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摘要：不同于常规电感滤波式的静止同步补偿器（ＳＴＡＴＣＯＭ），ＬＣ 耦合式级联 ＳＴＡＴＣＯＭ（ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ）输出

滤波器采用电感和电容串联结构，在容性无功补偿、运行效率等方面更具优势。 分析了 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 的工作

原理和运行性能，并建立离散状态方程。 针对 ＬＣ 串联存在谐振的问题，提出了适用于 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 的状态

反馈控制，可以有效地增大谐振阻尼，改善系统基频增益，提高电流控制性能；基于所推导的离散状态方程，
构建了输出电容电压状态观测器，利用电压观测值进行状态反馈可以省去电容电压传感器，降低成本。
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０　 引言

冶金、钢铁等企业电网中存在大量的感应负荷，
会消耗大量的无功功率，增加了线路损耗，降低了变
压器的容量利用率，并对电网电压的稳定性产生影
响［１⁃２］。 基于级联多电平结构的静止同步补偿器
（ＳＴＡＴＣＯＭ）具有结构模块化、无功调节速度快、接
入系统无谐振等优点，且其可以直接接入中高压电
网，目前在高压大容量应用场合中是有效解决电能
质量问题的方案之一［３⁃６］。

三相级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 可以采用 ２ 种典型的拓扑
结构，文献［７］根据链节连接方式的不同，将多电平
级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 分为三相链节采用星形接法的星形
ＳＴＡＴＣＯＭ 和三相链节采用三角形接法的角形
ＳＴＡＴＣＯＭ。 相比于星形 ＳＴＡＴＣＯＭ，角形 ＳＴＡＴＣＯＭ
各链节承受系统线电压，且相同功率下其链节流过
的电流较小，更易于实现大功率输出。 针对级联
ＳＴＡＴＣＯＭ，国内外学者开展了大量研究，包括：多
电平变换器调制方法［８］、变换器建模与输出电流控

制策略［９］、电容电压平衡控制方法［１０⁃１２］ 等。 由于级
联 ＳＴＡＴＣＯＭ 的子模块电压处于悬浮状态，故子模
块电压的平衡直接影响变换器的稳定运行。 级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 电压平衡控制又可分为链节内的电压平
衡和链节间的电压平衡。 文献 ［１１］ 对角形级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 进行相量分析，推导了适用于角形变换器
的 ｄｑ ／ △变换矩阵，并提出了适用于负序补偿的角
形 ＳＴＡＴＣＯＭ 指令电流提取方法。 文献［１２］推导了
角型级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 在不平衡工况下的零序电流表
达式，并给出了系统功率再平衡控制方法。 级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 通常采用电感作为变换器的输出滤波器。

为减少变换器的有源容量、滤波器尺寸和功率损耗，
文献［１３］提出了 ＬＣ 耦合式的低压三相有源电力滤
波器。 针对单相牵引供电系统，文献［１４］提出了一
种 ＬＣ 耦合型的铁路功率调节器，并对 ＬＣ 耦合支路
电抗的最小运行电压进行了优化设计，提高了变换
器的节容能力。 由于 ＬＣ 串联式滤波器存在串联谐
振的问题，谐振点阻抗很小，会对变换器的稳定性造
成影响，但鲜有文献涉及抑制 ＬＣ 串联谐振的问题。

为提高级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 的容性无功补偿容量和
运行效率，本文提出一种 ＬＣ 耦合式级联 ＳＴＡＴＣＯＭ
（ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ），其输出滤波器采用电感和电容串
联结构。 针对 ＬＣ 串联存在的谐振问题，提出一种适
用于 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 的状态反馈控制，可以有效地改
善系统的基频增益，并增大了 ＬＣ 谐振频率带的阻尼，
从而提高了电流控制的性能。 在此基础上，构建了状
态观测器，对输出电容电压进行观测，可以省去电容
电压传感器，降低系统成本。 最后通过仿真验证了所
提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 及其控制策略的可行性和有效性。

１　 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 拓扑结构与工作原理

与 Ｌ 型 ＳＴＡＴＣＯＭ 类似，ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 也有角

形和 星 形 ２ 种 结 构， 本 文 主 要 讨 论 角 形 ＬＣ⁃
ＳＴＡＴＣＯＭ。 图 １ 为角形 ＳＴＡＴＣＯＭ 拓扑结构。 图

图 １ 角形级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 拓扑结构

Ｆｉｇ．１ Ｄｅｌｔａ⁃ｃａｓｃａｄｅｄ ＳＴＡＴＣＯＭ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ



　􀁱􀁼􀂌　 电 力 自 动 化 设 备 第 ３８ 卷

中，Ｚｓ 为电网线路的等效阻抗；ｕｓ 为电网电压；ｉｓ 为
电网电流；ｉｌ 为负载电流；ｉ 为级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 输出线
电流。 图 １（ａ）为常规的 Ｌ 型 ＳＴＡＴＣＯＭ 拓扑，图 １
（ｂ）为所提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 主电路拓扑。 图 １（ｂ）中
级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 输出滤波器由电感和电容串联构
成，各相链节均经 ＬＣ 型输出滤波器接入电网。 各相
链节由 Ｈ 桥变换器级联构成。 通过在变换器输出
支路上串联电容 Ｃ，不仅可以提供一部分容性无功
功率，与常规 Ｌ 型变换器相比，还可以降低变换器直
流侧电压，减少变换器的级联数量，提高变换器有源
部分容量及运行效率。

角形级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 各链节承受线电压在各相
之间相互独立。 根据图 １ 所示的角形级联 ＳＴＡＴＣＯＭ
结构，建立如图 ２ 所示的单相等效电路，进而分析
ＳＴＡＴＣＯＭ 的工作原理。 图中，Ｕｓｘ 和 Ｕｘ（ ｘ ＝ ａｂ，ｂｃ，
ｃａ）分别为各链节电网电压和变换器输出电压矢量；
Ｉｘ为 ＳＴＡＴＣＯＭ 相电流矢量；ＺＬ 和 ＺＬＣ 分别为 Ｌ 型和
ＬＣ 型输出滤波器的阻抗。

图 ２ 角形级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 单相等效电路

Ｆｉｇ．２ Ｓｉｎｇｌｅ⁃ｐｈａｓｅ ｅｑｕｉｖａｌｅｎｔ ｃｉｒｃｕｉｔ ｏｆ
ｄｅｌｔａ⁃ｃａｓｃａｄｅｄ ＳＴＡＴＣＯＭ

根据单相等效电路，考虑变换器损耗中的有功
电流及不平衡工况，链节相电流与电网线电压相角
不为 ９０°，可得采用 ２ 种不同输出滤波器的级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 电压和电流矢量如图 ３ 所示。 图中，Ｉｘｄ、
Ｉｘｑ分别为相电流 ｄｑ 分解后的 ｄ 轴、ｑ 轴分量；ＵＬ、
ＵＬＣ 分别为 Ｌ 型、ＬＣ 型输出滤波器上的电压。

图 ３ 角形级联 ＳＴＡＴＣＯＭ 工作矢量图

Ｆｉｇ．３ Ｖｅｃｔｏｒ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ ｄｅｌｔａ⁃ｃａｓｃａｄｅｄ ＳＴＡＴＣＯＭ

ＳＴＡＴＣＯＭ 输出电压的表达式为：

ＵｘＬ ＝ Ｕ ２
ｘＬｄ＋Ｕ ２

ｘＬｑ ＝ （Ｕｓｘ＋ＺＬＩｘｄ）２＋（ＺＬＩｘｑ）２

ＵｘＬＣ ＝ Ｕ ２
ｘＬＣｄ＋Ｕ ２

ｘＬＣｑ ＝ （Ｕｓｘ＋ＺＬＣＩｘｄ）２＋（ＺＬＣＩｘｑ）２{ （１）

且输出滤波器的阻抗为：
ＺＬ ＝ωＬ

ＺＬＣ ＝
ω２ＬＣ－１

ωＣ

ì

î

í

ïï

ïï

（２）

根据式（２）可知，Ｌ 型滤波器在基波频率处的阻

抗大于 ０，而当适当选择电感和电容参数后，ＬＣ 型滤
波器在基波频率处的阻抗可以小于 ０。

当 ＳＴＡＴＣＯＭ 用于容性补偿，即 Ｉｘｑ＜０ 时，由图 ３
可知，当容性无功流过 Ｌ 型滤波支路时，会在滤波支
路上产生一个超前 ９０°的电压矢量，此时，电网电压
与滤波支路电压叠加可得到变换器输出电压，其模
值大于电网电压；而当 ＬＣ 型滤波支路基波阻抗为负
值时，容性无功电流会在滤波支路上产生一个滞后
９０°的电压矢量，此时，变换器输出电压矢量的模值
小于电网电压。 故 Ｌ 型 ＳＴＡＴＣＯＭ 的工作电压比
连接点电压高，而 ＬＣ 型的工作电压可以比连接点
电压低，同时它还可以提供与传统 Ｌ 型 ＳＴＡＴＣＯＭ
类似的补偿。 因此，相同条件下 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 可
以提供更大的有源容量，同时也可以降低直流侧电
容电压，从而降低开关损耗，提高系统运行效率。

由图 ３ 可知，变换器输出电压不仅与阻抗值有
关，还受 ＳＴＡＴＣＯＭ 相电流矢量 Ｉｘ与电网电压矢量
Ｕｓｘ之间的相角影响。 设 φ 为 Ｉｘ 与 Ｕｓｘ 之间的相角
差，当 φ 在（０，π］之间变化时，Ｌ 型 ＳＴＡＴＣＯＭ 各链
节输出电压模值小于等于电网电压模值；而当 φ 在
［－π，０）之间变化时，ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 各链节输出电压
模值小于等于电网电压模值。 工业企业电网中存在
大量感性负荷，φ 在［－π，０）之间变化，因此，采用所
提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 补偿容性无功时， 相比于 Ｌ 型
ＳＴＡＴＣＯＭ 更具优势。 根据上述分析，对 ２ 种结构的
ＳＴＡＴＣＯＭ 的输出容量、输出电压与电网电压关系、
直流电压范围、系统损耗进行了对比，如表 １ 所示。

表 １ ２ 种结构 ＳＴＡＴＣＯＭ 对比

Ｔａｂｌｅ １ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｂｅｔｗｅｅｎ ｔｗｏ ＳＴＡＴＣＯＭ ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓ

工况 结构
输出
容量

输出电压
与电网

电压关系

直流侧电
压与输出
电流关系

系统
损耗

容性工况
（－π≤φ＜０）

ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 大 ＵｘＬＣ≤Ｕｓｘ

随输出
电流增大
而减小

较小

Ｌ 型级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 小 ＵｘＬ≥Ｕｓｘ

随输出
电流增大
而增大

—

感性工况
（０＜φ≤π）

ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 小 ＵｘＬＣ≥Ｕｓｘ

随输出
电流增大
而增大

—

Ｌ 型级联
ＳＴＡＴＣＯＭ 大 ＵｘＬ≤Ｕｓｘ

随输出
电流增大
而减小

较小

２　 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 数学模型及状态反馈控制

所提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 在补偿容性无功时具有优
势，但在输出滤波器加入电容后，增加了系统的阶
数，增大了控制的难度。 为此，本文提出适用于 ＬＣ⁃
ＳＴＡＴＣＯＭ 的状态反馈控制，构建了电容电压状态观
测器观测输出电容电压并进行反馈控制，可以有效
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地增大谐振点阻尼，并改善系统的控制性能。
２．１　 离散状态模型

根据图 １（ｂ）所示的 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 结构图，结合

基尔霍夫电压和电流定律，得变换器的时域方程为：
ｄｉｘ
ｄｔ

＝
ｕｘ

Ｌ
－
ｕｓｘ

Ｌ
－
ｕｃｘ

Ｌ
ｄｕｃｘ

ｄｔ
＝
ｉｘ
Ｃ

ｄｕｄｘｉ

ｄｔ
＝

ｕｘ

ｎＣｕｄｘｉ
ｉｘ

ì

î

í

ï
ï
ï
ï

ï
ï
ï
ï

（３）

其中，ｕｃｘ为各链节输出滤波电容的电压；ｕｄｘｉ为链节

各模块直流侧电容电压；ｎ 为模块数。 通常采用基

于 ＰＩ 控制器的电压外环维持模块直流侧电容电压

平衡，本文主要考虑电流内环控制。 以输出滤波电

感电流和滤波电容电压为状态量，得到 ＳＴＡＴＣＯＭ
状态方程为：

ｘ·＝Ａｘ＋Ｂｕ
ｙ＝Ｃｘ{ （４）

　
Ａ＝

０ － １
Ｌ

１
Ｃ

０

é

ë

ê
ê
ê
êê

ù

û

ú
ú
ú
úú

， Ｂ＝
１
Ｌ

－ １
Ｌ

０ ０

é

ë

ê
ê
ê

ù

û

ú
ú
ú
， Ｃ＝［１　 ０］

　 ｕ＝［ｕｘ 　 ｕｓｘ］Ｔ， ｘ＝［ｉｘ 　 ｕｃｘ］Ｔ， ｙ＝ ｉｘ

（５）

将式（４）离散化，得到离散状态方程如下：

ｘ（ｋ＋１）＝ Ｇｘ（ｋ）＋Ｈｕ（ｋ）
ｙ（ｋ）＝ Ｃｘ（ｋ）{ （６）

Ｇ ＝ ｅＡＴｓ， Ｈ ＝ ∫Ｔｓ
０
ｅＡτｄτＢ

ｕ ＝ ［ｕｘ（ｋ）　 ｕｓｘ（ｋ）］ Ｔ

ｘ ＝ ［ ｉｘ（ｋ）　 ｕｃｘ（ｋ）］ Ｔ， ｙ ＝ ｉｘ（ｋ）

（７）

其中，Ｔｓ 为控制周期。 根据式（６）可得 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ
的控制框图如图 ４ 所示，图中 Ｇ ｉ（ ｚ）为电流控制器，
Ｈｉ 为电流采样系数，ＫＰＷＭ为变压器电压增益。

图 ４ ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 控制框图

Ｆｉｇ．４ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｂｌｏｃｋ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ

２．２　 状态反馈控制及状态观测器

根据式（２）可知，ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 输出滤波器阻

抗是一个二阶环节，ＬＣ 存在串联谐振，谐振点的阻

抗很小，会对电流控制环节的稳定性产生影响。 选

取输出滤波电感和电容参数为 Ｌ ＝ ０．５ ｍＨ、Ｃ ＝ ０．６

ｍＦ，ＳＴＡＴＣＯＭ 控制频率为 １０ ｋＨｚ。 将电网电压信

号 ｕｓｘ 看作系统扰动，以电压输出控制信号 ｕ∗
ｘ 为输

入、变换器电流 ｉｘ为输出，根据式（６）可得离散状态

方程与输出滤波环节传递函数的关系为：

ＧＬＣ（ ｚ）＝
ｉｘ（ ｚ）
ｕ∗
ｘ （ ｚ）

＝ Ｃ （ ｚＩ－Ｇ） －１Ｈ （８）

将电感和电容等参数代入式（８），得 ＬＣ 滤波环
节开环传递函数幅频特性曲线如图 ５ 所示，可见 ＬＣ
滤波器在 ２９０ Ｈｚ 处存在谐振，而在基频段的增益
很小。

图 ５ ＬＣ 环节幅频特性

Ｆｉｇ．５ Ａｍｐｌｉｔｕｄｅ⁃ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ ｏｆ ＬＣ ｌｉｎｋ

电流内环控制可采用多种控制方法，包括无差

拍、ＰＩ、比例谐振控制等［１ ５］，比例谐振控制设计较复

杂，且受频率波动影响较大。 以 ＰＩ 调节器为例，离
散 ＰＩ 传递函数可表示为：

ＧＰＩ（ ｚ）＝
（ｋｐ＋ｋｉ） ｚ－ｋｐ

ｚ－１
（９）

结合式（８），可得加入 ＰＩ 调节器后，系统的开环

传递函数为：

Ｇｏｐｅｎ１（ ｚ）＝ ＫＰＷＭＧＰＩ（ ｚ）ＧＬＣ（ ｚ） （１０）

根据得到的系统开环传递函数，当选取 ＰＩ 参数

ｋｐ 分别为 １、５ 和 ｋｉ 分别为 ０．０１、０．００１ 时，系统开环

传递函数的幅频特性如图 ６ 所示，可见加入 ＰＩ 控制

器之后可以增大基频的开环增益，但谐振频率处的

增益仍然很大。

图 ６ 加入 ＰＩ 控制器之后系统幅频特性

Ｆｉｇ．６ Ｓｙｓｔｅｍ ａｍｐｌｉｔｕｄｅ⁃ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ
ｗｉｔｈ ＰＩ ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ
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可以利用状态反馈来增大系统谐振频率处的阻
尼，并实现电流的快速跟踪控制。 状态反馈控制利
用状态反馈矩阵将状态变量叠加至输入量中，设状

态反馈矩阵 Ｋ ＝
ｋ１ ０
０ ｋ２

é

ë

ê
ê

ù

û

ú
ú
，引入状态反馈控制后，得

到系统的控制框图如图 ７ 所示，结合式（６）、（７）得
到加入状态反馈后的系统方程为：

ｘ（ｋ＋１）＝ （Ｇ＋ＨＫ）ｘ（ｋ）＋Ｈｕ（ｋ）
ｙ（ｋ）＝ Ｃｘ（ｋ）{ （１１）

图 ７ 加入状态反馈后 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 控制框图

Ｆｉｇ．７ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｂｌｏｃｋ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ
ｗｉｔｈ ｓｔａｔｅ ｆｅｅｄｂａｃｋ

　 　 加入状态反馈后，图 ７ 中虚框部分的传递函数
可表示为：

ＧＬＣＫ（ ｚ）＝
ｉｘ（ ｚ）
ｕ∗
ｘ （ ｚ）

＝ Ｃ ［ ｚＩ－（Ｇ＋ＨＫ）］ －１Ｈ （１２）

考虑电流控制器，可得系统的开环传递函数和
闭环传递函数分别为：

Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）＝ ＫＰＷＭＧＰＩ（ ｚ）ＧＬＣＫ（ ｚ） （１３）

　 Ｇｃｌｏｓｅｄ（ ｚ）＝
Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）

１＋Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）Ｈｉ
＝

ＫＰＷＭ［（ｋｐ＋ｋｉ） ｚ－ｋｐ］（ｂ１ｚ＋ｂ０）
ａ３ｚ３＋ａ２ｚ２＋ａ１ｚ＋ａ０

（１４）

其中，ｂ０、ｂ１ 和 ａ０—ａ３ 均与系数矩阵 Ｇ、Ｈ 和 Ｋ 有关。
所提的状态反馈控制以输出 ＬＣ 滤波器的电感

电流和电容电压为状态量，需要检测电容电压，但电
容与高压电网连接，直接检测电容电压需要加装额
外的电压传感器。 故本文设计状态观测器观测电容
电压再进行反馈控制，可以降低系统成本。

已知式（６）所示的离散状态方程，构建一个动态
方程与式（６）相同且易实现的模拟被控系统如下：

ｘ^（ｋ＋１）＝ Ｇｘ^（ｋ）＋Ｈｕ（ｋ）
ｙ^（ｋ）＝ Ｃｘ^（ｋ）{ （１５）

其中，ｘ^、ｙ^ 分别为模型系统的状态量和输出量的观
测值。 考虑到模拟系统与被控对象初始状态可能不
同，即使 ２ 个系统的系数矩阵一样，得到的观测值与
实际值之间也存在误差 ｘ^－ｘ，难以实现所需的状态
反馈。 根据反馈控制原理，将输出变量观测值与实
际值的误差 ｙ^－ｙ 反馈至状态变量，控制 ｙ^－ｙ 快速逼
近 ０，使状态变量观测值收敛于实测值，利用 ｘ^ 形成

状态反馈。 引入观测反馈矩阵 Ｌ，使观测值收敛于
实测值，可得：

　 ｘ^（ｋ＋１）＝ Ｇｘ^（ｋ）＋Ｌ（ ｙ^（ｋ）－ ｙ（ｋ））＋Ｈｕ（ｋ）
ｙ^（ｋ）＝ Ｃｘ^（ｋ）{ （１６）

考虑式（１１）所示的加入状态反馈后的系统状
态方程及式（１６），得到最终的观测器方程为：

　
ｘ^（ｋ＋１）＝ （Ｇ＋ＨＫ） ｘ^（ｋ）＋Ｌ（ ｙ^（ｋ）－ ｙ（ｋ））＋

Ｈｕ（ｋ）
ｙ^（ｋ）＝ Ｃｘ^（ｋ）

ì

î

í
ïï

ïï
（１７）

由系统离散状态方程，可得：

　ｘ^（ｋ＋１）－ｘ（ｋ＋１）＝ （Ｇ＋ＨＫ＋ＬＣ）（ ｘ^（ｋ）－ｘ（ｋ）） （１８）
合理地选择观测反馈矩阵参数，可以配置矩阵

Ｇ＋ＨＫ＋ＬＣ 的特征值，从而可保证系统的收敛性。
加入状态观测器之后系统的控制框图如图 ８ 所示。
可知状态观测部分的传递函数为：

　 Ｇｏｂｓ（ ｚ）＝
ｉ^ｘ（ ｚ）
ｕ∗
ｘ （ ｚ）

＝ Ｃ ［ ｚＩ－（Ｇ＋ＨＫ＋ＬＣ）］ －１Ｈ （１９）

图 ８ 加入状态观测器后 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 控制框图

Ｆｉｇ．８ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｂｌｏｃｋ ｄｉａｇｒａｍ ｏｆ ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ
ｗｉｔｈ ｓｔａｔｅ ｏｂｓｅｒｖｅｒ

根据推导得到的系统方程，可得加入电流控制
器和状态反馈后系统开环传递函数幅频特性如图 ９
所示，其中 ＰＩ 控制器参数为 ｋｐ ＝ ５、ｋｉ ＝ ０．０１。 图 ９
（ａ）和（ｂ）分别为 ｋ２ 从 ０ 增大到 １ 和 ｋ１ 从 ０ 增大到
１ 时 Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）的幅频特性。 可知增大 ｋ１ 可以减小
Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）在 ＬＣ 谐振频率处的增益，但 Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）在基波
频率处的增益很小；而增大 ｋ２ 也可以减小在 ＬＣ 谐
振频率处的增益，且 Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）最大增益点的频率向
左偏移，故合理选择 ｋ２ 可改变 Ｇｏｐｅｎ（ ｚ）最大增益点
的频率。 根据上述分析，选取控制参数 ｋｐ ＝ ５、ｋ ｉ ＝
０．０１，状态反馈系数 ｋ１ ＝ ０．０５、ｋ２ ＝ ０．９７，得到系统
开环传递函数的幅频特性和闭环系统根轨迹分别
如图 ９（ｃ）和（ ｄ）所示。 可见相比于 ＰＩ 控制，所提
的控制在基波频率处有很大的增益，可以实现电流
快速跟踪控制，而在 ＬＣ 谐振频率处的增益得到了
有效地衰减；闭环系统零极点均在单位圆内，系统
稳定。
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图 ９ 仿真波形

Ｆｉｇ．９ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ

３　 仿真验证

为验证本文所提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 及状态反馈控制

的正确性和有效性，搭建了 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 仿真模型。
仿真参数如下：交流系统线电压为 ３８０ Ｖ，级联数 ｎ ＝
３，直流侧电容 Ｃ ＝ ５ ｍＦ，输出滤波电感 Ｌ ＝ ０．５ ｍＨ，
输出滤波电容 Ｃｄｃ ＝０．６ ｍＦ，载波频率 ｆｓ ＝３ ｋＨｚ。 采用

电阻和电感模拟负载，参数为 ＬＬ ＝９ ｍＨ、ＲＬ ＝３ Ω。
设定 ０．３ ｓ 时 ＳＴＡＴＣＯＭ 开始补偿负载中的无功

电流，得到的仿真波形如图 １０ 所示。 图 １０（ａ）为 ａｂ
链节输出电流及其指令，可知在所提状态反馈控制
方法控制下，电流跟踪性能良好；为验证动态工况

下所提方法的性能，设定 ０．６ ｓ 时无功电流指令幅
值阶跃至原来的 ２ 倍，得到的实际电流及其指令如
图 １０（ｂ）所示，可知在所提控制下实际电流能够很
好地跟踪指令电流的变化，动态响应时间短。 图
１０（ｃ）和（ ｄ）分别为三相链节输出多电平波形、链
节调制波，可知当 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 在补偿感性负载
时，输出电压随补偿电流增大而减小，调制度也随
之降低。 因此当 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 在提供大容量容性
无功时，可以降低直流侧电压，进一步减少运行
损耗。

图 １０ 仿真波形

Ｆｉｇ．１０ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ

根据仿真参数及状态反馈控制矩阵，为保证观
测器的收敛速度，选择观测反馈矩阵 Ｌ ＝ ［－１ ０．１］，
得到输出滤波器电感电流和电容电压的观测值仿真
波形如图 １１ 所示。 可见静态时电感电流和电容电
压观测值很好地跟踪了实际值，观测误差较小；动态
时，由于实际状态量发生阶跃，观测误差较大，但经
过短暂的调节后迅速收敛。 因此，仿真结果验证了
所设计的状态观测器的正确性。
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图 １１ 仿真波形

Ｆｉｇ．１１ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ

４　 结论

本文提出 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ，其输出滤波器用电感

和电容串联的结构，输出电压随补偿无功电流的增
大而减小，因而其对直流侧电压的要求低。 与常规
电感滤波型 ＳＴＡＴＣＯＭ 相比，其在容性无功补偿补
偿容量、运行效率及可靠性上具有优势。 但 ＬＣ 型滤
波器存在谐振，为抑制电流存在的谐振，同时保证快
速的电流跟踪性能，设计了适用于 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 的
状态反馈控制，有效地改善了系统在基频带的增益，
并增大了谐振点的阻尼；同时构建了状态观测器，观
测输出电容电压，可省去电容电压传感器，降低系统
成本。 最后通过仿真验证了所提 ＬＣ⁃ＳＴＡＴＣＯＭ 及
其控制策略的可行性和有效性。
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