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摘要：根据直流故障电流切断位置不同，首先分析基于交流断路器、直流断路器和模块化多电平换流器子模

块拓扑的 ３ 种故障抑制技术方案及其特点。 然后从切断故障电流角度出发，利用双向可控开关对半桥拓扑

进行改进设计以抑制直流故障，并与传统半桥子模块相结合构成混合双子模块拓扑以降低单位电平成本和

运行损耗。 同时研究在闭锁期间混合双子模块内部电容不均衡充电所导致的电容电压不平衡问题及其应对

策略。 最后在 ＰＳＣＡＤ ／ ＥＭＴＤＣ 中搭建两端仿真模型，对混合双子模块拓扑直流故障抑制特性及电容电压控

制策略进行仿真验证。
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０　 引言

基于半桥子模块的模块化多电平换流器 ＨＢＳＭ⁃
ＭＭＣ（Ｍｏｄｕｌａｒ Ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ Ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｈａｌｆ Ｂｒｉｄｇｅ
Ｓｕｂ Ｍｏｄｕｌｅ）拓扑是极具技术优势的电压源型换流
器拓扑之一，与其他电力电子换流器相比，其在中高
压电能变换应用领域具有易扩展性，电压、电流输出
波形质量高，谐波含量低，功率器件之间不需动态均
压等技术优势［１⁃５］。 但是由于二极管的续流效应会
导致 ＨＢＳＭ⁃ＭＭＣ 应用于高压直流输电时缺乏直流
侧短路故障电流抑制能力，因此不利于采用成本较
低的架空线路。

交直流断路器是一种隔离直流故障的可行解决
方案，但是此方案需要在系统交流侧、直流侧安装额
外的设备和器件，这会导致系统成本、功率损耗和占
地面积的增加。 另外交流断路器的响应速度慢，而
直流断路器在高电压、高功率应用场合技术仍然不
是很成熟，仍处于开发和实验阶段［６］。 实现直流故
障电流阻断的另一种方案是对现有子模块拓扑进行
改进，其相关研究内容引起国内外学者们的广泛关
注，已有多种具有故障阻断能力的自阻型子模块拓
扑被提出［７⁃１５］。 如 ＡＬＳＴＯＮ 公司设计的基于全桥拓
扑级联和 ＩＧＢＴ 串联的变桥臂拓扑、基于单极全桥和
半桥子模块的混合桥臂单极拓扑、基于全桥子模块
和半桥子模块的混合桥臂双极拓扑、利用箝位开关
构成的箝位双子模块 ＣＤＳＭ（Ｃｌａｍｐ Ｄｏｕｂｌｅ Ｓｕｂ Ｍｏ⁃
ｄｕｌｅ）和串联双子模块 ＳＤＳＭ（Ｓｅｒｉｅｓ Ｄｏｕｂｌｅ Ｓｕｂ Ｍｏ⁃
ｄｕｌｅ）拓扑等。 上述自阻型拓扑在直流故障时通过
闭锁 ＩＧＢＴ 对储能电容充电，在充电回路中形成反向

偏置电压，最终关断续流二极管，切断电流。 通过上
述过程，储存在电抗器中的能量可以被电容吸收，而
不需要额外的放电功率器件消耗能量，从而抑制故
障电流。

自阻型拓扑虽然具有抑制直流故障电流的能
力，但同时也存在额外附加功率器件所带来的运行
损耗较大的问题。 针对上述问题，本文在分析直流
故障抑制机理的基础上，利用双向可控开关对传统
半桥拓扑进行改进，设计改进的半桥拓扑以实现直
流故障抑制；借鉴混合拓扑构成的思想，与传统半桥
拓扑组合成混合子模块拓扑，从而降低单位电平所
需功率器件数量及其运行损耗；针对混合子模块拓
扑构成直流输电系统的自励启动和子模块内电容电
压平衡问题进行分析并研究应对策略。

１　 模块化多电平换流器子模块拓扑

为实现直流侧故障抑制，换流器在系统闭锁后
必须具备以下 ２ 个功能：能够切断交流电网向直流
侧馈入故障电流路径，耗散掉直流网络电感储能。
对于图 １（ａ）所示的半桥子模块拓扑，闭锁后子模块
处于旁路状态，不具备直流故障抑制能力。 如果在
桥臂电流双向流动下能实现模块电容级联充电，则
在电容电压作用下，二极管最终会处于反向偏置状
态，切断直流故障电流，同时还能将故障回路中的部
分磁场能转换为电场能。
１．１　 改进型拓扑设计

二极管 Ｄ２ 不控续流效应导致半桥子模块旁路，
从而交流侧持续向直流侧短路点馈入故障电流，因
此如果将器件 Ｄ２ 替换为可控器件，可以切断故障电
流。 双向可控开关可以实现双向电流控制，目前应
用于 ＡＢＢ 所提的混合高压直流断路器拓扑中［１６］。
本文借鉴文献［１７⁃１８］的思想，利用双向可控开关替
换图 １（ａ）中的 ＩＧＢＴ２，从而闭锁切断反向电流形成
类似改进子模块 ＩＳＭ（Ｉｍｐｒｏｖｅｄ Ｓｕｂ Ｍｏｄｕｌｅ），其拓扑
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如图 １（ｂ）所示。 为解决电流瞬间阻断所带来的过
压问题，同时也为降低单位电平所需功率器件数量，
与半桥拓扑重新组合构成混合双子模块 ＨＤＳＭ（Ｈｙ⁃
ｂｒｉｄ Ｄｏｕｂｌｅ Ｓｕｂ Ｍｏｄｕｌｅ），其拓扑如图 １（ｃ）所示。

图 １ 子模块拓扑

Ｆｉｇ．１ ＳＭ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ

表 １ 为 ＨＤＳＭ 在正常情况下 Ｔ４、Ｔ５ 作为双向可
控开关时的开关状态表。

表 １ ＨＤＳＭ 开关状态

Ｔａｂｌｅ １ Ｓｗｉｔｃｈ ｓｔａｔｅｓ ｏｆ ＨＤＳＭ
工作状态 ＳＴ１ ＳＴ２ ＳＴ３ ＳＴ４ ＳＴ５ ｕｏ

ＳＭ１ 投入 １ ０ ０ １ １ ｕｃ１

ＳＭ２ 投入 ０ １ １ ０ ０ ｕｃ２

ＳＭ１、ＳＭ２ 旁路 ０ １ ０ １ １ ０
ＳＭ１、ＳＭ２ 投入 １ ０ １ ０ ０ ｕｃ１＋ｕｃ２

闭锁（ ｉ＞０） ０ ０ ０ ０ ０ ｕｃ１＋ｕｃ２

闭锁（ ｉ＜０） ０ ０ ０ ０ ０ －ｕｃ１

　 　 对于 ＨＤＳＭ 最直接、最简单的方法是利用闭锁
模式实现直流故障电流抑制。 但根据表 １，ＨＤＳＭ 在
桥臂电流小于 ０ 的情况下具有输出负电平特性，而
ＨＤＳＭ 的正电平输出特性则不受桥臂电流方向的约
束。 根据上述分析，当桥臂电流大于 ０ 时，桥臂子模
块电容处于串联充电状态，可以闭锁正向桥臂电流，
所以只要解决桥臂电流小于 ０ 时的抑制问题。 本文
借鉴文献［１９］提出的全桥拓扑直流故障抑制思想，
利用 ＨＤＳＭ 桥臂电流小于 ０ 的负电平输出特性将直
流电压降低为 ０，从而阻断小于 ０ 的桥臂电流，实现
故障电流的双向抑制。 以模块化多电平换流器定功
率侧为例，其控制逻辑如图 ２ 所示。 图中， ｕｃ＿Ｒｅｆ、
ｕｃ＿Ａｖｇ 分别为电容电压参考值和平均值。
１．２　 经济性分析

从图 １（ｃ）和表 １ 可以看出，ＨＤＳＭ 零电平输出
路径为 Ｔ２（Ｄ２） Ｔ４（Ｄ４） Ｔ５（Ｄ５），导通路径中

图 ２ 控制逻辑图

Ｆｉｇ．２ Ｃｏｎｔｒｏｌ ｌｏｇｉｃａｌ ｄｉａｇｒａｍ

功率器件数量为 ３ 个。 其 １ 电平输出路径有 ２ 条：
一条是 Ｔ１（Ｄ１） Ｃ１ Ｔ４（Ｄ４） Ｔ５（Ｄ５），功率
器件数量为 ３ 个；另一条是 Ｔ２（Ｄ２） Ｔ３（Ｄ３）
Ｃ２，功率器件数量为 ２ 个。 而双 １ 电平输出路径为
Ｔ１（Ｄ１） Ｃ１ Ｔ３（Ｄ３） Ｃ２，导通路径中功率
器件数量为 ２ 个。 相较于图 ３ 所示的其他双子模块
拓扑，由于实现电容双向充电而加入的箝位开关在正
常工作期间处于导通状态，所以导通路径中功率器件
数量无论子模块输出何种电平都保持为 ３ 个，因而本
文所设计的混合拓扑在运行损耗方面小于并联和串
联型双子模块拓扑。

图 ３ 双子模块拓扑

Ｆｉｇ．３ Ｄｏｕｂｌｅ ＳＭ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ

从功率器件数量上来看，ＨＤＳＭ 与 ＳＤＳＭ、ＣＤＳＭ
双子模块拓扑所需功率器件数量相等。 由于双向可
控开关为 ２ 个常规 ＩＧＢＴ 的串联组合，在正常工作期
间其两端电压为电容电压 ｕｃ２，因此从耐压角度出
发，Ｔ４ 和 Ｔ５ 的额定电压可选为 Ｔ３ 额定电压的 １ ／ ２，
而当前低电压 ＩＧＢＴ 的价格要小于高电压 ＩＧＢＴ，因
而在器件成本方面其也具有一定的成本优势。 表 ２
给出了 ＨＤＳＭ 与其他类型拓扑在成本和运行损耗方
面的定性比较，其中以 ２ 个半桥子模块为 １ 个基本
计量单位。 表中损耗项从左至右分别为旁路、１ 电平
和双 １ 电平输出相对能耗，成本、损耗均为标幺值。

表 ２ 不同拓扑比较

Ｔａｂｌｅ ２ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ａｍｏｎｇ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ
拓扑 成本 损耗 反压输出

ＨＢＳＭ １ １ ／ １ ／ １ ０
ＣＤＳＭ １．２５ １．５ ／ １．５ ／ １．５ ｕｃ

ＳＤＳＭ １．２５ １．５ ／ １．５ ／ １．５ ２ｕｃ

ＨＤＳＭ １ １．５ ／ １．２５ ／ １ ｕｃ

２　 电容电压均衡控制

２．１　 电容电压不平衡分析

根据图 １，当混合子模块拓扑闭锁后桥臂电流
小于 ０ 时，由于 Ｃ２ 处于旁路，Ｃ１ 处于充电状态，电
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路中能量绝大部分被 Ｃ１ 吸收，从而导致混合子模块
中产生电容电压差异的问题。 通过降低故障回路能
量或减小电容 Ｃ１ 吸收能量可在一定程度上解决此
问题，因此通过在直流侧串联限流电抗抑制闭锁前
故障电流上升速率，或如图 １（ｃ）所示在闭锁后充电
回路中串入平衡电阻 Ｒ（类似桥臂阻尼器）可降低电
容吸收能量［２０］。 串联较大电阻虽有利于故障回路
电能吸收，但可能会导致双控开关瞬间过电压和电
阻发热严重问题，因此在选择平衡电阻 Ｒ 时首先要
满足双控开关过电压要求。 根据式（１）可以近似计
算得到平衡电阻最大取值 Ｒｍａｘ。

Ｒｍａｘλ１ＩＴ＋ｕｃ１ ＝λ２ＵＴ （１）
其中，λ１、λ２ 分别为 ＩＧＢＴ 电流、电压过载系数；ＵＴ、
ＩＴ 分别为 Ｔ３ 的额定电压、电流。

子模块发热量与其工作时等效电阻吸收电能紧
密相关。 以 Ａ 相桥臂中某个 ＨＤＳＭ 为例，故障抑制
期间混合模块等效电阻吸收电能如式（２）所示。 虽
然其相较于半桥拓扑增加了平衡电阻能耗，但考虑
到传统半桥拓扑闭锁后投入保护晶闸管，此时在断
路器动作前交流侧处于三相短路状态，桥臂电流比
较大，而动作后直流侧故障电路以桥臂电流为初始
值，转换为一阶 ＲＬ 零输入响应，电流自然衰减，因
此无论从故障电流持续时间还是幅值角度出发，混
合拓扑中平衡电阻的加入对冷却系统影响不是很
大，能够满足整个换流站散热要求。

ΔＷＨＤＳＭ＝∫　ｔ１
ｔ０
（ ｉ２ａ１Ｒｅｑ＋ｉ２ａ１Ｒ）ｄｔ （２）

其中，ｔ０ 为闭锁时刻； ｔ１ 为桥臂电流衰减到 ０ 的时
刻；ｉａ１为 Ａ 相桥臂电流；Ｒｅｑ为子模块等效电阻。
２．２　 ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ 充电策略

ＨＢＳＭ⁃ＭＭＣ 系统自励启动一般采取不控和全
控整流 ２ 个阶段。 但对于 ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ，根据 ２．１ 节
的分析，在闭锁期间 Ｃ１ 和 Ｃ２ 存在电容不均衡充电
问题造成电容电压的差异，同时充电回路中的电容
数量也大于传统半桥拓扑，因而不控整流充电结束
后电容电压较低，不适宜立即转换为全控整流。

为实现电容电压平衡，在不控整流结束后，由于
ＨＢＳＭ 电压较高，可以利用 ＨＢＳＭ 的零电平输出状
态辅助完成充电。 但由于 Ｃ１、Ｃ２ 充电时间保持一
致，第 １ 阶段充电造成的电容电压差异仍然不能够
消除。 而此时 ＨＢＳＭ 和 ＩＳＭ 电容电压较高，可以考
虑采取电容电压排序算法对桥臂子模块电容电压进
行均衡处理。 当 ＨＢＳＭ 和 ＩＳＭ 电容电压趋于一致
后，转换为全控整流方式建立直流母线电压。 充电
流程如图 ４ 所示。

３　 仿真验证

为了验证混合拓扑的故障抑制能力，本文在
ＰＳＣＡＤ ／ ＥＭＴＤＣ 中搭建了如图 ５ 所示的 ＭＭＣ⁃ＨＶＤＣ

图 ４ ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ 启动流程图

Ｆｉｇ．４ Ｓｔａｒｔｕｐ ｆｌｏｗｃｈａｒｔ ｏｆ ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ

图 ５ 两端仿真模型

Ｆｉｇ．５ Ｔｗｏ⁃ｔｅｒｍｉｎａｌ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｍｏｄｅｌ

仿真模型，系统参数如表 ３ 所示。 表中，变压器漏感
抗、桥臂电抗为标幺值。 设置直流侧两极短路故障
点距离两端换流站 ５０ ｋｍ，在 １ ｓ 时发生故障。 仿真
过程中，取 λ１ ＝ λ２ ＝ ２、ＩＧＢＴ 额定电压 ＵＴ 等于子模
块电容电压 ｕｃ ＝ ２０ ｋＶ、直流电流 Ｉｄｃ ＝ １ ｋＡ、交流电
流幅值 Ｉａｃ＿ｍ ＝ １．５ ｋＡ，由此可近似估算出 Ｒｍａｘ：

Ｒｍａｘ ＝
λ２ＵＴ－ｕｃ

λ１ＩＴ
≈ ２０

２（ Ｉｄｃ ／ ３＋Ｉａｃ＿ｍ ／ ２）
＝ ９．２３ （Ω）

表 ３ 主电路参数

Ｔａｂｌｅ ３ Ｍａｉｎ ｃｉｒｃｕｉｔ ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ
参数 参数值 参数 参数值

直流电压 ／ ｋＶ ±２００ 桥臂子模块数 ２０
额定有功功率 ／ ＭＷ ４００ 子模块电容值 ／ ｍＦ ３
交流侧电压 ／ ｋＶ ２１０ 桥臂电抗 ０．１
变压器变比 ２１０ ∶２２０ 子模块电压 ｕｃ ／ ｋＶ ２０

变压器漏感抗 ０．１

图 ６ ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ 启动时的仿真波形

Ｆｉｇ．６ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ ａｔ ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ ｓｔａｒｔ⁃ｕｐ

３．１　 ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ 启动分析

图 ６ 为 ＨＤＳＭ⁃ＭＭＣ 启动时的仿真波形。 从图
６ 可以看出，经过第 １ 阶段的不控整流和旁路 ＨＢＳＭ
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的半控整流，ＨＢＳＭ 电容电压变化为 ０ １２ ｋＶ
１８ ｋＶ，而 ＩＳＭ 电容电压变化为 ０ ６ ｋＶ １２ ｋＶ，
此时电容电压之间存在不平衡现象。 在电容电压排
序均衡控制下，ＨＢＳＭ、ＩＳＭ 电容电压稳定在 １６ ｋＶ
左右。 最后经过全控整流充电，所有子模块电容将
被充电至额定电压２０ ｋＶ，从而建立起换流器侧直流
母线电压。
３．２　 直流故障抑制特性分析

图 ７ 为采用 ＳＤＳＭ、ＨＤＳＭ 和 ＣＤＳＭ 拓扑时直流
侧故障闭锁效果比较图。 可见由于闭锁后故障回路
中投入充电电容数量存在差异，ＳＤＳＭ 拓扑下储能
电容等效直流电压大于 ＣＤＳＭ 和 ＨＤＳＭ，所以故障
电流衰减到 ０ 所需时间最少。 而对于 ＣＤＳＭ 和
ＨＤＳＭ，虽然故障闭锁后回路中处于充电状态电容
数相同，理论上故障抑制能力相等，但是由于闭锁路
径中 ＨＤＳＭ 只有电容 Ｃ１ 充电吸收电能，而 ＣＤＳＭ 中
２ 个电容同时并联充电，所以半桥子模块电容电压
高于 ＣＤＳＭ 电容电压，故障回路中直流等效电压较
高，抑制效果稍微优于 ＣＤＳＭ 拓扑。

图 ７ 直流故障闭锁效果比较

Ｆｉｇ．７ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｂｌｏｃｋｉｎｇ ｅｆｆｅｃｔ

直流故障非闭锁时的仿真波形如图 ８ 所示。 从
图 ８ 可以看出，在直流故障后利用 ＨＤＳＭ 电流小于
０ 时的负电平输出特性，上桥臂电压和下桥臂电压
具有大小相等极性相反特性，因此故障期间直流电
压近似为 ０，避免了闭锁换流器。 故障结束后系统
恢复正常控制，交直流电流和电压恢复正常。

图 ９ 为平衡电阻 Ｒ 对电容电压和双向开关两端
电压的影响波形。 在未加平衡电阻的情况下，从图
９（ａ）可以看出，换流器工作于整流状态时，混合拓

　 　 　 　 　 　 　

图 ８ 直流故障非闭锁时的仿真波形

Ｆｉｇ．８ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ ｗｈｅｎ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｕｎｂｌｏｃｋｉｎｇ

图 ９ 有平衡电阻的仿真波形

Ｆｉｇ．９ Ｓｉｍｕｌａｔｉｖｅ ｗａｖｅｆｏｒｍｓ ｗｉｔｈ ｂａｌａｎｃｉｎｇ ｒｅｓｉｓｔｏｒ

扑中 ＨＢＳＭ 电容 Ｃ１ 两端电压较高，而 ＩＳＭ 电容 Ｃ２

两端电压由于旁路近似保持不变。 平衡电阻的加入
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（近似取最大电阻值的 １ ／ ２），避免了 Ｃ１ 电压过度升
高，降低了模块内电容电压的不平衡程度，同时也加
快了故障抑制速度。 从图 ９（ｃ）可以看出，双控开关
两端电压有所升高，但仍然保持在 ２ 倍电压范围内。

４　 结论

（１）针对传统半桥拓扑的模块化多电平换流器
构成输电系统直流侧故障电流抑制问题，本文采用
了双向可控开关替代半桥拓扑中的 ＩＧＢＴ，并与
ＨＢＳＭ 构成了混合子模块拓扑，在实现直流故障抑
制的同时也降低了单位电平功率器件数量和运行
损耗。

（２）分析了混合拓扑闭锁阶段和自励充电阶段
电容充电时间差异所导致的电容电压不平衡问题及
相应的应对措施。 同时利用负电平输出特性，将故
障后直流电压控制为 ０，达到了直流故障抑制效果。
仿真结果表明所设计的拓扑实现了直流故障抑制效
果，所提控制策略在一定程度上也解决了混合拓扑
中电容电压不均衡问题。

参考文献：

［ １ ］ 王长亮，许建中，赵成永． 基于单箝位型子模块的 ＭＭＣ 及拓扑

改进方案［Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１５，３５（９）：７４⁃８０．
ＷＡＮＧ Ｃｈａｎｇｌｉａｎｇ，ＸＵ Ｊｉａｎｚｈｏｎｇ，ＺＨＡＯ Ｃｈｅｎｇｙｏｎｇ． ＭＭＣ ｂａｓｅｄ
ｏｎ ｓｉｎｇｌｅ⁃ｃｌａｍｐ ｓｕｂ⁃ｍｏｄｕｌｅ ａｎｄ ｉｍｐｒｏｖｅｄ ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｓｃｈｅｍｅｓ ［ Ｊ］ ．
Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１５，３５（９）：７４⁃８０．

［ ２ ］ 徐政，薛英林，张哲任． 大容量架空线柔性直流输电关键技术及

前景展望［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１４，３４（１９）：５０５１⁃５０６３．
ＸＵ Ｚｈｅｎｇ，ＸＵＥ Ｙｉｎｇｌｉｎ，ＺＨＡＮＧ Ｚｈｅｒｅｎ． ＶＳＣ⁃ＨＶＤＣ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ
ｓｕｉｔａｂｌｅ ｆｏｒ ｂｕｌｋ ｐｏｗｅｒ ｏｖｅｒｈｅａｄ ｌｉｎｅ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ
ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１４，３４（１９）：５０５１⁃５０６３．

［ ３ ］ 张建坡，田新成，尹秀艳． 模块化多电平换流器直流输电控制策

略［Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１５，３５（１１）：１０３⁃１０８．
ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｐｏ，ＴＩＡＮ Ｘｉｎｃｈｅｎｇ，ＹＩＮ Ｘｉｕｙａｎ． Ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｙ ｏｆ
ＭＭＣ⁃ＨＶＤＣ［Ｊ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１５，３５
（１１）：１０３⁃１０８．

［ ４ ］ 孙栩，朱晋，刘文龙． 一种具有故障隔离能力的 ＭＭＣ⁃ＨＶＤＣ 换

流站子模块拓扑研究 ［ Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１７，３７ （ ３）：
１２０⁃１２５．
ＳＵＮ Ｘｕ，ＺＨＵ Ｊｉｎ，ＬＩＵ Ｗｅｎｌｏｎｇ． Ｆａｕｌｔ⁃ｉｓｏｌａｔｅｄ ｓｕｂ⁃ｍｏｄｕｌｅ ｔｏｐｏｌｏｇｙ
ｏｆ ＭＭＣ⁃ＨＶＤＣ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｓｔａｔｉｏｎ ［ Ｊ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ
Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１７，３７（３）：１２０⁃１２５．

［ ５ ］ 李欢，田新成，张建坡． 模块化多电平换流器子模块拓扑仿真研

究［Ｊ］ ． 电力系统保护与控制，２０１６，４４（２）：９５⁃１０１．
ＬＩ Ｈｕａｎ，ＴＩＡＮ Ｘｉｎｃｈｅｎｇ，ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｐｏ． Ｓｉｍｕｌａｔｉｎｇ ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ ＳＭ
ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ ｏｆ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［ Ｊ］ ． Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｐｒｏ⁃
ｔｅｃｔｉｏｎ ａｎｄ Ｃｏｎｔｒｏｌ，２０１６，４４（２）：９５⁃１０１．

［ ６ ］ 荣命哲，杨飞，吴翊． 直流断路器电弧研究的新进展［ Ｊ］ ． 电工

技术学报，２０１４，２９（１）：１⁃９．
ＲＯＮＧ Ｍｉｎｇｚｈｅ，ＹＡＮＧ Ｆｅｉ，ＷＵ Ｙｉ． Ｎｅｗ ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｓ ｉｎ ｓｗｉｔ⁃
ｃｈｉｎｇ ａｒｃ ｒｅｓｅａｒｃｈ ｉｎ ＤＣ ｃｉｒｃｕｉｔ ｂｒｅａｋｅｒ［Ｊ］ ． Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｆ Ｃｈｉｎａ

Ｅｌｅｃｔｒｏｔｅｃｈｎｉｃａｌ Ｓｏｃｉｅｔｙ，２０１４，２９（１）：１⁃９．
［ ７ ］ ＡＤＡＭ Ｇ Ｐ，ＡＨＭＥＤ Ｋ Ｈ，ＦＩＮＮＥＹ Ｓ Ｊ，ｅｔ ａｌ． Ｎｅｗ ｂｒｅｅｄ ｏｆ ｎｅｔ⁃

ｗｏｒｋ ｆａｕｌｔ⁃ｔｏｌｅｒａｎｔ ｖｏｌｔａｇｅ⁃ｓｏｕｒｃｅ⁃ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ＨＶＤＣ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｓｙｓ⁃
ｔｅｍ［ Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ， ２０１３， ２８ （ １ ）：
３３５⁃３４６．

［ ８ ］ ＬＩ Ｘ Ｑ，ＳＯＮＧ Ｑ，ＬＩＵ Ｗ Ｈ． Ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｏｆ ｎｏｎｐｅｒｍａｎｅｎｔ ｆａｕｌｔｓ ｏｎ ＤＣ
ｏｖｅｒｈｅａｄ ｌｉｎｅｓ ｉｎ ＭＭＣ⁃ｂａｓｅｄ ＨＶＤＣ ｓｙｓｔｅｍｓ［ Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃ⁃
ｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｄｅｌｉｖｅｒｙ，２０１３，２８（１）：４８３⁃４９０．

［ ９ ］ ＡＬＳＴＯＭ Ｇｒｉｄ． ＨＶＤＣ⁃ＶＳＣ：ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ ｔｈｅ ｆｕｔｕｒｅ
［Ｒ］． ［Ｓ．ｌ．］：Ａｌｓｔｏｍ Ｇｒｉｄ，２０１１．

［１０］ ＮＡＭＩ Ａ，ＷＡＮＧ Ｌ，ＤＩＪＫＨＵＩＺＥＮ Ｆ． Ｆｉｖｅ ｌｅｖｅｌ ｃｒｏｓｓ ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ ｃｅｌｌ
ｆｏｒ ｃａｓｃａｄｅｄ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒｓ［Ｃ］∥Ｅｕｒｏｐｅａｎ Ｐｏｗｅｒ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ ａｎｄ Ａｐ⁃
ｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ． Ｌｉｌｌｅ，Ｆｒａｎｃｅ：ＩＥＥＥ，２０１３：１⁃９．

［１１］ 向往，林卫星，文劲宇，等． 一种能够阻断直流故障电流的新型

子模块拓扑及混合型模块化多电平换流器［ Ｊ］ ． 中国电机工程

学报，２０１４，３４（２９）：５１７１⁃５１８０．
ＸＩＡＮＧ Ｗａｎｇ，ＬＩＮ Ｗｅｉｘｉｎｇ，ＷＥＮ Ｊｉｎｙｕ，ｅｔ ａｌ． Ａ ｎｅｗ ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｏｆ
ｓｕｂ⁃ｍｏｄｕｌｅｓ ｗｉｔｈ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｃｕｒｒｅｎｔ ｂｌｏｃｋｉｎｇ ｃａｐａｂｉｌｉｔｙ ａｎｄ ａ ｎｅｗ
ｔｙｐｅ ｏｆ ｈｙｂｒｉｄ ＭＭＣ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１４，
３４（２９）：５１７１⁃５１８０．

［１２］ 阳莉汶，江伟，王渝红． 具有直流故障阻断能力的电容嵌位子模

块拓扑及其特性［Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１７，３７（１２）：１７２⁃１７８．
ＹＡＮＧ Ｌｉｗｅｎ， ＪＩＡＮＧ Ｗｅｉ， ＷＡＮＧ Ｙｕｈｏｎｇ． Ｃａｐａｃｉｔｏｒ⁃ｅｍｂｅｄｄｅｄ
ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｗｉｔｈ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｂｌｏｃｋｉｎｇ ｃａｐａｂｉｌｉｔｙ ａｎｄ ｉｔｓ
ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ［Ｊ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１７，３７
（１２）：１７２⁃１７８．

［１３］ ＭＡＲＱＵＡＲＤＴ Ｒ． Ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ ｗｉｔｈ ＤＣ⁃
ｓｈｏｒｔ ｃｉｒｃｕｉｔ ｃｕｒｒｅｎｔ ｌｉｍｉｔａｔｉｏｎ［Ｃ］∥２０１１ ＩＥＥＥ Ａｓｉａ ８ｔｈ Ｉｎｔｅｒｎａ⁃
ｔｉｏｎａｌ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ Ｐｏｗｅｒ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ ａｎｄ ＥＣＣＥ（ ＩＣＰＥ ＆ ＥＣＣＥ）．
Ｊｅｊｕ，Ｋｏｒｅａ：ＩＥＥＥ，２０１１：１４２５⁃１４３１．

［１４］ 张建坡，赵成勇，孙海峰，等． 模块化多电平换流器改进拓扑结

构及其应用［Ｊ］ ． 电工技术学报，２０１４，２９（８）：１７３⁃１８０．
ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｐｏ，ＺＨＡＯ Ｃｈｅｎｇｙｏｎｇ，ＳＵＮ Ｈａｉｆｅｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ｔｈｅ ｉｍｐｒｏｖｅｄ
ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｏｆ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ａｎｄ ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ［ Ｊ］ ． Ｔｒａｎ⁃
ｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｆ Ｃｈｉｎａ Ｅｌｅｃｔｒｏｔｅｃｈｎｉｃａｌ Ｓｏｃｉｅｔｙ，２０１４，２９（８）：１７３⁃１８０．

［１５］ 张建坡，赵成勇． 模块化多电平换流器子模块拓扑仿真分析

［Ｊ］ ． 电力系统自动化，２０１５，３９（２）：１０６⁃１１２．
ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｐｏ，ＺＨＡＯ Ｃｈｅｎｇｙｏｎｇ． Ｔｈｅ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｓ ｏｆ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ
ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ ｏｆ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［ Ｊ］ ． Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｌｅｃ⁃
ｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１５，３９（２）：１０６⁃１１２．

［１６］ 刘高任，许烽，徐政，等． 适用于直流电网的组合式高压直流断

路器［Ｊ］ ． 电网技术，２０１６，４０（１）：７０⁃７７．
ＬＩＵ Ｇａｏｒｅｎ，ＸＵ Ｆｅｎｇ，ＸＵ Ｚｈｅｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ａｎ ａｓｓｅｍｂｌｅｄ ＨＶＤＣ ｂｒｅａｋｅｒ
ｆｏｒ ＨＶＤＣ ｇｒｉｄ［Ｊ］ ． Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１６，４０（１）：７０⁃７７．

［１７］ 索之闻，李庚银，迟永宁，等． 一种基于子模块混合型模块化多

电平换流器的高压大功率 ＤＣ ／ ＤＣ 变换器［Ｊ］ ． 中国电机工程学

报，２０１５，３５（１４）：３５７７⁃３５８５．
ＳＵＯ Ｚｈｉｗｅｎ，ＬＩ Ｇｅｎｇｙｉｎ，ＣＨＩ Ｙｏｎｇｎｉｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ａ ｃｅｌｌ⁃ｈｙｂｒｉｄ ｍｏ⁃
ｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｂａｓｅｄ ｈｉｇｈ⁃ｖｏｌｔａｇｅ ｈｉｇｈ⁃ｐｏｗｅｒ ＤＣ ／ ＤＣ
ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１５，３５（１４）：３５７７⁃２５８５．

［１８］ 杨晓峰，薛尧，郑琼林． 采用逆阻型子模块的新型模块化多电平

换流器［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１６，３６（７）：１８８５⁃１８９１．
ＹＡＮＧ Ｘｉａｏｆｅｎｇ，ＸＵＥ Ｙａｏ，ＺＨＥＮＧ Ｔｒｉｌｌｉｏｎ Ｑ． Ｎｏｖｅｌ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌ⁃



第 ７ 期 张建坡，等：模块化多电平换流器子模块拓扑设计及其控制 　􀀨􀀭　　

ｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｗｉｔｈ ｒｅｖｅｒｓｅ ｂｌｏｃｋｉｎｇ ｓｕｂ⁃ｍｏｄｕｌｅｓ ［ Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅ⁃
ｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１６，３６（７）：１８８５⁃１８９１．

［１９］ 李少华，王秀丽，李泰，等． 混合式ＭＭＣ 及其直流故障穿越策略

优化［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１６，３６（７）：１８５０⁃１８５９．
ＬＩ Ｓｈａｏｈｕａ，ＷＡＮＧ Ｘｉｕｌｉ，ＬＩ Ｔａｉ，ｅｔ ａｌ． Ｏｐｔｉｍａｌ ｄｅｓｉｇｎ ｆｏｒ ｈｙｂｒｉｄ
ＭＭＣ ａｎｄ ｉｔｓ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｒｉｄｅ⁃ｔｈｒｏｕｇｈ ｓｔｒａｔｅｇｙ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ
ＣＳＥＥ，２０１６，３６（７）：１８４９⁃１８５９．

［２０］ 薛英林，徐政． Ｃ⁃ＭＭＣ 直流故障穿越机理及改进拓扑方案［ Ｊ］ ．
中国电机工程学报，２０１３，３３（２１）：６３⁃７０．
ＸＵＥ Ｙｉｎｇｌｉｎ，ＸＵ Ｚｈｅｎｇ． ＤＣ ｆａｕｌｔ ｒｉｄｅ ｔｈｒｏｕｇｈ ｍｅｃｈａｎｉｓｍ ａｎｄ ｉｍ⁃
ｐｒｏｖｅｄ ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｓｃｈｅｍｅ ｏｆ Ｃ⁃ＭＭＣ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，
２０１３，３３（２１）：６３⁃７０．

作者简介：

张建坡

　 　 张建坡（１９７３—），男，河北保定人，讲

师，博士，主要研究方向为高压直流输电与

柔性输配电技术（Ｅ⁃ｍａｉｌ：ｚｈａｎｇｊｉａｎｐｏ＠１２６．
ｃｏｍ）；

蒋　 畅（１９９６—），女，湖南长沙人，硕

士，主要研究方向为高压直流输电与柔性

输配电技术（Ｅ⁃ｍａｉｌ： ｊｉａｎｇｃｈａｎｇ＿ｓｕｍ＠１２６．
ｃｏｍ）；

田新成（１９８２—），男，河北唐山人，工程师，硕士，主要研

究方向为调度自动化和配电自动化系统。

Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ ｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓ ａｎｄ ｔｈｅｉｒ ｃｏｎｔｒｏｌ ｆｏｒ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ
ＺＨＡＮＧ Ｊｉａｎｐｏ１，ＪＩＡＮＧ Ｃｈａｎｇ１，ＴＩＡＮ Ｘｉｎｃｈｅｎｇ２

（１． Ｓｔａｔｅ Ｋｅｙ Ｌａｂｏｒａｔｏｒｙ ｏｆ Ａｌｔｅｒｎａｔｅ Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ ｗｉｔｈ Ｒｅｎｅｗａｂｌｅ Ｅｎｅｒｇｙ Ｓｏｕｒｃｅｓ，
Ｎｏｒｔｈ Ｃｈｉｎａ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｂａｏｄｉｎｇ ０７１００１，Ｃｈｉｎａ；

２． Ｓｔａｔｅ Ｇｒｉｄ Ｔａｎｇｓｈａｎ Ｐｏｗｅｒ Ｃｏｒｐｏｒａｔｉｏｎ，Ｔａｎｇｓｈａｎ ０６３０００，Ｃｈｉｎａ）
Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｆｉｒｓｔｌｙ，ａｃｃｏｒｄｉｎｇ ｔｏ ｔｈｅ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｃｕｔｔｉｎｇ ｏｆｆ ｐｏｓｉｔｉｏｎｓ ｏｆ ＤＣ ｌｉｎｋ ｆａｕｌｔ ｃｕｒｒｅｎｔ，ｔｈｒｅｅ ｐｏｓｓｉｂｌｅ ｆａｕｌｔ ｓｕｐ⁃
ｐｒｅｓｓｉｎｇ ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＣ ｃｉｒｃｕｉｔ ｂｒｅａｋｅｒ，ＤＣ ｃｉｒｃｕｉｔ ｂｒｅａｋｅｒ ａｎｄ ｍｏｄｕｌａｒ ｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌ ｃｏｎｖｅｒｔｅｒ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ
ｔｏｐｏｌｏｇｙ ａｎｄ ｔｈｅｉｒ ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅ ｆｅａｔｕｒｅｓ ａｒｅ ｓｕｍｍａｒｉｚｅｄ． Ｓｅｃｏｎｄｌｙ，ｆｒｏｍ ｔｈｅ ｐｅｒｓｐｅｃｔｉｖｅ ｏｆ ｃｕｔｔｉｎｇ ｏｆｆ ｔｈｅ ｆａｕｌｔ ｃｕｒｒｅｎｔ，
ｔｈｅ ｄｏｕｂｌｅ ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ ｃｏｎｔｒｏｌｌａｂｌｅ ｓｗｉｔｃｈ ｉｓ ｕｓｅｄ ｔｏ ｉｍｐｒｏｖｅ ｈａｌｆ ｂｒｉｄｇｅ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ ｔｏ ａｃｈｉｅｖｅ ＤＣ ｆａｕｌｔ ｓｕｐｐｒｅｓｓｉｏｎ．
Ｓｕｂｓｅｑｕｅｎｔｌｙ，ｃｏｍｂｉｎｅｄ ｗｉｔｈ ｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌ ｈａｌｆ ｂｒｉｄｇｅ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ，ＨＤＳＭ（Ｈｙｂｒｉｄ Ｄｏｕｂｌｅ Ｓｕｂ Ｍｏｄｕｌｅ） ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｉｓ
ｄｅｓｉｇｎｅｄ ｔｏ ｒｅｄｕｃｅ ｔｈｅ ｕｎｉｔ ｌｅｖｅｌ ｃｏｓｔ ａｎｄ ｏｐｅｒａｔｉｎｇ ｌｏｓｓ． Ｍｏｒｅｏｖｅｒ，ｔｈｅ ｐｒｏｂｌｅｍ ｏｆ ＨＤＳＭ ｉｎｔｅｒｎａｌ ｃａｐａｃｉｔｏｒ ｖｏｌｔａｇｅ
ｉｍｂａｌａｎｃｅ ｃａｕｓｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｕｎｂａｌａｎｃｅｄ ｃｈａｒｇｉｎｇ ｄｕｒｉｎｇ ｂｌｏｃｋｉｎｇ ａｎｄ ｉｔｓ ｃｏｕｎｔｅｒｍｅａｓｕｒｅｓ ａｒｅ ａｎａｌｙｚｅｄ． Ｆｉｎａｌｌｙ，ａ ｔｗｏ⁃
ｔｅｒｍｉｎａｌ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｍｏｄｅｌ ｉｓ ｂｕｉｌｔ ｉｎ ＰＳＣＡＤ ／ ＥＭＴＤＣ ｔｏ ｖｅｒｉｆｙ ｔｈｅ ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｎｅｓｓ ｏｆ ＨＤＳＭ ＤＣ ｌｉｎｋ ｆａｕｌｔ ｓｕｐｐｒｅｓｓｉｎｇ
ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ａｎｄ ｃａｐａｃｉｔｏｒ ｖｏｌｔａｇｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ．
Ｋｅｙ ｗｏｒｄｓ：ＤＣ ｆａｕｌｔ；ＭＭＣ；ｈｙｂｒｉｄ ｄｏｕｂｌｅ ｓｕｂ ｍｏｄｕｌｅ；ｖｏｌｔａｇｅ ｂａｌａｎｃｅ


