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基于改进状态空间分割法的继电保护设备拒动风险评估

丁茂生 1，钱 胜 2，王 超 3，王 琦 2，汤 奕 2
（1. 国网宁夏电力有限公司，宁夏 银川 750001；2. 东南大学 电气工程学院，江苏 南京 210096；

3. 国网宁夏电力有限公司电力科学研究院，宁夏 银川 750011）
摘要：继电保护设备隐性故障已经成为导致电力系统连锁故障的重要因素。因此，在电力系统的风险分析

中，需要突破传统N-1故障设置假设，考虑受继电保护设备隐性故障影响的N-k连锁故障。针对继电保护设

备拒动引发连锁故障的问题，首先根据继电保护设备的功能模块建立继电保护设备拒动故障树模型；然后综

合考虑元件固有失效率和运行信息，建立继电保护设备拒动概率动态评估模型。基于此，提出一种改进的状

态空间分割法对电力系统面临的连锁故障风险进行分析，实现了在枚举空间和抽样空间中进行连锁故障搜

索，可提高连锁故障搜索的完备性和风险分析的计算效率。最后，在仿真中验证了所提方法的有效性。
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0 引言

随着电力系统规模的扩大，电力系统运行中面
临的不确定性风险增加，电力系统灾难性连锁故障的
次数明显增多［1］。连锁故障指系统中某一元件故障
导致一系列其他元件停运，这种连锁反应迅速蔓延，
最终造成大规模停电事故［2］。研究表明，大部分大
停电事故都与继电保护设备的不正确动作有关［3］。

继电保护设备不正确动作属于典型的小概率高
危害事件，其主要危害是造成事故扩大，引发不可预
计的N-k故障。因此，有必要在电网运行风险评估
中考虑继电保护设备动作的影响［4］。文献［5-6］基
于历史统计信息建立继电保护故障概率模型，分析
了继电保护隐藏故障对连锁故障动态过程的影响机
制；文献［7-9］基于复杂网络理论分析了连锁故障发
生、发展以及传播的机制，该方法忽略了电力系统物
理特性，更适用于电网静态脆弱性分析。目前针对
继电保护故障的建模主要集中于静态模型，缺少考
虑设备运行环境与运行状态对继电保护设备拒动概
率模型的影响。

电力系统风险评估方法分为解析法和模拟法 2
类。其中，解析法适用于筛选低重、大概率故障事
件，模拟法适用于小概率故障随机抽样。针对连锁
故障风险评估，文献［10-11］提出了高风险N-k故障

搜索方法，该方法以小概率评估技术和事件树方法
进行搜索，本质上是基于解析法的故障集生成技术；
文献［12］对隐性故障进行详细分类，建立考虑环境
和系统潮流影响的继电保护系统马尔可夫模型，提
出了基于蒙特卡洛法的电力系统可靠性分析方法。
然而对于继电保护设备拒动这类小概率事件，传统
的蒙特卡洛法计算效率较低。状态空间分割法则结
合了解析法和蒙特卡洛法的优点，提高了计算效率，
已有研究将其应用于电力系统风险分析［13-15］。但现
有状态空间分割法将解析法与蒙特卡洛法割裂开
来，使得连锁故障搜索过程仅体现在抽样空间中，影
响连锁故障搜索效率和搜索结果的完备性，因此，考
虑继电保护设备拒动引发的连锁故障搜索时，需要
对传统的状态空间分割法进行改进。

本文在继电保护设备故障概率建模方面综合考
虑了设备运行环境与运行状态对继电保护设备拒动
概率模型的影响，进一步提高了继电保护设备拒动
概率评估结果与实际情况的匹配程度；提出了一种
基于改进状态空间分割法的风险评估方法，该方法
在连锁故障搜索过程中兼顾枚举子空间和抽样子空
间，分别对枚举法的采样过程和模拟法采样过程进
行改进，可提高连锁故障搜索的计算效率和完备性，
从而保证系统风险分析计算的快速性和准确性。

1 基于元件运行信息修正的继电保护设备
拒动概率评估模型

1.1 继电保护系统构成及其故障原因分析

继电保护系统涵盖了在隔离故障过程中发挥作
用的各个功能模块，如互感器、继电器等，继电保护
各功能模块及关系见图 1。实际运行情况表明，由
设备硬件或软件失效而引起继电保护设备拒动或误
动的情况很少。同时，继电保护的设计原理、配置方
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案、整定方式、电力系统运行方式以及设备的实际运
行环境和工作状态对其可靠性的影响程度却很大，
导致继电保护设备拒动或误动的实际发生概率有较
大的变化。因此，在分析继电保护失效机理时，不仅
要考虑继电保护设备本身的硬件、软件失效，还要考
虑其实际运行情况对设备拒动、误动的影响。
1.2 基于元件历史运行统计信息的继电保护设备

拒动概率

一方面，继电保护设备的正确工作离不开硬件
功能模块的可靠运行。硬件功能模块的失效会引起
整个继电器设备的失效，即继电保护设备可能会发
生拒动。分析继电保护设备拒动时，一般主要考虑
中央处理模块（CPU）、存储器模块（MEM）、模拟量
采集模块（AI）、数字量采集模块（DI）、数字量输出模
块（DO）、电源模块（PSU）这 6个功能模块，且只要其
中任意 1个模块失效均会导致继电保护设备拒动。
相应的继电保护设备拒动故障树模型见图 2。图
中，1— 6分别表示CPU失效、MEM失效、AI失效、DI
失效、DO失效及PSU失效。

基于元件历史运行统计信息，可计算得到继电
保护设备的硬件等效失效率 λJ（即每年的失效次
数，单位为次／a）为：

λJ =(λCPU +λMEM +λAI +λDI +λDO )/2+λPSU （1）
式中：λCPU、λMEM、λAI、λDI、λDO、λPSU分别为CPU、MEM、
AI、DI、DO、PSU基于历史运行统计信息的失效率。

另一方面，继电保护设备硬件的运行有赖于软
件程序的支撑，本文将软件程序的可靠性称为非原

理性软件可靠性，分析时将其纳入继电保护设备硬
件系统失效率的分析计算中，采用Musa Logarithmic
模型表示保护非原理性软件的可靠性，则保护非原
理性软件的失效率λs可表示为：

λs =λ0e-θm （2）
式中：λ0为初始失效率；θ为漏洞减少率系数；m为系
统运行中累积发现的漏洞。

非原理性软件失效包括拒动和误动 2种失效模
式，认为 2种失效模式分别占软件失效的 50%［16］，因
此，软件的拒动失效率λsj为：

λsj =λs /2 （3）
和一般的工业产品类似，继电保护设备的失效

率会随着时间的增长而变化，呈现“浴盆”形状，称为
“浴盆曲线”［17］。一般而言，继电保护设备在出厂或
现场运行前，已进行了充分测试，故本文假设继电保
护设备已不再处于早期失效期，而是处于随机失效
期，其随机失效率近似为一个常数，可采用指数分布
函数进行拟合［18］。因此，综合继电保护设备中软、硬
件的失效率，采用指数分布模型对继电保护设备的
拒动概率PJ0进行描述，如式（4）所示。

PJ0 = 1- e- (λJ +λsj )t （4）
式中：t为继电保护设备运行时间。
1.3 基于实际运行信息的继电保护设备拒动概率

修正

继电保护设备的运行环境（如温度、湿度等）和
运行状态会对设备的可靠性产生影响，下面分别进
行分析。

1）运行环境对继电保护设备拒动概率的影响。
当继电保护设备处于额定运行环境下时，设备可靠
性较高，此时设备拒动主要由其硬件和软件的固有
故障导致，无需修正。但若遭遇极端天气，继电保护
设备所处运行环境的相关参数接近甚至超过额定
值，例如高温、高湿环境将导致设备可靠性降低，增
加设备拒动概率。以温度为例，当继电保护设备的
运行环境温度在额定区间内时，其越接近额定区间
的上、下限，设备可靠性将越低，而当运行环境温度
超出额定区间时，偏离额定值越远，设备可靠性降低
越快。因此定义继电保护设备的第 i种运行环境的
修正系数K1i满足超高斯分布，如式（5）所示，运行环
境与修正系数的关系图见附录A图A1。

K1i = exp{ }-[ ]α1 (ci -mi )/wi

N1
（5）

式中：ci为第 i种运行环境参数；wi为第 i种额定运行
环境参数区间的长度；mi为第 i种额定运行环境参数
区间的中间值；N1为形状参数，一般取为 8或 10；α1
依据设定的额定运行环境参数边界处修正值K1lim计
算得出。

2）运行状态对继电保护设备拒动概率的影响。

图1 继电保护各功能模块及关系

Fig.1 Functional modules of relay protection and

their relationships

图2 继电保护设备拒动故障树模型

Fig.2 Fault tree model of rejection fault for

relay protection equipment
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除了运行环境可能对继电保护设备拒动概率产生影
响外，设备也可能发生原理性拒动。由于继电保护设
备的电压、电流互感器存在量测误差及整定误差，其
中量测误差一般服从正态分布，整定误差是由人为
误操作或者计算错误造成的，其值一般为常数。因
此可假设继电保护设备的实际触发值 x tri与整定值
xset间的误差ε满足正态分布，其概率密度 fε (ε)为：

fε (ε)= 1
2π σ2 exp ( - ε2

2σ2 ) （6）
式中：σ为量测误差的标准差。

则实际触发值 x tri的分布概率密度 fx ( x tri )为：

fx ( x tri )= 1
2π σ2 exp

é

ë
êê

ù

û
úú-( x tri - xset )
2

2σ2 （7）
实际量测值 x、整定值 xset、实际触发值 x tri与继电

保护设备状态间的关系如表1所示。

对于实际量测值 x，继电保护设备发生原理性拒
动的概率P ( x )即为 xset < x< x tri的概率，即：

P ( x ) =P ( xset < x< x tri )= ∫
xset

xtri
fx ( x ) dx （8）

将式（8）所给出的P ( x )定义为继电保护设备拒

动概率修正系数K2，则 x与K2的关系如图3所示。

综上所述，在考虑继电保护设备的固有失效率、
运行环境与运行状态后，其拒动概率PJ可以表示为：

PJ = 1-(1-K2 ) (1-PJ0 )∏
i

K1i （9）
2 基于改进状态空间分割法的继电保护设
备拒动风险评估

在电力系统风险分析中，由于继电保护设备发
生拒动的概率通常很小，若直接在全状态空间上使
用非贯序蒙特卡洛法，则会多次重复抽取发生概率
较大的低重故障状态，算法收敛将极其缓慢；若直接

采用枚举法，由于系统状态组合数巨大，在有限时间
内枚举连锁故障几乎难以实现；对于极端低概率事
件，传统状态空间分割法可能会失去效果。因此本
文采用改进状态空间分割法解决该问题，以实现涉
及小概率事件的风险评估。
2.1 改进状态空间分割法

改进状态空间分割法将状态空间划分为枚举子
空间和状态采样子空间。对 2个子空间分别采用枚
举法和模拟法进行状态筛选，采用枚举法筛选低重
大概率状态，采用模拟法随机抽样小概率高风险状
态。改进状态空间分割法示意图如图4所示。

1）枚举法采样过程改进：采用快速排序算法，按
状态概率降序依次选择系统状态，直至所有被选择
状态的累积概率达到指定值。为便于说明，将通过
枚举所选择的系统状态的集合记为 SF，将枚举状态
的累积概率定义为上限概率α。快速排序算法可在
不搜索整个状态空间的情况下，依次、快速地选出概
率较大的系统状态，直至上限概率α达到指定值，考
虑到继电保护设备拒动引起的连锁故障的低概率特
性，将传统的上限计算公式转换为：

α=∑
si ∈ SF
P ( si ) β ( si ) （10）

β ( si )= 1-∏
j ∈ i
P ( sji )

式中：si为第 i个系统状态；P ( si )为 si的发生概率；β ( si )
为校正系数，表示继电保护设备拒动的效果；j ∈ i表
示快速排序法中第 i个系统状态的相邻状态；P ( s ji )
为与 si相关的第 j个继电保护设备拒动的概率。

2）模拟法采样过程改进：图 4中黑色方块表示
模拟法随机抽取的系统状态，实线箭头表示当采样
状态属于状态枚举子空间时，基于采样状态进一步
执行小概率事件采样。通过这种改进，对小概率事
件增加了采样，而相同的采样状态将直接被传统状
态空间分割法丢弃。

3）采用模拟法对剩余的状态空间进行采样，直
至计算精度（例如方差系数）达到指定值。集合 SM
中所有系统状态的累积概率为1-α。

系统风险指标的期望值E (F )如式（11）所示。

表1 实际触发值与继电保护设备状态之间的关系

Table 1 Relationship between actual trigger value

and status of relay protection equipment

x的范围

x< x tri且 x< xset
x tri ≤ x< xset
xset ≤ x< x tri

x ≥ x tri且 x ≥ xset

继电保护设备状态

可靠不动作

误动

拒动

可靠动作

图3 实际量测值 x与K2的关系图

Fig.3 Relationship curve between actual

measured value x and K2

图4 改进状态空间分割法示意图

Fig.4 Schematic diagram of improved state

space partitioning method
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E (F ) =αE [ ]F ( s) | s∈ SF +(1-α )E [ ]F ( s) | s∈ SM （11）
E [ ]F ( s) | s∈ SF = 1α∑si ∈ SFF ( si )P ( si ) （12）
E [ ]F ( s) | s∈ SM = 1n∑si ∈ SMF ( si ) （13）

式中：F ( s)为系统在状态 s下的负荷损失总量；

E [ ]F ( s) | s∈ SF 为采用快速排序法计算的系统风险

指标期望值；E [ ]F ( s) | s∈ SM 为采用非贯序蒙特卡洛

法计算得到的系统风险期望值；n为非贯序蒙特卡
洛法抽样总次数。
2.2 最优负荷减载算法

本文采用的风险分析指标为预期失负荷量，其
由最优负荷减载算法确定，该算法以电网故障后负
荷减载量最小为优化目标，如式（14）所示。

min f load_shedding =∑
i∈N
Mi （14）

式中：f load_shedding为优化减载量；N为电网节点集合；Mi

为节点 i的减载量。
线路潮流及约束分别如式（15）、（16）所示。

Pl = SlXl
∑
i∈N
Ail δi l∈ L （15）

LPl ≤Pl ≤UPl l∈ L （16）
式中：Pl为线路 l的潮流；Sl为线路 l的运行状态；Xl

为线路 l的阻抗；Ail为线路 l的有向邻接矩阵中的元
素；δi为节点 i的相角；L为系统中线路的集合；UPl、
LPl分别为线路潮流的上、下界。

节点电流方程约束为：∑
l∈ L
Ail Pl =∑

k∈Geni
Gk (Pk +ΔPk )-(Pdi -Mi ) i∈N （17）

式中：Gk为发电机 k的运行状态；Pk为发电机 k的初

始发电量；ΔPk为发电机 k的可调节量；∑
l ∈ L
AilPl为节

点 i由线路输入或输出的功率；Pdi为节点 i的初始负
荷；Geni为发电机集合。

发电机出力约束和负荷减载约束为：
Lk -Pk ≤ΔPk ≤Uk -Pk k∈Geni （18）

0≤Mi ≤Pdi i∈N （19）
式中：Uk和Lk分别为发电机 k出力的上、下界。
2.3 考虑继电保护设备拒动的电力系统连锁故障

风险评估模型

当电网线路发生故障时，若继电保护设备正常
工作，则线路两端的断路器会及时切除故障线路，维
持电网安全稳定运行。若继电保护设备拒动，即发
生小概率事件，则线路两端的断路器无法正常切除
线路，随后判断线路的后备保护是否动作，若依然拒
动，继续判断后续是否发生小概率事件，直至不发生
后续小概率事件后，计算可靠性指标。基于 2.1节的
改进状态空间分割法与 2.2节的最优负荷减载算法，

建立考虑继电保护设备拒动概率的电力系统连锁故
障风险评估模型。考虑继电保护设备拒动的电网连
锁故障风险评估流程见附录A图A2，具体步骤如下：

1）初始化电网结构、元件故障概率，设定概率
上限；

2）使用快速排序法在未选择的系统状态中选取
概率最大的系统状态；

3）采用直流潮流最优切负荷算法计算当前系统
状态下的最小切负荷代价；

4）根据切负荷结果更新快速排序法的风险指
标、状态空间与累积概率；

5）若累积概率未达到上限概率则返回步骤 2），
否则快速排序法完成，进入步骤6）；

6）根据系统元件故障率对系统状态进行抽样；
7）判断抽样的系统状态是否属于快速排序法生

成的状态空间，若是则进入步骤 8），否则进入步
骤10）；

8）根据当前状态搜索后续连锁故障，并对继电
保护设备拒动故障状态进行一次抽样；

9）若继电保护设备拒动，线路两端的断路器无
法正常切除线路，则返回步骤8），否则返回步骤6）；

10）根据当前状态搜索后续继电保护设备拒动
故障状态，并对继电保护设备拒动故障状态进行一
次抽样；

11）若仍有继电保护拒动故障发生，判断线路的
后备保护是否动作，若依然拒动，则返回步骤 10），
否则进入步骤12）；

12）根据系统状态执行最优负荷减载算法，确定
负荷切除节点与负荷切除量；

13）更新风险指标的期望并计算收敛指标，若算
法收敛则输出系统风险指标，否则返回步骤 6）重新
进行状态抽样。

3 算例分析

采用 IEEE RTS-79可靠性测试系统（下文简称
RTS系统）对本文所提方法进行验证。该系统共包
含 33台发电机组、38条线路、5台变压器、24条母
线，总装机容量为 3 405 MW，峰荷为 2 850 MW，系统
结构如附录A图A3所示。本文在进行风险分析时，
主要考虑由母线故障和线路故障引发的连锁故障。
3.1 考虑运行环境和运行状态的继电保护设备拒
动概率评估结果

以RTS系统中给出的继电保护失效率 0.009772
次／a为参考；以指数概率模型描述继电保护拒动的
基础概率，其约为 0.0027%。基于此，考虑各个继电
保护设备拒动概率的差异，对各继电保护设备的拒
动概率添加小幅波动，波动大小符合平均值为 0、方
差为0.003的正态分布。

1）运行环境因素影响下的运行环境修正系数。
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假设设备额定运行环境参数区间为［-1，1］，令N1=8，
根据运行环境修正系数满足超高斯分布这一假设，
继电保护设备运行在额定运行环境区间外时，可靠
性将逐渐降低。由式（9）可知，运行环境修正系数应
该取一个略小于 1的数，因此假定在额定运行环境
边界处的修正系数定值为 0.98，则在运行环境的影
响下，修正系数可由式（20）计算。

K1i = exp[ ]-(1.228ci /2)8 （20）
则运行环境修正系数随继电保护设备运行环境

参数的变化曲线如图 5所示。当继电保护设备运行
在额定工作区间内时，运行环境对修正系数的影响
很小。而当继电保护设备的运行区间超过了额定工
作区间时，运行环境修正系数随实际环境与额定状
态的偏离值急剧变化，从而使设备越过额定区间运
行时，故障概率发生明显变化。

2）运行状态因素影响下的拒动概率修正系数。
与运行环境修正系数的分析方法类似，假设设备额
定运行状态的实际量测值在［0，1］范围内波动，当其
超过 1时，设备故障概率将会增加，同样取形状参数
为 8，在设备额定运行状态边界处的拒动概率修正
系数定值为 0.02，则在运行状态因素的影响下，拒动
概率修正系数可由式（21）计算，则拒动概率修正系
数随实际量测值的变化曲线如图6所示。

K2 = 1- exp{ }-[ 2.456( x- 0.5) /2 ]8 （21）

3.2 基于状态空间分割的连锁故障风险分析结果
本文在进行风险分析时，选用预期失负荷指标

EPNS（Expected Power Not Supplied）表征系统运行
的风险。表 2为不同风险分析方法的计算结果。表
中，λEPNS 为 EPNS的标幺值；解析法的上限概率为
0.98；蒙特卡洛法的终止条件取为EPNS指标的方差
系数不大于 0.05；改进状态空间分割法的上限概率

取为0.8，终止条件与蒙特卡洛法相同。

由表 2可见，解析法与其他 2种方法的计算结果

差距较大，其原因在于随着枚举过程的发展，连锁故

障发生的概率越来越小，以至于在有限的时间内进

行风险分析，难以覆盖整个状态空间，容易忽略低概

率高风险状态。

图7为累积概率随计算次数T的变化曲线，图中

横坐标取为 lg T。随着枚举状态的不断增加，累积概

率的变化越来越小，导致枚举法需要极大的计算资源

来保证计算结果合理性，因此，在此场景下解析法并

不适用。另一方面，如表 2所示，非贯序蒙特卡洛法

与改进状态空间分割法具有相近的结果，但是改进状

态空间分割法的计算量仅约为蒙特卡洛法的 1/5，计
算速度也比蒙特卡洛法更快。因此本文所提方法相

对于解析法和蒙特卡洛法，在计算结果与计算速度

上均具有优势。

1）上限概率定值影响分析。进一步地，采用

EPNS指标分析上限概率 α对本文所提改进状态空

间分割法的影响，结果见表3。

由表 3可见，不同上限概率对应的EPNS指标近

似，但快速排序法达到概率上限所需的状态数量迅

速增加。这是因为上限概率决定了快速排序法与蒙

图6 拒动概率修正系数随实际量测值的变化曲线图

Fig.6 Curve of rejection probability correction

coefficient varying with actual measured value

图5 运行环境修正系数随运行环境参数的变化曲线

Fig.5 Curve of operating environmental correction coeffi‐

cient varying with operating environmental parameters

表2 不同风险分析方法之间的性能比较

Table 2 Performances comparison among

different risk analysis methods

方法

解析法

非贯序蒙特卡洛法

改进状态空间分割法

λEPNS
0.3003
0.7956
0.7974

计算次数

50103
103070
19884

计算耗时／s
2007.04
3963.04
848.52

图7 累积概率随计算次数的变化曲线图

Fig.7 Curve of cumulative probability varying

with calculation time

表3 上限概率对改进状态空间分割法的影响

Table 3 Influence of upper probability on

performance of improved SSP method

上限概率

0.800
0.900
0.950
0.970
0.971
0.972

快速排序法状态数

25
168
485
3671
5476
11385

非贯序蒙特卡洛法抽样数

19859
10348
3781
2979
2136
2019

λEPNS
0.7974
0.7754
0.7809
0.7826
0.7972
0.7920
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特卡洛法的混合程度，当上限概率上升时，快速排序
法要达到上限概率所需的状态数量将随之迅速增加，
而非贯序蒙特卡洛法抽样次数随之减小。结合这 2
种方法的状态数或抽样次数随上限概率变化的趋
势，可看出存在一个极小值使得快速排序法的状态
数和蒙特卡洛法的抽样数之和，即计算总次数最小。

2）考虑运行环境和运行状态的继电保护设备拒
动风险分析。考虑运行环境对设备拒动概率的影
响，对系统连锁故障风险进行分析，上限概率为
0.9760，抽样法的收敛判别指标为0.05。

考虑运行环境影响的风险分析结果见图 8。图
中，运行环境参数 ci为标幺值，1.00表示额定运行环
境。由图可见，受继电保护设备运行环境的影响，系
统连锁故障风险评估指标 EPNS值发生变化，这是

因为设备运行环境逐渐偏离设备的额定工作环境，
使得运行环境对设备故障概率的影响逐渐增大，从
而导致风险指标值的变化。同时也说明，本文所提

方法能响应设备故障概率的变化，且有一定的敏感
度，证明了其有效性。

另一方面，考虑运行状态的影响，在 1.05、1.10
倍的额定工作环境下，对系统连锁故障风险进行分
析，结果如图 9所示。由图可见，虽然运行状态对继

电保护设备故障概率的影响变化微小，但是对最终
的连锁故障风险指标仍体现出一定的影响，表明本
文所提方法对设备故障概率的波动有一定的灵敏
度，体现了其有效性。

4 结论

本文提出了一种考虑继电保护拒动影响的电力
系统连锁故障风险快速分析方法。该方法考虑了元

件运行信息对继电保护设备拒动概率的影响，并通
过改进状态空间分割法实现电力系统连锁故障风险
的快速分析。另外，该方法考虑了状态空间搜索中
小概率事件的影响，适用于考虑小概率事件的复杂
系统风险分析场景，可为处理包含极端天气、网络攻
击等因素的电力系统风险分析问题提供参考。对于
继电保护误动情况的研究是笔者进一步的研究方向。

附录见本刊网络版（http：∥www.epae.cn）。
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Risk assessment of relay protection equipment rejection based on
improved state space partitioning method

DING Maosheng1，QIAN Sheng2，WANG Chao3，WANG Qi2，TANG Yi2
（1. State Grid Ningxia Electric Power Co. Ltd.，Yinchuan 750001，China；

2. School of Electrical Engineering，Southeast University，Nanjing 210096，China；
3. State Grid Ningxia Electric Power Research Institute，Yinchuan 750011，China）

Abstract：Hidden failures of relay protection equipment have become an important factor causing electric
power system cascading failures. Therefore，in the risk analysis of electric power system，it is necessary to
break through the traditional N-1 failure setting assumption，and consider N-k cascading failures affected
by hidden failures of relay protection equipment. Aiming at the problem that relay protection equipment
rejection causes electric power system cascading failures，firstly a fault tree model of relay protection equip‐
ment rejection is built according to the function modules of the relay protection equipment. Then conside-
ring the inherent failure rate and operation information of the components，a dynamic probability assessment
model for relay protection equipment rejection is built. Based on this，an improved state space partitioning
method is proposed to analyze the cascading failure risk faced by electric power system，which realizes
cascading failure search in enumeration space and sampling space，and can improve the completeness of
cascading failure search and the computational efficiency of risk analysis. Finally，the effectiveness of the
proposed method is verified by simulation.
Key words：relay protection equipment rejection；electric power systems；cascading failures；fault tree model；
improved state space partitioning method；risk assessment
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图 A1 运行环境与修正系数的关系图 

Fig.A1 Schematic diagram of relationship between operating environment and correction factor 

图中，XLow、XHigh分别为额定环境下限、上限。 
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图 A2 考虑继电保护设备拒动的电网连锁故障风险评估流程 

Fig.A2 Risk assessment process of cascading failure in power grid considering  

refuse-to-operate fault of relay protection equipment 
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图 A3 RTS-79 测试系统结构图 

Fig.A3 Structure diagram of RTS-79 test system 
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