
第 43 卷 第 9 期
2023 年 9 月

电 力 自 动 化 设 备
Electric Power Automation Equipment

Vol.43  No.9
Sept. 2023

提升海上风电经柔直联网系统频率稳定性的协调控制策略
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摘要：针对大规模海上风电经柔直联网引起的受端电网惯量降低、频率调节能力下降等问题，提出了海上风

电与柔直主动支撑系统频率的协调控制策略。在惯量支撑方面，利用直流电容能量主动支撑系统惯量，并通

过直流电压建立风机转速与频率的耦合关系，提出了基于差异化转子动能调节的风电场惯量支撑协调控制

策略，以提升受端电网惯量水平。在频率偏差调节方面，根据本地直流电压偏差量，提出了基于风机变速控

制与桨距角控制的风电场一次调频策略，并设计了基于附加桨距角控制的风电场二次调频策略，以提高系统

的频率稳定性。最后，设计了多时间尺度频率支撑控制策略的协调配合流程，并基于 RT-LAB OP5600 实时

数字仿真平台验证了所提策略可有效提升系统的频率支撑能力。
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0 引言

基于模块化多电平换流器的直流输电（modular 
multilevel converter based high voltage direct cur⁃
rent，MMC-HVDC）技术具有控制速度快、运行方式

灵活、供电可靠性高等特点，是实现深远海风电汇集

和远距离外送的有效手段［1⁃2］。
海上风电经柔直接入受端电网的规模不断增

大，部分同步机将逐步被替代，导致传统调频资源逐

渐稀缺化，同时海上风电场侧交流频率与受端电网

频率解耦，海上风电无法主动支撑受端电网频率，系

统惯量逐渐降低，严重威胁其安全稳定运行。因此，

如何实现海上风电场对受端电网频率变化的自主响

应，消除电网发生扰动时引起的频率偏差，是提升系

统频率稳定性亟待解决的关键问题。在惯量支撑方

面，文献［3］通过远距离通信将受端电网频率波动的

信号传递至风电场，通过调整其有功出力实现惯量

支撑，但此方法存在延时问题，并且可靠性有待商

榷。文献［4⁃5］针对海上风电经双端柔直联网系统，

利用直流电压将频率信息传递至送端，通过送端换

流站调整其交流侧频率，风电场根据系统频率调整

其有功出力实现惯量支撑，但该方法将改变送端交

流系统的频率质量，可能会给其他设备带来不利影

响。文献［6⁃7］针对海上风电经多端柔直联网系统，

提出了送、受端电压源换流器联合控制的频率下垂

控制方法，通过直流电压传递频率信息，利用各换流

站间的协调配合，实现受扰系统的惯量及频率支撑。
文献［8］设计了一种适用于受端换流站的电压源型
控制策略，在无锁相环情况下实现受端电网频率的
自主响应，但其忽略了直流线路压降对频率信息传
递精度的影响。文献［9］针对直流微电网，设计了基
于观测器的直流电压控制策略，考虑了负荷及直流
线路阻抗对其控制特性的影响，其是否适用于柔直
输电系统有待进一步研究。

在频率偏差调节方面，目前研究主要集中于风
电场参与一次调频方面，包括超速减载控制［10⁃11］、变
桨控制［12⁃13］以及两者的协调控制［14］等，均是通过风
机预留备用容量实现频率支撑。文献［15］提出了可
整定风机静调差系数的频率控制策略，并与虚拟惯
性控制有机结合，实现风机对系统频率的综合控制。
文献［16］提出了海上风电场经多端柔直系统的顺序
控制策略，按照网侧到风电场侧的顺序逐步启动调
频设备，但未详细说明风电场具体的控制策略。为
进一步提高频率响应能力，文献［17］提出了基于超
级电容储能控制的虚拟惯量和一次频率控制策略，
从而提高了单台风机的抗扰能力和主动支撑能力。
文献［18］提出一种基于旋转备用加直流侧储能的风
储联合控制策略，同时实现了风机的主动调频和故
障穿越。上述文献仅关注采用单机聚合模型的风电
场经柔直联网系统频率主动支撑问题，而针对综合
考虑多台风机间响应能力差异的控制策略，以及风
电场经柔直联网系统主动参与二次调频的研究较
少。在加速构建新型电力系统的背景下，有必要进
一步挖掘海上风电经柔直联网系统的调控潜力，使
其整体成为主导电源，承担起支撑系统频率的责任。

在此背景下，本文针对基于双馈感应发电机
（doubly-fed induction generator，DFIG）的海上风电
经柔直联网系统，设计了提升系统频率稳定性的多
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时间尺度协调控制策略：①利用直流电容能量的同
时，考虑不同风速下风机的响应能力差异，提出了基
于直流电容电场能与 DFIG 差异化转子动能的虚拟
惯量协调控制；②计及直流电压与DFIG转子转速约
束，设计了考虑变速控制与桨距角控制响应差异的
一次调频协调控制，并对相关控制参数进行了设计；
③基于直流电压与受端电网频率的耦合关系，提出
了风电场主动消除直流电压偏差量的附加桨距角控
制。最后，通过仿真验证了所提控制策略的可行性。

1 海上风电经柔直联网系统结构

海上风电经柔直联网系统结构如图 1所示。系
统采用对称单极接线方式，其中：风电场侧的送端换
流站（wind-farm-side sending-end modular multilevel 
converter，WFMMC）采用定交流电压控制和定频率
控制，以稳定海上风电场的并网母线电压和频率；
网侧受端换流站（gird-side receiving-end modular 
multilevel converter，GSMMC）通常采用定直流电压
控制和定无功功率控制，以保证直流电压的稳定。
随着海上风电渗透率的不断增大，受端交流电网呈
现越来越明显的低惯量、弱阻尼特性，在传统同步发
电机组备用计划无法满足电网调频容量和速度需求
时，可能导致电网频率变化率大、频率越限等问题。
因此，亟需挖掘海上风电功率调节潜力，使其主动支
撑系统惯量、参与频率稳定调控，提升系统的安全稳
定性。

2 虚拟惯量控制策略

爱因斯坦狭义相对论表示：惯性是能量的固有
属性，能量具有惯性，任何惯性都应归因于能量［19］。
因此，为了抑制受端交流电网不平衡功率引起的频
率突变，本文设计了一种基于直流电容能量与DFIG
转子动能的虚拟惯量控制策略，在受端电网频率突
变时共同为系统提供惯量支撑。
2.1　基于直流电容储能的虚拟惯量控制

同步机的惯量响应过程可描述为：

2H d f
dt

= PM - PE （1）
式中：H为同步机的惯性时间常数； f 为交流电网实
际频率；PM为机械功率；PE为电磁功率。

模块化多电平换流器（modular multilevel con⁃

verter，MMC）直流侧的等效电容可利用其动态特性
起到抑制直流电压变化的作用，即在忽略线路有功
损耗的情况下，利用直流电压的变化反映整流侧与
逆变侧之间的功率不平衡关系，如式（2）所示。

CeqUdc
dUdcdt

= Pwind - Pgrid （2）
式中：Ceq为MMC的等效电容［20］；Udc为实测的直流电
压；Pwind为风电场的输出功率；Pgrid为传递到网侧的
有功功率。

为了使MMC具备同步机的惯量响应特性，类比
式（1）所示的同步机惯量响应过程，Pwind可看作同步
机的机械功率，为了方便控制策略设计，在仅考虑直
流电容为系统提供惯量支撑时可先假设 Pwind 为常
量；Pgrid可看作同步发电机的电磁功率，则直流电压
的变化可类比于同步机转速的变化，主要区别在于
直流电容是利用其自身能量为系统提供虚拟惯量支
撑，进而抑制频率突变；同步机则是利用其转子动能
提供惯量支撑，直接决定系统频率。结合式（1）、（2）
可得：

2HMMC
d f
dt

= CeqUdc
dUdcdt

（3）
式中：HMMC为MMC的虚拟惯性时间常数。

对式（3）等号两端分别积分并化简可得：

2 ∫
f0

f

HMMCd f=∫
Udc0

Udc
CeqUdcdUdc （4）

2HMMC ( f- f0 )=Ceq(U 2dc - U 2dc0 ) /2 =
                            Ceq[ (Udc0 + ΔUdc )2 - U 2dc0 ] /2 =
                            Ceq(2Udc0ΔUdc + ΔU 2dc ) /2 （5）

式中：Udc0 为稳态下的额定直流电压；ΔUdc=Udc-Udc0
为直流电压的偏差； f0 为交流电网额定频率。

为保证系统的安全稳定运行，通常将直流电压
偏差量限制在较小范围（±5 % 左右）内，故可忽略电
压偏差的二次项，结合式（5）可得：

ΔUdc = 2HMMC
CeqUdc0

Δ f= kcΔ f （6）
式中：Δ f = f - f0为交流电网的频率偏差；kc为直流电
压偏差量与频率偏差量之间的耦合系数。

由式（6）可知，通过将受端电网频率偏差引入
GSMMC直流电压控制环节，如式（7）所示，可建立直
流电压与频率之间的耦合关系，使其主动参与电网
频率调节的同时将频率波动信息传递至直流侧，为
风电场主动支撑惯量提供响应条件。

Udcref = Udc0 + kcΔ f （7）
式中：Udcref为GSMMC定直流电压参考值。

由式（7）可知，ΔUdc与 Δ f 之间的耦合系数 kc越
大，Udcref越大，越易达到直流电压限值，导致直流电
压无法传递完整的受端电网频率信息。因此，可根
据允许的直流电压最大偏差值ΔUdcmax与允许频率波

图1　海上风电经柔直联网系统结构

Fig.1　System structure of MMC-HVDC

connecting offshore wind power
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动的上限值Δ fmax，设计 kc的取值为：

kc = ΔUdcmaxΔ fmax
（8）

进而可得MMC的虚拟惯性时间常数为：

HMMC = CeqUdc0ΔUdcmax
2Δ fmax

（9）
2.2　基于DFIG转子动能的虚拟惯量控制

受直流电压偏差约束限制，直流电容所能提供
的能量较少，惯性作用有限，可结合 DFIG 的转子动
能进一步增强惯量支撑作用，使其在电网频率突变
时，能够存储或释放转子动能，主动提供惯量支撑。
针对不同风速下的风机，通过引入本地直流电压变
化率设计了一种基于差异化转子动能调节的风电场
虚拟惯量控制策略，其无需远距离通信即可改变风
电场的有功出力，有效提高系统抑制频率突变的能
力。风电场主动支撑系统频率的控制策略如图 2
所示。图中：ωopt 为最优转速；ΔUdcth 为直流电压死区
限值；vw为风速； β为桨距角；kp为转速调节量与直流
电压偏差量之间的耦合系数；kd为转速调节量与直流
电压变化率之间的耦合系数；Td为惯性环节时间常
数；kpitch为桨距角调控环节比例系数；kβ为电压型附加
桨距角控制中的耦合系数；Pref为有功功率参考值；Pn
为额定功率；PI为比例积分（proportional integral，PI）
控制器。

2.2.1　虚拟惯量控制策略设计

当系统受到扰动时，利用式（7）所建立的直流电
压与电网频率耦合关系，将电网频率波动信息以直

流电压为载体传递至风电场侧，将 WFMMC 侧直流

电压的变化率 dUdc/dt引入风电场各 DFIG 有功控制

环节，使其主动改变有功出力响应受端电网频率突

变，为系统提供惯量支撑。

为了使海上风电场能够同时满足不同频率变化

情况下的频率调节需求，通常预留一定的功率备用，

使其稳态运行于超速减载模式［14］。设 DFIG 超速减

载后的功率跟踪曲线方程为：

Pwind = kLS ω3d （10）
式中：kLS为减载功率跟踪系数；ωd为当前转速。

当受端电网频率升高时，直流电压将实时联动

上升，各 DFIG 根据 dUdc/dt改变其转速参考值，快速

降低风电场输出功率，如式（11）所示，由于转速调节

量Δω通常不大，在此忽略了二次项（Δω）2和三次项

（Δω）3。结合式（2）与式（11），DFIG 减少有功出力

ΔPwind 的过程可类比为一个虚拟电容提供惯量支撑

的过程，即DFIG通过转子动能为系统提供虚拟惯量

支撑，如式（12）所示，进而可得 Δω与 dUdc/dt的关系

如式（13）所示。
Pwind-ΔPwind=kLS ( ωd-Δω ) 3=
                         kLS [ ω3d-3ω2dΔω+3ωd (Δω ) 2-(Δω ) 3 ]≈

kLS ( ω3d-3ω2dΔω )         （11）
ΔPwind ≈ 3kLS ω2dΔω = ΔCvir Udc

dUdcdt
（12）

Δω = ΔCvirUdc3kLS ω2d
dUdcdt

= kd
dUdcdt

（13）
式中：ΔCvir为直流侧附加虚拟电容。

图 3 为风机主动提供惯量支撑的示意图（图中

风机功率和转速均为标幺值），DFIG 稳态运行于减

载点 B，在受端电网频率上升初期，不平衡功率最

大，利用所提虚拟惯量控制可使 DFIG 快速、大幅度

降低其输出功率，输出功率减少值为 ΔPgrid，此过程

如图 3中点B至点C红色箭头所示，有效降低频率上

升率。此时DFIG捕获的机械功率大于电磁功率，转

子转速上升并通过存储动能为系统提供惯量支撑；

随着转速上升机械功率将逐渐减少，如图 3中ΔPwind
所示，同样可以抑制频率上升，呈现出类似同步发电

机的阻尼特性。在受端电网同步发电机一次调频作

用后，系统的频率偏差将逐渐趋于定值，并且 dUdc/dt

图2　风电场主动支撑系统频率的控制策略

Fig.2　Control strategy of wind farm actively

supporting system frequency

图3　风机功率特性曲线

Fig.3　Curves of wind turbine power characteristic
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随之变为 0，风机不再提供惯量支撑，重新恢复到扰

动前稳态运行点，此过程如图 3中点D至点B红色箭

头所示。

综合上述分析可知，考虑海上风电场主动支撑

系统惯量后，式（2）可进一步修改为式（14），即风电

场能够通过增大柔直系统等效电容增强其惯性作

用，实现其转子动能与直流电容能量共同提供惯量

支撑，增大其等效惯性时间常数，如式（15）所示，从

而抑制频率突变，提升系统频率稳定性。由于受端

电网频率下降时的惯量响应过程与上述类似，在此

不再赘述。

(Ceq + ΔCvir )Udc
dUdcdt

= Pwind - Pgrid （14）
HS = (Ceq + ΔCvir )Udc0ΔUdcmax

2Δ fmax
（15）

式中：HS为系统的虚拟惯性时间常数。

2.2.2　控制参数设计

稳态运行时DFIG转子转速距离最大转速（或最

优转速）越近，其转速可变化的空间越小，可存储（或

释放）的转子动能越少；反之，则越多。因此，需根据

DFIG变速控制启动时的转速ωd0合理设计 kd，以充分

利用各 DFIG 的转子动能，实现虚拟惯量的协同

响应。

由图 3可知，DFIG转子运行于最优转速 ωopt时，

DFIG捕获的机械功率达到最大值，且能够发挥最大

的阻尼作用，故当扰动引起电网频率跌落时，为了更

快地抑制频率跌落，DFIG 转速可下降的最小值为

ωopt；而当扰动引起电网频率上升时，DFIG通过增大

转速以存储动能，转速可上升的最大值为ωmax，故本

文将DFIG转速的可调节范围设计为［ωopt，ωmax］。根

据式（6）和式（13）可知，Δω与 dUdc/dt（即频率变化率

df/dt）成正比，为了防止 df/dt过大损坏机组，在设计

参数 kd时需同时考虑Δω和df/dt的限值约束。

基于dUdc/dt与df/dt的耦合关系，在频率上升时，

考虑直流电压变化率的最大值约束 max（dUdc/dt）与

ωmax之间的对应关系如式（16）所示；同理可得频率下

降时max（dUdc/dt）与ωopt之间的对应关系。综上可得

耦合系数 kd的取值如式（17）所示。

{Δωmax = kdmax (dUdc /dt )
ωmax = Δωmax + ωd

（16）

kd =
ì

í

î

ï
ïï
ï

ï
ïï
ï

ωmax - ωd0max (dUdc /dt )     Δ f > 0
ωd0 - ωopt

max (dUdc /dt )     Δ f≤ 0
（17）

由式（17）可知，各 DFIG 可根据 ωd0合理选取其

kd，实现不同风速下各 DFIG 转子动能的差异化利

用，有效提高了风电场的惯量支撑能力。

3 频率主动支撑控制策略

由于直流电容与 DFIG 转子提供惯量支撑的过

程是短暂且不可持续的，仅可抑制扰动初期的频率

突变，为了维持受端电网频率在安全范围内，需要风

电场具备主动参与系统调频的能力，从而降低系统

频率偏差，保证其安全稳定运行。本文基于式（7）建

立的频率与直流电压耦合关系，分别设计了海上风

电经柔直联网系统参与一次调频和二次调频的控制

策略，以提升频率支撑能力。

3.1　一次调频控制策略

为了实现与同步机类似的调频功能，基于本地

直流电压测量信息，设计了考虑变速控制与桨距角
控制响应差异的风电场一次调频协调控制策略。通

过将直流电压的偏差量 ΔUdc引入风电场各 DFIG 有
功控制环节，调整 DFIG 的有功出力，实现风电场主

动参与一次调频，从而提升受端交流电网的频率稳

定性。

3.1.1　基于变速控制的一次调频

当直流电压达到其死区限值 ΔUdcth时，DFIG 立

即通过改变转速来调节其所捕获的机械功率，实现

风电场主动参与一次调频。结合式（12）可知，受端

电网频率偏差量 Δ f 以直流电压偏差量 ΔUdc的形式

传递至风电场，且满足 Δ f ∝ΔUdc∝Δω∝ΔPwind，如式

（18）与式（19）所示。若风电场一次调频后转速在其

允许的调节范围内，则DFIG将稳定运行于新的平衡

状态。

ΔPwind ≈ 3kLS ω2dΔω = ηΔUdc （18）
Δω = η

3kLS ω2d
ΔUdc = kpΔUdc （19）

式中：η为调压系数。

为了实现风电场一次调频功率的合理分配，类

比 2.2.2 节的思想，结合式（16）和式（17），可得 ΔUdc
与Δω之间的耦合系数 kp取值为：

kp =
ì

í

î

ï
ïï
ï

ï
ïï
ï

ωmax - ωd0ΔUdcmax
    Δ f > 0

ωd0 - ωopt
ΔUdcmax

    Δ f ≤ 0
（20）

3.1.2　基于桨距角控制的一次调频

当DFIG转子转速达到ωmax（或ωopt）时，即基于变
速控制的一次调频能力达到上限，通过控制其转子

转速不变，维持 DFIG 变速控制的调频能力，并启动
图 2 中基于电压型附加桨距角控制的一次调频模
式，通过将直流电压偏差量产生的附加桨距角Δβ叠
加至初始备用桨距角 β0，进一步改变风电场的有功

出力，从而实现DFIG变速控制与附加桨距角控制参

与一次调频的协调配合。类比 2.2.2 节的思想，图 2
中电压型附加桨距角控制中的耦合系数 kβ 可定
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义为：

kβ =
ì

í

î

ï
ïï
ï

ï
ïï
ï

27 - β0ΔUdcmax
    Δ f > 0

β0ΔUdcmax
    Δ f ≤ 0

（21）

3.2　二次调频控制策略

随着海上风电等新能源渗透率不断提升，传统
同步发电机将逐渐被替代，系统调频能力将明显降
低，消除频率偏差的能力也将减弱，频率稳定问题可
能成为我国电力系统低碳化转型路径上的重要瓶
颈。相比惯性和一次调频抑制频率波动的过程，二
次调频是在更长时间尺度内实现频率动态平衡，可
提高整个系统的稳定性和抗扰性。因此，本文进一
步挖掘了大规模海上风电经柔直联网系统的二次调
频潜力，根据本地直流电压测量信息，设计了基于附
加桨距角控制的二次调频策略，使其整体呈现主导
电源的特性，提高受端电网的频率稳定性。

由于受端电网频率偏差与直流电压直接耦合，
将电压型附加桨距角控制中的二次调频控制目标设
置为柔直系统GSMMC定直流电压参考值Udcref（忽略
线路损耗），在接收到调度指令后，使其主动参与柔
直系统直流电压调节，消除其稳态偏差量，进而实现
受端电网频率的无差调节。在风电场参与一次调频
后，电网频率偏差趋于定值，若此时 DFIG 转子转速
未达到其限值ωmax（或ωopt），在接收到调度指令后，直
流电压偏差量通过比例积分环节产生附加桨距角
Δ β，仅通过改变桨距角调整风电场有功出力，消除
一次调频后仍存在的频率偏差，实现与同步机类似
的二次调频功能，同时使转子转速恢复至初始转速，
恢复风电场的惯量支撑能力；若DFIG转子转速已达
到其限值ωmax（或ωopt），则表示不平衡功率较大，需维
持其转速不变，即维持变速控制的调频能力，再通过
二次调频作用进一步调节其桨距角，使变速控制和
桨距角控制共同承担系统不平衡功率，维持直流电
压稳定，在充分利用风电场功率调节能力的同时实
现受端电网频率的无差调节。

综合上述分析，设计了多时间尺度频率支撑协
调控制策略的实施流程如图 4 所示，可有效提升海
上风电经柔直联网系统的频率稳定性。

4 仿真验证

在 MATLAB／Simulink 中搭建了图 1 所示海上
风电经柔直联网系统模型，并利用RT-LAB OP5600
进行仿真。其中海上风电场的总容量为 1 500 MW
（由 2台 DFIG 单机聚合模型组成），受端电网中 2台
同步机组的容量均为 900 MW，送、受端换流站的主
要参数如附录 A 表 A1 所示。下面将以切负荷的情
景为例，分别对虚拟惯量控制和调频控制策略的有

效性进行仿真验证。
4.1　虚拟惯量控制策略的仿真验证

系统稳态运行时，WFMMC汇集 646 MW的风电
场输出功率，其中风电场内DFIG1和DFIG2风速分别
为 9、10 m／s，受端电网的负荷 1为 2 070 MW，负荷
2为 200 MW，为了验证扰动下所提虚拟惯量控制策
略的有效性，t=50 s时将负荷 2 切除，受端电网频率
迅速上升。为了更好地验证本文所提控制策略的有
效性，分为以下情景进行仿真对比验证：①情景 1，
未采用任何附加控制；②情景 2，仅利用直流电容提
供惯量支撑；③情景 3，采用本文所提虚拟惯量控
制。对比结果如图5所示。图中：PSG为同步机功率，
PDFIG1、PDFIG2 和 ωDFIG1、ωDFIG2 分别为风电场内 DFIG1、
DFIG2输出的有功功率和转速，以上变量均为标幺
值，后同。

根据仿真结果可以看出，当切除负荷 2 引起电
网频率上升时，情景 2、3中的直流电压也随之上升，
直流电容主动支撑系统惯量，但仅能短暂提供少量
的惯量支撑，故情景 1、2中电网频率突变程度相近，
而情景 3中DFIG转子可提供更多的惯量支撑，其频

图4　频率主动支撑协调控制策略实施流程图

Fig.4　Implementation flowchart of frequency active

support coordinated control strategy
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率突变程度较为缓慢。惯量支撑仅发生在频率突变
初期，在频率偏差大于同步机组一次调频死区后，将
降低其有功出力，最终维持系统功率平衡，可以看出
情景 3 中同步机的输出功率下降速率及幅度均较
小，表明DFIG利用转子动能和捕获风功率的变化能
够为系统提供较大的惯量支撑和阻尼作用。在
DFIG主动支撑系统惯量过程中，稳态运行时风速低
的 DFIG 转速变化较大，即存储了更多的转子动能，
实现了DFIG转子动能差异化利用，有效提高了海上
风电的惯量支撑能力。
4.2　频率主动支撑控制策略的仿真验证

为了验证所提调频控制策略的有效性，根据电
网一次调频启动阈值±0.033 Hz 设计风电场一次调
频电压启动阈值，初始桨距角 β0=2°，仿真工况与 4.1
节相同。从以下 3 个情景进行仿真对比验证：情景
4，仅同步机参与一次调频；情景 5，DFIG仅采用变速
控制与同步机共同参与一次调频；情景 6，在情景 5
一次调频的基础上启动附加桨距角控制的二次调频
模式。仿真对比结果如图 6所示，图中 βDFIG1、 βDFIG2分
别为风电场内DFIG1和DFIG2的桨距角。

根据仿真结果可以看出，当负荷 2被切除后，受
端电网频率上升，其频率信息通过直流电压传递至
风电场，此时启动 DFIG 的变速控制参与一次调频，
故情景 5比情景 4的电网频率能更快地恢复稳定，风
电场在实现对电网频率自主响应的同时起到了抑制
直流电压的作用。风电场通过增大转子转速以降低
其有功出力，从而实现一次调频。一次调频后受端
电网仍存在频率偏差，在 70 s时启动二次调频，通过
增大桨距角进一步降低风电场内各 DFIG 的输出功
率，在消除受端电网频率偏差的同时恢复DFIG转子
转速至初始转速，从而恢复其惯量支撑能力。调频

期间，风电场启动变速控制后，情景 5中同步机输出
功率的下降幅度变小，缓解了同步机参与一次调频
的压力；风电场启动附加桨距角控制后，逐渐消除受
端电网的频率偏差，情景 6 中同步机输出功率也逐
渐恢复至初始值，从而验证风电场具备二次调频的
潜力。

为了进一步验证基于变速控制与附加桨距角控
制协同的 DFIG 调频能力，设定与送端换流站相连
的 DFIG1和 DFIG2风速分别为 10.5 m／s和 11 m／s，
受端交流系统连接的负荷 1 为 2 330 MW，负荷 2 为
250 MW，50 s 时将负荷 2 切除，DFIG 优先利用变速
控制参与一次调频，并依次切换至附加桨距角一次
调频和二次调频模式，仿真结果如附录A图A1所示。

当负荷 2被切除，DFIG通过超速减载和同步机
组共同参与一次调频时，DFIG 转子转速达到上限
值，且电网频率仍在上升，54 s时启动附加桨距角控
制的一次调频模式，并维持DFIG转子在最大转速运
行，进一步增大 DFIG 的一次调频能力，使电网频率
更快地恢复稳定。一次调频后，电网频率偏差趋于
定值，80 s 时切换至附加桨距角控制的二次调频模
式，使风电场根据直流电压偏差进一步增大其桨距
角，降低有功出力，从而消除一次调频后的频率偏
差，实现类似于同步机的二次调频功能。

为了使海上风电场能够同时满足不同频率变化

图5　虚拟惯量控制前、后系统暂态响应结果

Fig.5　Transient response results before and

after virtual inertia control

图6　风电场调频控制前、后系统暂态响应结果

Fig.6　Transient response results before and after

frequency regulation control of wind farm

􀁱􀂃􀂍



电 力 自 动 化 设 备 第 43 卷
情况下的频率调节需求，进一步验证本文所提协调
控制策略在频率下降工况中的有效性，50 s 时增加
负荷100 MW，仿真结果如附录A图A2所示。

当受端电网负荷增加时，电网频率快速下降，在
风电场频率主动支撑控制作用下，其输出功率增加，
此时风电场的输出功率大于其捕获的机械功率，
DFIG 转子将减速释放动能，并提升其捕获机械功
率，与同步发电机一次调频共同承担不平衡功率，有
效降低电网频率下降速率及幅度，使系统频率逐渐
趋于稳定。70 s 时维持 DFIG 转速不变，使 DFIG 启
动附加桨距角二次调频控制，进一步承担系统不平
衡功率，直至频率恢复至扰动前的稳态值，实现无差
调节，有效验证了海上风电经柔直联网系统在不同
频率变化工况下的频率主动支撑能力。

5 结论

针对新型电力系统构建过程中传统调频资源逐
渐稀缺化的问题，本文提出了适用于海上风电经柔
直联网系统虚拟惯量控制、一次调频和二次调频的
协调控制策略及参数选取方法，使其整体呈现主导
电源特性，能够为系统提供必要的惯量及频率支撑。
通过仿真分析得出如下结论：

1）在惯量支撑方面，利用直流电容能量提供惯
量的同时建立了直流电压与频率的耦合关系，风电
场根据本地直流电压变化率和当前转速即可实现不
同DFIG转子动能的差异化利用，在充分利用惯量支
撑及阻尼能力的同时有效抑制了扰动初期电网的频
率变化；

2）在频率偏差调节方面，通过将直流电压偏差
引入DFIG变速控制和桨距角控制，结合了两者频率
响应速度及能力，使风电场具备传统同步机的一次
调频和二次调频功能，有效提升了系统的频率稳
定性。

值得指出的是，基于直流电压改变海上风电输
出功率，可在实现电网频率主动响应的同时增强柔
直系统直流电压变化的惯性和阻尼作用，故本文所
提控制策略可为盈余功率引起直流过电压的故障穿
越问题提供新的解决思路。

附录见本刊网络版（http：∥www.epae.cn）。
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Coordinated control strategy for improving frequency stability of 
MMC-HVDC connecting offshore wind power

JIANG　Shouqi，XU　Yanan，LI　Guoqing，XIN　Yechun，WANG　Lixin
（Key Laboratory of Modern Power System Simulation and Control & Renewable Energy Technology，

Ministry of Education，Northeast Electric Power University，Jilin 132012，China）
Abstract：Aiming at the problems of reduced inertia and reduced frequency regulation capability of recei-
ving-end AC grid caused by modular multilevel converter based high voltage direct current（MMC-HVDC） 
connecting large-scale offshore wind power，a coordinated control strategy of offshore wind power and MMC-

HVDC is proposed to actively support system frequency. In terms of inertia support，using the energy of 
DC capacitor to actively support the system inertia，and establishing the coupling relationship between fan 
speed and frequency through DC voltage，a differential rotor kinetic energy regulation based coordinated con⁃
trol strategy of wind farm is proposed to support inertia，so as to improve the inertia level of the receiving-

end grid. In terms of frequency deviation regulation，according to the local DC voltage deviation，the primary 
frequency regulation strategy of wind farm based on fan speed control and pitch angle control is proposed，
and the secondary frequency regulation strategy of wind farm based on additional pitch angle control is 
designed to improve the frequency stability of system. Finally，the coordination process of multi-time scale 
frequency support control strategy is designed，and based on the RT-LAB OP5600 real-time digital simula⁃
tion platform，it is verified that the proposed strategy can effectively improve the frequency support capability 
of the system.
Key words：MMC-HVDC connecting offshore wind power；inertia support；primary frequency regulation；secon-

dary frequency regulation；coordinated control strategy
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附录 A 

表 A1  柔直系统换流站参数 

Table A1  Parameters of converters in MMC-HVDC 

参数 
参数值 

WFMMC GSMMC 

网侧电压 220 kV 500 kV 

阀侧电压 260 kV 260 kV 

容量 1 500 MV·A 1 500 MV·A 

直流电压 500 kV 500 kV 

桥臂子模块数 228 228 

子模块电容 15 mF 15 mF 

桥臂电感 75 mH 75 mH 
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图 A1  附加桨距角控制模式切换前、后系统暂态响应结果 

Fig.A1  Transient response results before and after additional pitch angle switching control mode 
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图 A2  频率下降工况系统暂态响应结果 

Fig.A2  Transient response results under frequency drop condition 
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