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摘要：针对继电保护测试装置线性功率放大器（ＬＰＡ）的非线性，提出一种基于自适应神经－模糊推理系统
（ＡＮＦＩＳ）的数字预畸器。ＡＮＦＩＳ数字预畸器仅需修改软件，即可升级传统继电保护测试装置，不仅满足故障
波形重现的精度要求，还能充分利用有限的频带宽度和输出容量。ＡＮＦＩＳ 数字预畸器对 ＬＰＡ 及其负载的整
体非线性进行自适应学习，故可降低对单一部件的精度要求，并修正任意部件引起的非线性失真。采用准在

线学习方式，ＡＮＦＩＳ数字预畸器可在普通微处理器上实现，从而保持传统继电保护测试装置的高性价比。
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０　 引言

继电保护测试装置是一种信号发生技术与继电

保护技术相结合的产品，已成为整定校验继电保护

及安全自动装置不可或缺的工具。为全面细致地分

析继电保护及安全自动装置在电力系统真实故障下

的动作细节，现代测试要求继电保护测试装置应能

较精确地输出各种故障电压 ／电流波形，波形数据可
来源于软件仿真或故障录波器［１］。

一方面，因继电保护及安全自动装置接于电压

和电流互感器的二次侧，故继电保护测试装置须将

电压和电流放大到电压互感器的二次电压水平和电

流互感器的二次电流水平，才能为被测装置提供“现

场”的电压和电流。电压互感器的二次额定电压一

般为 １００ Ｖ（有效值）；对于新建项目，为降低损耗，
电流互感器的二次额定电流一般为 １ Ａ（有效值）。
在故障暂态下，故障电压（如铁磁谐振过电压）的基

波周期分量可达额定电压的 ５ 倍，故障电流的基波
周期分量可达额定电流的 ３０倍，如考虑非周期分量
和谐波，总电压和总电流还会更高。所以继电保护

测试装置应能将电压和电流至少分别放大到 ５００ Ｖ
（有效值）和 ３０ Ａ（有效值），即电压动态范围至少为
０～５ ｐ．ｕ．，电流动态范围至少为 ０ ～ ３０ ｐ．ｕ．。另一方
面，为满足故障测距装置、谐波源监测定位装置、有

源滤波器和静止无功补偿器等的测试要求，要求输

出波形的频带宽度至少为 ０ ～ １０ ｋＨｚ。根据采样定

理，要求继电保护测试装置的频带宽度至少为 ０ ～
２０ ｋＨｚ。综上所述，新一代继电保护测试装置需要
在实现宽动态范围的同时实现宽频带，这一直是继

电保护测试装置功率放大器设计的技术难点。

为克服这一技术难点，多数继电保护测试装置

设计人员倾向于采用线性功率放大器 ＬＰＡ（Ｌｉｎｅａｒ
Ｐｏｗｅｒ Ａｍｐｌｉｆｉｅｒ），他们认为 ＬＰＡ 的控制比开关型功
率放大器［２４］简便，开环控制精度甚至可与开关型功

率放大器的闭环控制精度媲美，这是 ＬＰＡ的“线性”
对设计者造成的误解。实际上 ＬＰＡ 的“线性”是一
个相对概念，没有 ＬＰＡ 能够完全消除非线性。这是
因为为了获得足够的放大倍数，ＬＰＡ 需由若干放大
级级联组成。每个放大级可视为 １个 ＬＰＡ，一般由 １
个差动放大器实现。１ 个差动放大器的非线性容易
控制，然而当若干个差动放大器级联后，各差动放大

器的非线性会被逐级放大并彼此叠加，最终成为不

易控制的非线性。

理论上，为减小级联后的非线性，每个放大级的

硬件均须进行精密设计和调整，且电源和级间连接

电路也须优化。文献［５６］改用动态开关电源与
ＬＰＡ相连，通过特定调制降低传统直流电源波动引
起的非线性。文献［７］为每个放大级均设计了模拟
前馈电路，以提前修正各放大级的非线性。文献

［８］通过分析传统 Ｄｏｈｅｒｔｙ 放大器负载调制的原理，
选取合适的峰值放大器负载阻抗和采用较高的偏置

电压，增强了负载调制，获得了较好的线性度。文献

［９］采用交叉耦合双差分对和源极退化电阻 ２项线性
化措施实现跨导运算放大器的高线性响应。这些研

究所取得的高线性度是以增加硬件的复杂程度为代

价的，可能会降低可靠性，且方法的可移植性较差。

预先畸变（简称预畸）最初在通信系统的 ＬＰＡ
设计中被提出，其使研究不再局限于提高 ＬＰＡ 各部
件的精度，可分为模拟预畸和数字预畸。因模拟预

畸仍需增加额外的预畸电路［１０１２］，故非研究重点。
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数字预畸一般仅需修改软件，而无需改变硬件电路，

故受到更多关注。文献［１３］采用有记忆多项式对 ２
个多频带 ＬＰＡ进行建模，多项式的系数由递归最小
二乘法确定，由多项式实现数字预畸。文献［１４］采
用若干分段线性函数估计 ＬＰＡ 的非线性，并采用优
化算法确定分段线性函数的系数，两者结合实现数

字预畸。文献［１５］提出一种可与迭代消噪技术结
合的线性化方法，可较好地消除加性噪声的影响，使

数字预畸器不依赖 ＬＰＡ 的精确模型。综上所述，数
字预畸的实现主要分为 ２ 个步骤：对 ＬＰＡ 或其非线
性进行数字建模和由正或逆模型（数字预畸器）产

生预畸信号。以上数字预畸方法有较好的可移植

性，但其基于多项式、线性滤波器和分段线性函数等

线性数学工具，用于非线性估计虽然理论上可行，在

实际应用中会受阶数限制，精度难以提高；另外，其

在估计或调整参数和系数时，数值稳定性有时难以

保证，可能导致系统失稳。

考虑到额定容量限制，ＬＰＡ 的输出被限制在有
限范围内，从泛函分析的角度，可将之定义为一个在

紧致集上的未知非线性泛函。理论证明［１６］自适应

神经 模糊推理系统 ＡＮＦＩＳ（Ａｄａｐｔｉｖｅ ＮｅｕｒｏＦｕｚｚｙ
Ｉｎｆｅｒｅｎｃｅ Ｓｙｓｔｅｍ）经有限次数的训练和学习后，可无
限逼近紧致集上的任意非线性函数。故 ＡＮＦＩＳ较前
述的线性数学工具更加适合对非线性建模。另外，

可证明［１６］当采用梯度下降法与最小二乘法相结合

的混合学习算法代替单一的梯度下降法时，将不再

存在数值稳定问题。

鉴于 ＡＮＦＩＳ 的优良特性，本文提出一种新的
基于 ＡＮＦＩＳ 的数字预畸器（下文简称 ＡＮＦＩＳ 数字
预畸器），将数字预畸思想从通信系统领域移植

到继电保护测试领域。ＡＮＦＩＳ 数字预畸器从整体
上考虑了 ＬＰＡ 从数模转换器到各放大级（包括直
流电源）再到负载的所有可能的非线性，对各放

大级的精度不再苛求。这使通用型 ＬＰＡ 从传统
继电保护测试装置沿用到新一代继电保护测试

装置成为可能，且通用型 ＬＰＡ 技术成熟、可靠性
高且成本较低，故可保持新一代继电保护测试装

置的性价比。ＡＮＦＩＳ 的参数可采用准在线方式进
行训练和学习，故无需更换高速微处理器来满足

实时控制要求，进一步提高了继电保护测试装置

的性价比。借助 ＡＮＦＩＳ 的自适应能力，ＡＮＦＩＳ 数
字预畸器还能自动适应不同特性和数值的负载

（即不同继电保护及安全自动装置的输入特性）。

１　 ＡＮＦＩＳ的基本原理

１．１　 通用结构
１．１．１　 结构图

因 ＴａｋａｇｉＳｕｇｅｎｏ（ＴＳ）模糊模型［１７］便于分析和

计算，故 ＡＮＦＩＳ多建立在 ＴＳ 模糊模型基础上。设
输入向量 ｘ ＝［ｘ１，ｘ２，…，ｘｉ，…，ｘＭ］

Ｔ，其中 ｘｉ为模糊
语言变量，Ｍ为 ｘ的维数，Ｔ表示向量转置。设：
Ｔ（ｘｉ）＝｛Ａ

１
ｉ，Ａ

２
ｉ，…，Ａ

ｊ
ｉ，…，Ａ

Ｎｉ
ｉ ｝　 ｉ＝ １，２，…，Ｍ （１）

其中，Ａ ｊｉ（ｊ ＝ １，２，…，Ｎｉ）为 ｘｉ的第 ｊ 个模糊语言值
（模糊集合）；Ｎｉ为模糊语言值的个数。定义 Ａ

ｊ
ｉ 的隶

属度函数为 μＡｊｉ（ｘｉ），则 ＴＳ模糊规则为：

Ｉｆ（ｘ１ ｉｓ Ａ
ｊ
１）ａｎｄ （ｘ２ ｉｓ Ａ

ｊ
２）ａｎｄ … ａｎｄ （ｘＭ ｉｓ Ａ

ｊ
Ｍ），

ｔｈｅｎ ｙｊ ＝ ｐｊ０＋ｐｊ１ｘ１＋ … ＋ｐｊＭｘＭ 　 ｊ＝ １，２，…，Ｎ （２）

其中，对 ｊ进行了拓展，Ｎ≤∏
Ｍ

ｉ＝１
Ｎｉ；ｐｊ０、ｐｊ１、…、ｐｊＭ为 ｘｉ

的线性组合系数。由以上定义设计 ＡＮＦＩＳ 的通
用结构见图 １，其由前向网络和后向网络两部分
组成。

图 １ ＡＮＦＩＳ的通用结构
Ｆｉｇ．１ Ｇｅｎｅｒａｌ ａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ ｏｆ ＡＮＦＩＳ

１．１．２　 前向网络
前向网络用于与 ＴＳ 模糊规则的前件相匹配，

由 ４层组成。
ａ． 第 １ 层为输入层，直接将各 ｘｉ 传送到下一

层，故该层有 Ｍ个节点。
ｂ． 第 ２层的每个节点代表 １ 个模糊语言值，功

能是通过 μＡｊｉ（ｘｉ）（ｊ ＝ １，２，…，Ｎｉ）计算 ｘｉ 对 Ａ
ｊ
ｉ 的隶

属度，该层有∑
Ｍ

ｉ ＝ １
Ｎｉ 个节点。

ｃ． 第 ３层的每个节点代表 １条模糊规则的 １ 个
前件，该层有 Ｎ个节点，功能是按照式（３）或式（４）
计算每条模糊规则的适用度：

　 　 αｊ ＝μＡｊ１（ｘ１）∧μＡｊ２（ｘ２）∧…∧μＡｊＭ（ｘＭ）＝
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ｍｉｎ｛μＡｊ１（ｘ１），μＡｊ２（ｘ２），…，μＡｊＭ（ｘＭ）｝ （３）

αｊ ＝μＡｊ１（ｘ１）μＡｊ２（ｘ２）…μＡｊＭ（ｘＭ） （４）

ｄ． 第 ４层有 Ｎ个节点，其功能是计算归一化的
适用度，即每条模糊规则的权重：

αｊ ＝ αｊ ／∑
Ｎ

ｊ ＝ １
αｊ （５）

１．１．３　 后向网络
后向网络用于与 ＴＳ 模糊规则的后件相匹配，

由 ３层组成。
ａ． 第 １层为输入层，用于直接将各 ｘｉ 传送到下

一层，其中 ｘ０ ＝ １用于产生式（６）中 ｙｍｊ的常数项 ｐ
ｍ
ｊ０，

设 ＡＮＦＩＳ有 Ｒ个输出，根据需要该层可设置（Ｍ＋１）×
Ｒ个节点。

ｂ． 第 ２层计算每条模糊规则的输出如式（２）所
示，则该层有 Ｒ×Ｎ个节点。

ｙｍｊ ＝ ｐ
ｍ
ｊ０ ＋ ｐ

ｍ
ｊ１ｘ１ ＋ … ＋ ｐ

ｍ
ｊＭｘＭ ＝∑

Ｍ

ｉ ＝ ０
ｐｍｊｉ ｘｉ （６）

其中，ｍ＝ １，２，…，Ｒ。
ｃ． 第 ３层为有 Ｒ 个节点的输出层，用于对第 ２

层的输出进行综合：

ｚｍ ＝∑
Ｎ

ｊ ＝ １
αｊ ｙｍｊ 　 ｍ ＝ １，２，…，Ｒ （７）

１．２　 学习算法
选取最小方均根误差（ＲＭＳＥ）为学习目标：

ｍｉｎ ε＝ｍｉｎ
１
Ｒ∑

Ｒ

ｍ ＝ １
（ｄｍ － ｚｍ）槡

２ ＝ｍｉｎ
‖ｄｍ－ｚｍ‖２

槡Ｒ
（８）

其中，ｄｍ为理想输出；‖·‖２表示 ２ 范数。
根据反向传播理论，首先按式（９）所示的学习

算法调整后向网络的系数：

　 　 　 ｐｍｊｉ（ｋ＋１）＝ ｐ
ｍ
ｊｉ（ｋ）－β

ε
ｐｍｊｉ
＝

ｐｍｊｉ（ｋ）－β
ε
ｚｍ
　
ｚｍ
ｙｍｊ
　
ｙｍｊ
ｐｍｊｉ

（９）

其中，ｋ表示第 ｋ次调整，ｋ ＝ ０，１，２，…；β＞０ 为学习
速率。

经 １次调整后，ｐｍｊｉ将暂时固定，然后调整前向网
络的参数。不同的隶属度函数有不同的参数，为不

失一般性，假设 μＡｊｉ（ｘｉ）有 ２ 个参数 ａｉｊ和 ｂｉｊ，其学习
算法与式（９）类似：

　 　 ａｉｊ（ｌ＋１）＝ ａｉｊ（ｌ）－γ
ε
ａｉｊ
＝

ａｉｊ（ｌ）－γ
ε
ｚｍ
　
ｚｍ

αｊ
　
αｊ
μＡｊｉ
　
μＡｊｉ
ａｉｊ

（１０）

　 　 　 ｂｉｊ（ｌ＋１）＝ ｂｉｊ（ｌ）－γ
ε
ｂｉｊ
＝

ｂｉｊ（ｌ）－γ
ε
ｚｍ
　
ｚｍ

αｊ
　
αｊ
μＡｊｉ
　
μＡｊｉ
ｂｉｊ

（１１）

其中，ｌ 表示第 ｌ 次调整，ｌ ＝ ０，１，２，…；γ＞０ 为学习
速率。

式（９）—（１１）为经典梯度下降法，将 ｐｍｊｉ（ｋ＋１）、
ａｉｊ（ｌ＋１）和 ｂｉｊ（ｌ＋１）与输入数据组成矩阵 Ａ，α１、α２、
…、αＮ组成未知向量 α，ｄ１、ｄ２、…、ｄＲ组成理想输出向
量 ｄ，则得到超定矩阵方程 Ａα＝ｄ。用最小二乘法估
计最优解 α，可得最小二乘解为：

αＬＳ ＝（Ａ
ＴＡ）－１ＡＴｄ （１２）

由此便构成了具有良好数值稳定性和快速收敛性的

混合学习算法［１６］。

２　 ＬＰＡ的数字模型

２．１　 获取方法
数字模型不同于数学模型，前者通过试验获得，

采用输入 ／输出数据对表示，最贴近实际情况；后者
通过引入一定的近似条件由理论推导获得，可用数

学公式表示，但可能与实际情况存在误差。故为获

得高精度，应采用 ＬＰＡ的数字模型。
ＬＰＡ的数字模型可由以下步骤获得：
ａ． 按实际测试接线将继电保护测试装置与被测

继电保护及安全自动装置连接；

ｂ． 分别控制电压型、电流型 ＬＰＡ 输出频率为
１０ ｋＨｚ的正弦电压和正弦电流，平滑调节其幅值，使
之从 ０分别增大到最大值 槡５００ ２ Ｖ和 槡３０ ２ Ａ；

ｃ． 采样、记录渐变的电压、电流幅值；
ｄ． 将指令信号（输入信号）的幅值与输出电压、

电流的幅值一一对应排列成输入 ／输出数据对。
当输出波形幅值一定时，ＬＰＡ 的非线性会随输

出波形频率的增加而增加，而故障电压 ／电流谐波分
量的频率一般不超过 １０ ｋＨｚ，故在 １０ ｋＨｚ下测得的
数字模型兼容 １０ ｋＨｚ以下的情况。
２．２　 正数字模型

考虑到电压型和电流型 ＬＰＡ 的控制方法可简
单互换，而电流型 ＬＰＡ 的非线性较电压型 ＬＰＡ 显
著，电流精度控制较电压精度控制困难，故下文仅研

究电流型 ＬＰＡ。由 ２．１节中的步骤获得的某电流型
ＬＰＡ的数字模型可以输入数据为横轴、输出数据为
纵轴绘制成如图 ２所示的曲线，图中，横轴数据为标
幺值。由图 ２可见，虽然按额定电流 ３０ Ａ（有效值）
计算，最大输出电流可达 ４２ Ａ，但实际的线性段因非
线性被压缩到了－３０～３０ Ａ，且正向曲线与负向曲线
不是关于原点对称的，损失了近 １０ Ａ的资源。从函
数的角度看，电流型 ＬＰＡ 的数字模型是常见的“输
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入输出”映射，即正映射，故称之为正数字模型。

图 ２ 电流型 ＬＰＡ的正数字模型曲线
Ｆｉｇ．２ Ｆｏｒｗａｒｄ ｄｉｇｉｔａｌ ｍｏｄｅｌ ｃｕｒｖｅ ｏｆ ｃｕｒｒｅｎｔｍｏｄｅ ＬＰＡ

２．３　 逆数字模型
对于正数字模型，当指令电流（输入电流）的放

大倍数超过 ３０ 倍时，输出电流就将产生非线性失
真。显然，在理想状态，即 ＬＰＡ 始终保持线性的状
态下，当放大倍数达到 ４０倍（额定放大倍数）时也不
应出现非线性失真。为获得理想输出电流，可将正映

射变换为逆映射，即“输出输入”映射，相应地将正
数字模型转换为逆数字模型。由逆数字模型求得与

理想输出电流相对应的输入电流（指令电流），将该输

入电流（指令电流）通过正数字模型（ＬＰＡ）即可得到
理想输出电流。逆数字模型可通过将输入 ／输出数据
对简单交换位置变为输出 ／输入数据对得到。

３　 ＡＮＦＩＳ数字预畸器

３．１　 实现方法
利用经过训练和学习后的 ＡＮＦＩＳ逼近紧致集上

的电流型 ＬＰＡ的非线性逆数字模型，从而取代逆数
字模型产生与理想输出电流相对应的指令电流（输

入电流），即可实现数字预畸。之所以称为数字预

畸，是因为与理想输出电流相对应的指令电流（输入

电流）不同于原指令电流（输入电流），外观上看像

是原指令电流（输入电流）发生了畸变，且是在进入

电流型 ＬＰＡ前预先发生的。由此，与理想输出电流
相对应的指令电流（输入电流）也称为预畸指令电

流（预畸输入电流），而相应地，经训练和学习后的

ＡＮＦＩＳ就称为数字预畸器，合称为 ＡＮＦＩＳ 数字预畸
器。将预畸指令电流（预畸输入电流）输入电流型

ＬＰＡ将得到理想输出电流。ＡＮＦＩＳ 数字预畸器的训
练、学习和使用步骤如下：

ａ． 将 ＬＰＡ逆数字模型的输出 ／输入数据对作为
ＡＮＦＩＳ的输入 ／输出数据对，即训练数据；

ｂ． 选取隶属度函数的类型和个数；
ｃ． 生成 ＡＮＦＩＳ的初始结构；
ｄ． 选择训练参数，即最大训练批次、初始步长

和目标误差；

ｅ． 按 １．２节学习算法完成训练，生成 ＡＮＦＩＳ 数
字预畸器；

ｆ． 将理想输出经 ＡＮＦＩＳ数字预畸器产生预畸指
令（预畸输入）；

ｇ． 回采预畸指令控制下 ＬＰＡ的实际输出；

ｈ． 计算实际输出与理想输出的 ＲＭＳＥ，确认
ＡＮＦＩＳ数字预畸器的性能。
３．２　 参数优选
３．２．１　 仿真算例

为使 ＡＮＦＩＳ 数字预畸器的性能达到最优，需经
仿真实验对隶属度函数的类型和个数、最大训练批

次、初始步长及目标误差进行优选。下文以图 ３ 所
示的仿真故障电流为算例对 ＡＮＦＩＳ数字预畸器的参
数进行优选，该仿真故障电流含有高达 ９．７５ ｋＨｚ 的
谐波分量，可用于行波测试。

图 ３ 仿真故障电流（理想输出电流）
Ｆｉｇ．３ Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｆａｕｌｔ ｃｕｒｒｅｎｔ（ｉｄｅａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔ）

３．２．２　 隶属度函数的类型
因仿真故障电流是双极性的，即有正、有负，故

应选择双边隶属度函数而非单边隶属度函数，否则

训练将出错。其次，不应选择有线性段的双边隶属

度函数，因为 ＡＮＦＩＳ 不是用于“是 ／非（１ ／ ０）”判断，
而是用于输出波形精度的控制，故应采用连续的曲

线形的隶属度函数。综上所述，隶属度函数应在双

Ｓ形函数（分为差函数和积函数）、联合高斯函数、单
高斯函数、广义钟形函数和 Π 形函数中选择。在隶
属度函数个数为 ６、最大训练批次为 １００、初始步长
为 ０．１、目标误差为 ０ 的情况下，采用不同类型隶属
度函数时，实际输出电流与理想输出电流的 ＲＭＳＥ
如表 １ 所示。由表 １ 可见，广义钟形函数对应的
ＲＭＳＥ 最小，故首先选择隶属度函数类型为广义钟
形函数。

表 １ 采用不同类型隶属度函数时实际输出
电流与理想输出电流的 ＲＭＳＥ

Ｔａｂｌｅ １ ＲＭＳＥｓ ｏｆ ａｃｔｕａｌ ａｎｄ ｉｄｅａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔｓ ｗｉｔｈ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｔｙｐｅｓ ｏｆ ｍｅｍｂｅｒｓｈｉｐ ｆｕｎｃｔｉｏｎｓ

隶属度函数 ＲＭＳＥ ／ Ａ 隶属度函数 ＲＭＳＥ ／ Ａ
双 Ｓ形差函数 ０．３４６ ３ 单高斯函数 １．３３９ ３
双 Ｓ形积函数 ０．２１３ ０ 广义钟形函数 ０．０８５ １
联合高斯函数 ０．６０１ ６ Π形函数 ０．５９８ ９

３．２．３　 隶属度函数个数
采用广义钟形隶属度函数，在最大训练批次为

１００、初始步长为 ０．１、目标误差为 ０ 的情况下，不同
隶属度函数个数对应的实际输出电流与理想输出电

流的 ＲＭＳＥ见表 ２。由表 ２ 可见，初始阶段（隶属度
函数个数为 ２、３），ＲＭＳＥ 随隶属度函数个数的增加
不断下降，说明增加 ＡＮＦＩＳ 结构的复杂程度有利
于提高精度；但当隶属度函数个数增加到 ４ 以后，
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ＲＭＳＥ 不仅不再下降反而逐渐增加，说明出现了
“过拟合”现象，这是需要避免的。另外，当隶属度

函数个数为 ３ 时 ＲＭＳＥ 最小，故应选择隶属度函数
个数为 ３。只有 ３ 个隶属度函数时，ＡＮＦＩＳ 结构简
单，训练和学习时间大幅缩短，对实时控制十分

有利。

表 ２ 不同隶属度函数个数下实际输出电流与
理想输出电流的 ＲＭＳＥ

Ｔａｂｌｅ ２ ＲＭＳＥｓ ｏｆ ａｃｔｕａｌ ａｎｄ ｉｄｅａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔｓ
ｕｎｄｅｒ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｎｕｍｂｅｒ ｏｆ ｍｅｍｂｅｒｓｈｉｐ ｆｕｎｃｔｉｏｎｓ

隶属度函数个数 ＲＭＳＥ ／ Ａ 隶属度函数个数 ＲＭＳＥ ／ Ａ
２ ０．０８３ ８ ５ ０．０７８ ７
３ ０．０３１ １ ６ ０．０８５ １
４ ０．０７７ ４

３．２．４　 最大训练批次
采用广义钟形隶属度函数，在隶属度函数个

数为 ３、初始步长为 ０．１、目标误差为 ０ 的情况下，
不同最大训练批次对应的实际输出电流与理想

输出电流的 ＲＭＳＥ 见表 ３。由表 ３ 可见，并非训
练批次越大越好，当训练批次达到 １００ 次后，再
增加训练批次，ＲＭＳＥ 的差别已不明显，说明训练
１００ 次后，ＡＮＦＩＳ 已可靠收敛。这也验证了采用
混合学习算法后，ＡＮＦＩＳ 具有快速收敛性。训练
时间越短越好，故选择最大训练批次为 １００ 最
适宜。

表 ３ 不同最大训练批次下实际输出电流与
理想输出电流的 ＲＭＳＥ

Ｔａｂｌｅ ３ ＲＭＳＥｓ ｏｆ ａｃｔｕａｌ ａｎｄ ｉｄｅａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔｓ
ｕｎｄｅｒ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｍａｘｉｍｕｍ ｔｒａｉｎｉｎｇ ｅｐｏｃｈｓ

最大训练批次 ＲＭＳＥ ／ Ａ 最大训练批次 ＲＭＳＥ ／ Ａ
５０ ０．１０２ ６ ２００ ０．０２８ ６
１００ ０．０３１ １ ２５０ ０．０２８ ９
１５０ ０．０２７ ０

３．２．５　 初始步长
采用广义钟形隶属度函数，在隶属度函数个数

为 ３、最大训练批次为 １００、目标误差为 ０ 的情况下，
不同初始步长对应的实际输出电流与理想输出电流

的 ＲＭＳＥ如表 ４ 所示。由表 ４ 可见，初始步长不宜
太大或太小，最佳数值在 ０．０１ ～ ０．１ 之间，为简便起
见，可取初始步长为 ０．１。

表 ４ 不同初始步长下实际输出电流与
理想输出电流的 ＲＭＳＥ

Ｔａｂｌｅ ４ ＲＭＳＥｓ ｏｆ ａｃｔｕａｌ ａｎｄ ｉｄｅａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔｓ
ｕｎｄｅｒ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｉｎｉｔｉａｌ ｓｔｅｐｓ

初始步长 ＲＭＳＥ ／ Ａ 初始步长 ＲＭＳＥ ／ Ａ
０．００１ ４．２５７ ４ ０．１ ０．０３１ １
０．０１０ ０．１００ ３ １．０ ０．２０８ ３

　 　 实际应用中目标误差 ＲＭＳＥ 越小越好，故应设
目标误差为 ０，而实际中仅能接近 ０，无法等于 ０。

综上，ＡＮＦＩＳ数字预畸器的优选参数为：隶属度
函数类型为广义钟形隶属度函数，隶属度函数个数为

３，最大训练批次为 １００，初始步长为 ０．１，目标误差
为 ０。

４　 仿真和试验验证

４．１　 仿真结果
本节给出采用优选参数时 ３．２．１ 节算例的仿真

实验结果。图 ４为 ＡＮＦＩＳ数字预畸器对电流型 ＬＰＡ
的逆数字模型进行训练和学习前后，３ 个广义钟形
隶属度函数的变化情况。可见，广义钟形隶属度函

数在双边范围内的拉伸或压缩较其他类型的隶属度

函数连续平缓，故精度较高。

图 ４ 隶属度函数的变化
Ｆｉｇ．４ Ｃｈａｎｇｅｓ ｏｆ ｍｅｍｂｅｒｓｈｉｐ ｆｕｎｃｔｉｏｎｓ

将算例的仿真故障电流（理想输出电流）除以

理想放大倍数 ４０，得到指令电流（输入电流）的标幺
值，将其通过电流型 ＬＰＡ 的正数字模型，可得到未
经数字预畸的实际输出电流，如图 ５所示。对比图 ３
可见，图 ５中实际输出电流的正向波形出现了削顶
且毛刺被抹平，说明当放大倍数超过 ３０ 倍且含有高
次谐波时，电流型 ＬＰＡ 的非线性很显著，造成了幅
值失真和频率失真。定量计算表明，实际输出电流

与理想输出电流的 ＲＭＳＥ高达 １１．０１９ ９ Ａ。

图 ５ 未经预畸的实际输出电流
Ｆｉｇ．５ Ｎｏｎｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ａｃｔｕａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔ

为消除电流型 ＬＰＡ 非线性造成的失真，将理想
输出电流通过 ＡＮＦＩＳ数字预畸器得到预畸指令电流
（预畸输入电流），如图 ６ 所示，图中指令电流（输入
电流）为标幺值。由预畸指令电流（预畸输入电流）

通过电流型 ＬＰＡ 的正数字模型即得到经数字预畸
的实际输出电流，因其与图 ３几乎相同，仅从视觉角
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度已难以分辨出差异，故不再给出曲线图。经计算，

采用 ＡＮＦＩＳ数字预畸器后，实际输出电流与理想输
出电流的 ＲＭＳＥ仅有０．０３１ １ Ａ，定量说明了两者已
非常接近。

图 ６ 预畸指令电流（预畸输入电流）
Ｆｉｇ．６ Ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｅｄ ｃｏｍｍａｎｄ ｃｕｒｒｅｎｔ
（ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ｉｎｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔ）

仿真实验结果表明，ＡＮＦＩＳ 数字预畸器较好地
消除了电流型 ＬＰＡ的非线性，保证了实际输出电流
的精度，使电流型 ＬＰＡ的非线性段也得以利用。
４．２　 试验结果
４．２．１　 电流型 ＬＰＡ试验

本文电流型 ＬＰＡ 的数字模型来源于某通用型
继电保护测试装置产品，为保护厂商利益，略去产品

型号，仅列出技术参数：额定容量为 ２ ｋＶ·Ａ，额定输
出电流为 ０ ～ ３０ Ａ（有效值）；输出电流小于 ０．２ Ａ
（有效值）时，绝对误差小于 ０．４ ｍＡ（有效值）；输出
电流在 ０．２～３０ Ａ（有效值）时，相对误差小于 ０．２％；
额定输出频率为 ０ ～ ２．５ ｋＨｚ；额定放大倍数为 ４０。
需指出，这些技术参数仅能满足现行规程［１８］规定的

传统测试的要求。而现行规程发布于 １０ 年前，侧重
工频量测试，有待补充当前新的测试内容和要求。

故以上技术参数均是对工频量即 ５０ Ｈｚ正弦电流而
言的，虽然精度已经很高，但这仅是在 ５０ Ｈｚ正弦电
流下的精度，如果用其输出谐波成分复杂、放大倍数

超过 ３０倍的故障电流，则所得精度将大相径庭。此
外，以上精度指标（绝对误差和相对误差）仅能简单

地评估正弦电流的有效值，不能深入波形内部评估

点对点的误差，对含有非持续性的直流分量和谐波

分量的故障电流完全不适用［１９］。因此，本文以计及

点对点误差的 ＲＭＳＥ（式（８））为目标训练 ＡＮＦＩＳ 数
字预畸器，同时也以 ＲＭＳＥ 评估实际输出电流的
精度。

将 ＡＮＦＩＳ数字预畸器应用于上述继电保护测试
装置的电流型 ＬＰＡ，通过试验验证其有效性。试验
选用图 ７ 所示的由故障录波器记录的真实故障
电流。

图 ７ 真实故障电流
Ｆｉｇ．７ Ａｃｔｕａｌ ｆａｕｌｔ ｃｕｒｒｅｎｔ

将以上真实故障电流（理想输出电流）除以理

想放大倍数 ４０，得到指令电流（输入电流）的标幺
值，用其控制电流型 ＬＰＡ 放大重现，得到未经数字
预畸的实际输出电流，如图 ８所示。对比图 ７ 可见，
该实际输出电流的故障段存在明显的失真，这是因

为故障段中含有非持续性的直流分量和谐波分

量［１９］，使电流型 ＬＰＡ 呈现出显著的非线性，放大倍
数随之改变。定量计算表明，该实际输出电流与理

想输出电流的 ＲＭＳＥ为 １０．７９５ ５ Ａ。

图 ８ 未经预畸的实际输出电流
Ｆｉｇ．８ Ｎｏｎｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ａｃｔｕａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔ

将理想输出电流通过 ＡＮＦＩＳ数字预畸器得到预
畸指令电流（预畸输入电流），如图 ９所示，图中指令
电流（输入电流）为标幺值。由预畸指令电流（预畸

输入电流）控制电流型 ＬＰＡ 放大重现，得到经数字
预畸的实际输出电流，因其与图 ７ 几乎相同，故不再
给出曲线图。经计算，实际输出电流与理想输出电

流的 ＲＭＳＥ仅为 ０．０３７ ２ Ａ，定量说明了实际输出电
流的精度已非常高，ＡＮＦＩＳ 数字预畸器对于实际装
置同样有效。

图 ９ 预畸指令电流（预畸输入电流）
Ｆｉｇ．９ Ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｅｄ ｃｏｍｍａｎｄ ｃｕｒｒｅｎｔ
（ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ｉｎｐｕｔ ｃｕｒｒｅｎｔ）

４．１ 节和本节经数字预畸后的 ＲＭＳＥ 分别为
０．０３１ １ Ａ和 ０．０３７ ２ Ａ，两者比较接近。这说明仿
真和试验虽然分别采用模型和实际装置以及针对不

同的故障电流进行，但其精度具有较好的一致性。

４．２．２　 电压型 ＬＰＡ试验
将 ＡＮＦＩＳ数字预畸器直接用于 ４．２．１ 节所述的

继电保护测试装置的电压型 ＬＰＡ，以验证电压型
ＬＰＡ和电流型 ＬＰＡ的控制方法可简单互换，并进一
步显示 ＡＮＦＩＳ 数字预畸器的适应性。电压型 ＬＰＡ
的技术参数为：额定容量为 ２００ Ｖ·Ａ，额定输出电压
为 ０～５００ Ｖ（有效值）；输出电压在 ０ ～ ５ Ｖ（有效值）
时，绝对误差小于 ４ ｍＶ（有效值）；输出电压在 ５ ～
５００ Ｖ（有效值）时，相对误差小于 ０．２％；额定输出频
率为 ０～２．５ ｋＨｚ；额定放大倍数为 １０。ＡＮＦＩＳ 数字
预畸器参数同 ４．２．１节。
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试验选用图 １０ 所示的由故障录波器记录的真
实故障电压（铁磁谐振过电压）。将该真实故障电

压（理想输出电压）除以理想放大倍数 １０，得到指令
电压（输入电压）的标幺值，用其控制电压型 ＬＰＡ放
大重现，得到未经数字预畸的实际输出电压，如图

１１所示。对比图 １０可见，图 １１ 中的实际输出电压
与真实故障电压的波形在外观上非常接近，无法直

观地看出非线性失真。定量计算表明，该实际输出

电压与理想输出电压的 ＲＭＳＥ为 １．５９０ ７ Ｖ，比 ４．２．１
节得到的 ＲＭＳＥ小得多。这说明，因电压型 ＬＰＡ 的
额定容量比电流型 ＬＰＡ 的额定容量小很多，输出电
流随输出电压升高而减小，其非线性远不如电流型

ＬＰＡ显著，所以其实际输出电压的精度较高，仅存在
很小的非线性误差。

图 １０ 真实故障电压
Ｆｉｇ．１０ Ｒｅａｌ ｆａｕｌｔ ｖｏｌｔａｇｅ

图 １１ 未经预畸的实际输出电压
Ｆｉｇ．１１ Ｎｏｎｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ａｃｔｕａｌ ｏｕｔｐｕｔ ｖｏｌｔａｇｅ

将理想输出电压通过 ＡＮＦＩＳ数字预畸器得到预
畸指令电压（预畸输入电压），如图 １２ 所示，图中指
令电压（输入电压）为标幺值。

图 １２ 预畸指令电压（预畸输入电压）
Ｆｉｇ．１２ Ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｅｄ ｃｏｍｍａｎｄ ｖｏｌｔａｇｅ
（ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｄ ｉｎｐｕｔ ｖｏｌｔａｇｅ）

由预畸指令电压（预畸输入电压）控制电压型

ＬＰＡ放大重现，得到经数字预畸的实际输出电压，因
其与图 １０ 和图 １１ 几乎相同，故不再给出曲线图。
经计算，实际输出电压与理想输出电压的 ＲＭＳＥ 仅
为 ０．００５ ５ Ｖ，表明实际输出电压的精度得到了进一
步提高，已非常精确，精度几乎比 ４．２．１ 节中提高了
一个数量级，这说明 ＡＮＦＩＳ 数字预畸器也可消除电
压型 ＬＰＡ较小的非线性误差。

最后应指出，在试验或实际应用中，ＬＰＡ的数字

模型可由继电保护测试装置在输出故障电压 ／电流
前根据 ２．１节的方法自行测试并记录。当前继电保
护及安全自动装置的电压 ／电流输入接口大多采用
仪用电压 ／电流互感器，不同型号仪用电压 ／电流互
感器的特性不存在本质差异，故试验表明，不同输入

特性的继电保护及安全自动装置的 ＬＰＡ 的数字模
型均与图 ２ 类似，仅具体数值有差别。所以 ３．２ 节
给出的 ＡＮＦＩＳ数字预畸器的优选参数依然适用且仍
为最优，差别仅在于所生成的 ＡＮＦＩＳ 结构的具体数
值。这些 ＡＮＦＩＳ结构的数值可存入数据库作为备用
（所需存储的数据量远小于 ＬＰＡ的数字模型的数据
量，可视为对后者的压缩处理），减少重复训练和学

习的次数。对同一厂家的同类产品，ＡＮＦＩＳ 数字预
畸器一般可沿用数据库数值而无需重新训练和学

习，仅当在其他情况下发现 ＲＭＳＥ明显增大时，才需
重新训练和学习。即使重新训练和学习，在当前广

泛采用的微处理器上也仅需 ５～１０ ｓ的时间。因此，
仅需在输出故障电压 ／电流前预留 ５ ～ １０ ｓ，即可保
证 ＡＮＦＩＳ数字预畸器重新适应新的被测装置，而无
需边测试边调整。本文将以上过程及其描述定义为

实现 ＡＮＦＩＳ数字预畸器的准在线方式。

５　 结论

ａ． 本文提出的 ＡＮＦＩＳ 数字预畸器可大幅提高
通用型 ＬＰＡ的输出精度，故仅需修改软件，即可将
传统继电保护测试装置升级为新一代的装置，并使

其硬件资源得到较充分的利用。

ｂ． ＡＮＦＩＳ 数字预畸器可对 ＬＰＡ 及其负载整体
的非线性（数字模型）进行自适应学习，降低了对单

一部件精度的要求。

ｃ． 数字模型可由继电保护测试装置在输出故障
电压 ／电流前自行测试并记录，并为 ＡＮＦＩＳ数字预畸
器的训练和学习留出足够时间，采用这种准在线方

式后，可在大部分原有的微处理器上实现 ＡＮＦＩＳ 数
字预畸器，无需升级。

参考文献：

［１］孙晓明，高孟平，刘涤尘，等． 电力故障波形重现技术及其关键
问题［Ｊ］． 电力自动化设备，２０１２，３２（３）：１３５１４４．
ＳＵＮ Ｘｉａｏｍｉｎｇ，ＧＡＯ Ｍｅｎｇｐｉｎｇ，ＬＩＵ Ｄｉｃｈｅｎ，ｅｔ ａｌ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ ｆａｕｌｔ
ｗａｖｅｆｏｒｍ ｒｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ａｎｄ ｉｔｓ ｋｅｙ ｐｒｏｂｌｅｍｓ［Ｊ］． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ
Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１２，３２（３）：１３５１４４．

［２］ＳＵＮ Ｘｉａｏｍｉｎｇ． Ａｄａｐｔｉｖｅ ｑｕａｓｉＰＩＤ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｓｗｉｔｃｈｉｎｇ
ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒｓ［Ｊ］． Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｐｏｗｅｒ ａｎｄ Ｅｎｅｒｇｙ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，
２０１７，５（２）：１９４４．

［３］ＴＨＹＡＧＡＲＡＪＡＮ Ｓ Ｖ，ＮＩＫＮＥＪＡＤ Ａ Ｍ． Ｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ｓｗｉｔｃｈｉｎｇ ｐｏｗｅｒ
ａｍｐｌｉｆｉｅｒｓ ｕｓｉｎｇ ｔｈｅ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ ｓｗｉｔｃｈ ａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ ［Ｊ］． ＩＥＥＥ
Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｃｉｒｃｕｉｔｓ ａｎｄ Ｓｙｓｔｅｍｓ Ｉ：Ｒｅｇｕｌａｒ Ｐａｐｅｒｓ，２０１３，６０
（１０）：２７７４２７８７．

［４］孙晓明，高孟平，刘涤尘，等． 开关型功率放大器缓冲电路的多



第 ４期 孙晓明，等：继电保护测试装置线性功率放大器的数字预畸 　　

目标优化设计［Ｊ］． 电力系统及其自动化学报，２０１１，２３（１）：
６１６．
ＳＵＮ Ｘｉａｏｍｉｎｇ，ＧＡＯ Ｍｅｎｇｐｉｎｇ，ＬＩＵ Ｄｉｃｈｅｎ，ｅｔ ａｌ． Ｍｕｌｔｉｏｂｊｅｃｔｉｖｅ
ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｓｎｕｂｂｅｒｓ ｆｏｒ ｓｗｉｔｃｈｉｎｇ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ［Ｊ］．
Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＵＥＰＳＡ，２０１１，２３（１）：６１６．

［５］ＬＩＵ Ｓ Ｃ，ＺＨＯＵ Ｌ Ｗ，ＬＩＵ Ｘ Ｄ，ｅｔ ａｌ． Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ ａｎａｌｙｓｉｓ ｏｆ ｈｉｇｈ
ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ ｌｉｎｅａｒ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ［Ｊ］． Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｅｌｅｃ
ｔｒｏｎｉｃｓ，２０１１，９８（１０）：１４２１１４３２．

［６］ＶＡＳＩＣ Ｍ，ＧＡＲＣＩＡ Ｏ，ＯＬＩＶＥＲ Ｊ Ａ，ｅｔ ａｌ． Ｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ａｎｄ ｌｉｎｅａｒ
ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｅｎｖｅｌｏｐｅ ｅｌｉｍｉｎａｔｉｏｎ ａｎｄ ｒｅｓｔｏｒａｔｉｏｎ［Ｊ］．
ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１２，２７（１）：５９．

［７］王双喜． 基于前馈技术的高线性功率放大器设计［Ｄ］． 成都：电
子科技大学，２０１２．
ＷＡＮＧ Ｓｈｕａｎｇｘｉ． Ｄｅｓｉｇｎ ｏｆ ｈｉｇｈ ｌｉｎｅａｒ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒｓ ｂａｓｅｄ ｏｎ
ｆｅｅｄｆｏｒｗａｒｄ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｄ］． Ｃｈｅｎｇｄｕ：Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃ Ｓｃｉｅｎ
ｃｅ ａｎｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ ｏｆ Ｃｈｉｎａ，２０１２．

［８］夏景，朱晓维． 改进负载调制的 ＧａＮ Ｄｏｈｅｒｔｙ功率放大器及其线
性化［Ｊ］． 微波学报，２０１４，３０（１）：４３４６．
ＸＩＡ Ｊｉｎｇ，ＺＨＵ Ｘｉａｏｗｅｉ． Ｌｏａｄ ｍｏｄｕｌａｔｉｏｎ ｉｍｐｒｏｖｅｍｅｎｔ ａｎｄ ｌｉｎｅａｒｉ
ｚａｔｉｏｎ ｏｆ ＧａＮ Ｄｏｈｅｒｔｙ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ［Ｊ］． Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅｓ，
２０１４，３０（１）：４３４６．

［９］ＲＥＺＡＥＩ Ｆ，ＡＺＨＡＲＩ Ｓ Ｊ． Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ ｄｅｓｉｇｎ ｐｒｏｃｅｄｕｒｅ ｏｆ ａ ｎｏｖｅｌ
ｌｏｗ ｐｏｗｅｒ ｈｉｇｈｌｙ ｌｉｎｅａｒ ｏｐｅｒａｔｉｏｎａｌ ｔｒａｎｓｃｏｎｄｕｃｔａｎｃｅ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ［Ｊ］．
Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｃｉｒｃｕｉｔｓ，Ｓｙｓｔｅｍｓ ａｎｄ Ｃｏｍｐｕｔｅｒｓ，２０１５，２４（５）：４８５５．

［１０］ＨＵＡＮＧ Ｙ Ｙ，ＷＯＯ Ｗ Ｙ，ＪＥＯＮ Ｈ Ｈ，ｅｔ ａｌ． Ｃｏｍｐａｃｔ ｗｉｄｅｂａｎｄ ｌｉ
ｎｅａｒ ＣＭＯＳ ｖａｒｉａｂｌｅ ｇａｉｎ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｆｏｒ ａｎａｌｏｇｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ ｐｏｗｅｒ
ａｍｐｌｉｆｉｅｒｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ Ｔｈｅｏｒｙ ａｎｄ Ｔｅｃｈ
ｎｉｑｕｅｓ，２０１２，６０（１）：６８７６．

［１１］ＪＨＡＮＧ Ｊ Ｙ，ＨＳＵＥ Ｔ，ＪＡＮＧ Ｓ Ｌ． Ｂｉａｓｆｒｅｅ ａｎａｌｏｇ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｒｓ ｗｉｔｈ
Ｌｔｙｐｅ ａｔｔｅｎｕａｔｏｒ ｆｏｒ ＲＦ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒｓ［Ｊ］． Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ ａｎｄ Ｏｐ
ｔｉｃａｌ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ Ｌｅｔｔｅｒｓ，２０１２，５４（４）：９２０９２３．

［１２］ＪＩＮ Ｂ Ｓ，ＬＩ Ｌ Ｗ，ＷＵ Ｑ，ｅｔ ａｌ． Ａ ｈｉｇｈｌｙ ｌｉｎｅａｒ ｆｕｌｌｙ ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ
ＣＭＯＳ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｗｉｔｈ ａｎ ａｎａｌｏｇ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ ｔｅｃｈｎｉｑｕｅ［Ｊ］．
Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｓｅｍｉｃｏｎｄｕｃｔｏｒｓ，２０１１，３２（５）：４７５８．

［１３］ＭＫＡＤＥＭ Ｆ，ＩＳＬＡＭ Ａ，ＢＯＵＭＡＩＺＡ Ｓ． Ｍｕｌｔｉｂａｎｄ ｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｒｅ
ｄｕｃｅｄ ｇｅｎｅｒａｌｉｚｅｄｍｅｍｏｒｙｐｏｌｙｎｏｍｉａｌ ｐｏｗｅｒａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅ
ｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ Ｔｈｅｏｒｙ ａｎｄ Ｔｅｃｈ
ｎｉｑｕｅｓ，２０１６，６４（６）：１７６３１７７４．

［１４］ＭＡＧＥＳＡＣＨＥＲ Ｔ，ＳＩＮＧＥＲＬ Ｐ，ＭＡＴＡＬＮ Ｍ． Ｏｐｔｉｍａｌ ｓｅｇｍｅｎｔａ
ｔｉｏｎ ｆｏｒ ｐｉｅｃｅｗｉｓｅ ＲＦ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｍｏｄｅｌｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｍｉｃｒｏｗａｖｅ
ａｎｄ Ｗｉｒｅｌｅｓｓ Ｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓ Ｌｅｔｔｅｒｓ，２０１６，２６（１１）：９０９９１１．

［１５］ＪＥＯＮ Ｓ，ＫＩＭ Ｊ，ＬＥＥ Ｊ，ｅｔ ａｌ． Ａｄａｐｔｉｖｅ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ ｗｉｔｈ ｉｔｅ
ｒａｔｉｖｅ ｎｏｉｓｅ ｃａｎｃｅｌｌａｔｉｏｎ ｆｏｒ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｌｉｎｅａｒｉｚａｔｉｏｎ［Ｊ］． ＩＥＩＣＥ
Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ，２０１２，９５（３）：９４３９４９．

［１６］ＪＡＮＧ Ｊ Ｓ Ｒ． ＡＮＦＩＳ：ａｄａｐｔｉｖｅｎｅｔｗｏｒｋｂａｓｅｄ ｆｕｚｚｙ ｉｎｆｅｒｅｎｃｅ ｓｙｓｔｅｍ
［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｓｙｓｔｅｍｓ，Ｍａｎ，ａｎｄ Ｃｙｂｅｒｎｅｔｉｃｓ，１９９３，
２３（３）：６６５６８５．

［１７］ＴＡＫＡＧＩ Ｔ，ＳＵＧＥＮＯ Ｍ． Ｆｕｚｚｙ ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｓｙｓｔｅｍｓ ａｎｄ ｉｔｓ ａｐ
ｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ ｔｏ ｍｏｄｅｌｉｎｇ ａｎｄ ｃｏｎｔｒｏｌ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｓｙｓ
ｔｅｍｓ，Ｍａｎ，ａｎｄ Ｃｙｂｅｒｎｅｔｉｃｓ，１９８５，１５（１）：１１６１３２．

［１８］中华人民共和国国家发展和改革委员会． 继电保护和电网安全
自动装置检验规程：ＤＬ ／ Ｔ ９９５—２００６［Ｓ］． 北京：中国电力出版
社，２００６．

［１９］孙晓明，高孟平，刘涤尘，等． 采用改进自适应 Ｐｒｏｎｙ 方法的电
力故障信号的分析与处理［Ｊ］． 中国电机工程学报，２０１０，３０
（２８）：８０８７．
ＳＵＮ Ｘｉａｏｍｉｎｇ，ＧＡＯ Ｍｅｎｇｐｉｎｇ，ＬＩＵ Ｄｉｃｈｅｎ，ｅｔ ａｌ． Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ ｐｒｏ
ｃｅｓｓｉｎｇ ｏｆ ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ ｆａｕｌｔ ｓｉｇｎａｌｓ ｗｉｔｈ ｍｏｄｉｆｉｅｄ ａｄａｐｔｉｖｅ Ｐｒｏｎｙ ｍｅ
ｔｈｏｄ［Ｊ］． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１０，３０（８）：８０８７．

作者简介：

孙晓明

　 　 孙晓明（１９８０—），男，云南昆明人，高级
工程师，中国电机工程学会会员，ＩＥＥＥ Ｍｅｍ
ｂｅｒ，博士后，研究方向为电力系统稳定计算、
继电保护、电力电子、嵌入式系统及现代信

号处理（Ｅｍａｉｌ：ｘｍｓｕｎ．ｗｈｕ＠ １６３．ｃｏｍ）；
秦　 亮（１９８０—），男，湖北黄石人，副

教授，博士，研究方向为电力电子、电能质量

和新能源；

刘涤尘（１９５３—），男，湖北红安人，教授，博士研究生导
师，博士，研究方向为电力系统自动监控、电力系统稳定与控

制、电力电子及灵活交流输电系统。

Ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ ｏｆ ｌｉｎｅａｒ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ ｆｏｒ ｒｅｌａｙ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｔｅｓｔ ｄｅｖｉｃｅｓ
ＳＵＮ Ｘｉａｏｍｉｎｇ１，ＱＩＮ Ｌｉａｎｇ２，ＬＩＵ Ｄｉｃｈｅｎ２

（１． Ｄｅｐａｒｔｍｅｎｔ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇ Ｗａｔｅｒ Ｒｅｓｏｕｒｃｅｓ ａｎｄ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｃｏｌｌｅｇｅ，Ｃｈｏｎｇｑｉｎｇ ４０２１６０，Ｃｈｉｎａ；
２． Ｓｃｈｏｏｌ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，Ｗｕｈａｎ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｗｕｈａｎ ４３００７２，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ａｉｍｉｎｇ ａｔ ｔｈｅ ｎｏｎｌｉｎｅａｒｉｔｙ ｏｆ ＬＰＡ（Ｌｉｎｅａｒ Ｐｏｗｅｒ Ａｍｐｌｉｆｉｅｒ）ｉｎ ｒｅｌａｙ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｔｅｓｔ ｄｅｖｉｃｅｓ，ａ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅ
ｄｉｓｔｏｒｔｅｒ ｂａｓｅｄ ｏｎ ＡＮＦＩＳ（Ａｄａｐｔｉｖｅ ＮｅｕｒｏＦｕｚｚｙ Ｉｎｆｅｒｅｎｃｅ Ｓｙｓｔｅｍ）ｉｓ ｐｒｏｐｏｓｅｄ． Ｔｈｅ ＡＮＦＩＳ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｒ ｃａｎ
ｕｐｇｒａｄｅ ｔｈｅ ｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌ ｒｅｌａｙ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｔｅｓｔ ｄｅｖｉｃｅｓ ｏｎｌｙ ｂｙ ｍｏｄｉｆｙｉｎｇ ｔｈｅ ｓｏｆｔｗａｒｅ，ｗｈｉｃｈ ｃａｎ ｎｏｔ ｏｎｌｙ ｓａｔｉｓｆｙ ｔｈｅ ａｃ
ｃｕｒａｃｙ ｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔ ｏｆ ｆａｕｌｔ ｗａｖｅｆｏｒｍ ｒｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ，ｂｕｔ ａｌｓｏ ｍａｋｅ ｆｕｌｌ ｕｓｅ ｏｆ ｌｉｍｉｔｅｄ ｂａｎｄｗｉｄｔｈ ａｎｄ ｏｕｔｐｕｔ ｃａｐａｃｉｔｙ．
Ａｌｓｏ，ｔｈｅ ＡＮＦＩＳ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｒ ａｄａｐｔｉｖｅｌｙ ｌｅａｒｎｓ ｔｈｅ ｔｏｔａｌ ｎｏｎｌｉｎｅａｒｉｔｙ ｏｆ ｂｏｔｈ ＬＰＡ ａｎｄ ｔｈｅ ｌｏａｄ，ｓｏ ｔｈｅ ａｃｃｕｒａｃｙ
ｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔ ｏｆ ａ ｓｉｎｇｌｅ ｅｌｅｍｅｎｔ ｉｓ ｒｅｄｕｃｅｄ ａｎｄ ｔｈｅ ｎｏｎｌｉｎｅａｒ ｅｒｒｏｒ ｃａｕｓｅｄ ｂｙ ａｎｙ ｅｌｅｍｅｎｔ ｃａｎ ｂｅ ｍｏｄｉｆｉｅｄ． Ｗｉｔｈ ｔｈｅ
ｑｕａｓｉ  ｏｎｌｉｎｅ ｌｅａｒｎｉｎｇ ｍｏｄｅ，ｔｈｅ ＡＮＦＩＳ ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｅｒ ｃａｎ ｂｅ ｒｅａｌｉｚｅｄ ｏｎ ｇｅｎｅｒａｌ ｍｉｃｒｏｐｒｏｃｅｓｓｏｒｓ，ｔｈｕｓ ｍａｉｎｔａｉ
ｎｉｎｇ ｔｈｅ ｈｉｇｈ ｃｏｓｔ ｅｆｆｅｃｔｉｖｅ ｒａｔｉｏ ｏｆ ｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｒｅｌａｙ ｔｅｓｔ ｄｅｖｉｃｅｓ．
Ｋｅｙ ｗｏｒｄｓ：ｒｅｌａｙ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ；ｒｅｌａｙ ｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎ ｔｅｓｔ ｄｅｖｉｃｅ；ｆａｕｌｔ ｗａｖｅｆｏｒｍ ｒｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ；ｌｉｎｅａｒ ｐｏｗｅｒ ａｍｐｌｉｆｉｅｒ；
ａｄａｐｔｉｖｅ ｎｅｕｒｏｆｕｚｚｙ ｉｎｆｅｒｅｎｃｅ ｓｙｓｔｅｍ；ｄｉｇｉｔａｌ ｐｒｅｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ


