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基于分布鲁棒优化的含风电系统静态安全校正控制方法
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摘要：提出一种计及风电出力不确定性的电力系统静态安全校正控制方法。 考虑与风电预测方法的合理对

接，采用风电预测出力的区间及期望值信息描述风电的不确定性。 以调整措施耗费的经济成本最小为目标，
考虑发电机出力调整和切负荷 ２ 种控制措施，建立考虑风电波动的有功安全校正控制模型。 基于分布鲁棒

线性优化理论，将含有不确定性参数的校正控制模型转化为仅含确定性参数的鲁棒对等模型，并采用线

性规划方法进行求解。 某区域电网算例结果表明，所提模型得到的校正控制方案能够应对各种可能的风

电波动；同时，该模型可实现控制策略经济性与鲁棒性的相互转化，并能给出控制策略鲁棒性程度的概率

评价。
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０　 引言

电网静态安全校正控制是安全控制的一项重要
内容，是保证系统安全、优质运行的重要手段之一。
近年来风电并网规模不断扩大，在缓解能源、环境压
力的同时，其出力的随机性和波动性给电网的安全
控制等问题带来了较大挑战［１］。

安全校正控制通过对相关节点注入功率的再安

排（调整发电机出力或切负荷）等手段来消除系统

中的过负荷或电压越限问题。 以往的确定性方

法［２⁃５］分析得出的校正控制策略由于未能考虑调整

过程中风电出力变化的不确定性，在含风电系统的

实际调度中无法保证系统运行状态的安全性。 因

此，需要采用不确定性分析方法来处理含风电系统

的安全校正控制问题。 考虑风电的不确定性优化方

法主要包括随机优化方法［６⁃１１］ 以及鲁棒优化方

法［１２⁃１７］。 随机优化采用随机变量来描述风电出力或

风电出力的预测误差，在已知随机变量概率分布的

条件下，采用机会约束规划方法［６⁃７］、条件风险法［８⁃９］

或场景分析法［１０⁃１１］等对目标期望值进行优化。 文献

［６⁃７］分别假设风功率预测误差服从正态分布和平

稳分布，并采用机会约束规划模型求解校正控制策

略。 文献［１０］采用极限场景代替风电功率预测误

差的多种情况，建立了考虑校正控制的含风电场安

全约束优化潮流模型。 这类基于概率统计的优化方

法需要获得随机变量完整的概率统计信息，如期望、
方差、协方差等，然而在实时安全控制中很难准确且

全面地刻画风电的概率分布信息。 同时，这类方法
计算量较大，限制了其在工程中的实际应用。 鲁棒
优化方法采用不确定性集合［１２］ 来刻画风电不确定

性，寻求最恶劣情况下的最优决策，使得约束条件在
风电所有可能的实现下都得到满足。 文献［１６⁃１７］
分别采用盒式不确定集合和多面体不确定集合描述
风电出力，并建立校正控制模型。 这类方法所需的
不确定参数信息较少，仅需要获取参数所属的区间
范围，但也由于基于的信息少，未能充分利用部分易
获取的概率统计信息，优化模型获得的控制策略有
时趋向保守。

基于上述考虑，本文采用一种随机优化与鲁棒
优化相结合的方法，即分布鲁棒优化方法［１８］，来处

理同时考虑随机变量分布信息和鲁棒优化特性的静
态安全校正控制问题。 在给定风电预测出力的区间
和期望的前提下，以校正控制耗费的经济成本最小
为目标，建立安全校正的分布鲁棒优化模型，并转化
为相应的鲁棒对等模型，寻求满足安全约束条件的
经济最优解，使得校正控制方案能够应对各种可能
的风电波动，在最恶劣的情况下保证系统的安全水
平。 同时，该模型通过调节风电波动范围，也可实现
经济性与鲁棒性的相互转化，使得调度策略更为灵
活。 某区域电网算例分析验证了本文方法的有效性
和灵活性。

１　 含风电电力系统安全校正控制模型

系统有功安全校正控制问题通常可用如下优化

模型［３］来描述：

ｍｉｎ Ｃ（ΔＰ） （１）

∑ΔＰ ＝ ０ （２）

ＰＬ ＝Ｓ（Ｐ０＋ΔＰ） （３）
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－ＰＬｍａｘ≤ＰＬ≤ＰＬｍａｘ （４）
ΔＰｍｉｎ≤ΔＰ≤ΔＰｍａｘ （５）

其中，Ｃ 为目标函数；Ｐ０ 为当前运行状态下系统的
有功功率注入；ΔＰ 为控制变量的调整策略，在有功
安全校正控制中，控制变量主要包括发电机有功出
力的调整量和切负荷量；ΔＰｍａｘ和 ΔＰｍｉｎ分别为有功
调整量的上、下限；ＰＬ 为线路有功潮流；ＰＬｍａｘ为线路
有功潮流限值；Ｓ 为节点注入有功功率对线路潮流
的灵敏度矩阵［１９］，可以由系统线路参数和网架结构
得到。

式（２）—（５）分别为校正控制后系统需要满足
的有功功率平衡约束（忽略网络中有功损耗的变
化）、潮流方程、线路传输功率安全约束、节点注入功
率的限制约束。 本文同时考虑发电机出力调整、切
负荷这 ２ 种控制类型，将目标函数式（１）进一步写成：

ｍｉｎ∑
Ｋ

ｋ ＝ １
ｗｋ∑

Ｎｋ

ｊ ＝ １
（Ｃ ＋

ｊ ΔＰ
＋
ｊ ＋ Ｃ －

ｊ ΔＰ
－
ｊ ） （６）

其中，Ｋ 为控制类型的总数，有 Ｋ ＝ ２；ｗｋ 为第 ｋ 种控
制类型的权重因子；Ｎｋ 为第 ｋ 种控制类型的控制变

量总数；ΔＰ＋
ｊ 和 ΔＰ－

ｊ 分别为控制变量 Ｐ ｊ 的正、负向

调整量，且有 ΔＰ ｊ ＝ΔＰ＋
ｊ －ΔＰ

－
ｊ ，ΔＰ

＋
ｊ ≥０，ΔＰ－

ｊ ≥０，对于

切负荷控制，其 ΔＰ＋
ｊ 总是等于 ０；Ｃ＋

ｊ 和 Ｃ－
ｊ 分别为与

ΔＰ＋
ｊ 、ΔＰ

－
ｊ 对应的成本系数。

设系统中有 ｒ 座风电场，风电场有功出力为 ＰＷ ＝
［０，…，０，ＰＷ１，ＰＷ２，…，ＰＷｒ］Ｔ（ｎ 阶列向量，ｎ 为系统中
节点总数）。 实际中，对风电出力的不确定性往往难
以进行准确而全面的描述。 用概率分布或隶属度等
方式表征风电不确定性，在短时间内与实测结果的
误差较大，不适用于实时的在线安全校正问题。 考
虑到与风电预测方法的合理对接，本文采用风电预
测出力的区间及期望值信息，以提高安全校正控制
模型的实用性。 以式（６）为优化目标，计及风电出
力不确定性的有功安全校正控制模型所需满足的约
束条件如下。

ａ． 等式约束。
潮流方程：

ＰＬ ＝Ｓ（ＰＧ＋ＰＷ－ＰＤ＋ΔＰ） （７）
其中，ＰＧ ＝ （ＰＧｊ）为常规机组有功出力列向量；ＰＷ ＝
（ＰＷｊ）为风电机组有功出力列向量；ＰＤ ＝ （ＰＤｊ）为负
荷节点有功功率列向量。

功率平衡约束：

∑
ｎ

ｊ ＝ １
ＰＧｊ ＋∑

ｎ

ｊ ＝ １
ＰＷｊ ＋∑

ｎ

ｊ ＝ １
ΔＰ ｊ ＝∑

ｎ

ｊ ＝ １
ＰＤｊ （８）

ｂ． 不等式约束。
节点有功功率限值约束：

０≤ΔＰ＋
Ｇｊ≤ＰＧｊ，ｍａｘ－ＰＧｊ （９）

０≤ΔＰ－
Ｇｊ≤ＰＧｊ－ＰＧｊ，ｍｉｎ （１０）

ΔＰ＋
Ｄｊ ＝ ０ （１１）

０≤ΔＰ－
Ｄｊ≤ＰＤｊ （１２）

其中，ΔＰ＋
Ｇｊ 和 ΔＰ－

Ｇｊ 分别为常规机组 ｊ 有功出力的正、
负向调节量；ＰＧｊ，ｍａｘ和 ＰＧｊ，ｍｉｎ分别为常规机组 ｊ 有功

出力的上、下限；ΔＰ＋
Ｄｊ 和 ΔＰ－

Ｄｊ 分别为节点 ｊ 有功负荷
的正、负向调节量。

常规机组爬坡速率约束：
ΔＰＧｊ ≤ＫＰΔｔ （１３）

其中，ＫＰ 为常规机组出力的上下允许调节速率；Δｔ
为安全校正控制的允许时间限制。

线路有功潮流安全约束：
－ＰＬｍａｘ≤ＰＬ≤ＰＬｍａｘ （１４）

风电机组有功出力约束：
ＰＷｊ，ｍｉｎ≤ＰＷｊ≤ＰＷｊ，ｍａｘ （１５）

Ｅ（ＰＷｊ）＝ ＰＷｊ （１６）
其中，ＰＷｊ，ｍａｘ和 ＰＷｊ，ｍｉｎ分别为风电机组 ｊ 有功出力的

上、下限；ＰＷｊ为风电机组 ｊ 的平均出力。

２　 考虑风电不确定性的校正控制问题求解
方法

　 　 采用 Ｓｅｎｇ⁃Ｃｈｅｏｌ Ｋａｎｇ 提出的分布鲁棒线性优
化模型［１８］来求解上述考虑风电不确定性的安全校
正控制问题。
２．１　 分布鲁棒线性优化方法

设已知待求解的线性规划模型为：
ｍａｘ ｃｘ
ｓ．ｔ．　 Ａｘ≤ｂ

ｌ≤ｘ≤ｕ
{ （１７）

其中，ｘ 为决策变量，ｘ ＝ （ｘｉ）∈Ｒｎ；ｕ 和 ｌ 分别为 ｘ 的

上、下限；ｃ∈Ｒｎ；ｂ＝ （ｂｉ）∈Ｒｍ；系数矩阵 Ａ ＝ （ａｉｊ）ｍ×ｎ。
假设只有矩阵 Ａ 中含有不确定参数，每 ２ 个不等式
约束之间的不确定参数彼此相互独立。 Ａ 中各元素
的取值范围及均值分别为 ａｉｊ∈［ａＬ

ｉｊ，ａＵ
ｉｊ ］、Ｅ（ａｉｊ）＝ ａｉｊ。

分布鲁棒线性优化模型的求解过程可分为如下
３ 步。

ａ． 建立原问题的分布鲁棒优化模型，如式（１８）
所示。

ｍａｘ ｃｘ
ｍａｘ

ａｉ∈ ｉ（Γｉ）
（ａｉｘ）≤ｂｉ 　 ｉ＝ １，２，…，ｍ

ｌ≤ｘ≤ｕ
（１８）

其中，ａｉ 为 Ａ 中第 ｉ 行不确定参数向量；Γ ｉ 为每个
不等式约束中引入变化约束变量；集合 ｉ（Γ ｉ）的定
义见文献［１８］。
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ｂ． 将式（１８）转化为相应的鲁棒对等模型：

　

ｍａｘ ｃｘ

∑
ｎ

ｊ ＝ １
ａｉｊｘ ｊ＋Γ ｉｚｉ＋∑

ｋ∈Ｊｉ

ｐｉｋ≤ｂｉ 　 ｉ ＝ １，２，…，ｍ

　 ｚｉ＋ｐｉｋ≥ｍａｘ｛ ｔＦｉｋｘｋ，－ ｔＢｉｋｘｋ｝
　 　 　 　 ｉ＝１，２，…，ｍ；∀ｋ∈Ｊｉ

ｚｉ≥０，ｐｉｋ≥０　 ｉ ＝ １，２，…，ｍ；∀ｋ∈Ｊｉ

ｌ≤ｘ≤ｕ

（１９）

其中，Ｊｉ 为矩阵 Ａ 第 ｉ 行不确定参数的集合，该集合

的元素个数为 Ｊｉ ，并且有Γ ｉ≤ Ｊｉ ；ｔＢｉｋ ＝ａｉｋ－ａＬ
ｉｋ；ｔＦｉｋ ＝

ａＵ
ｉｋ－ａｉｋ；ｚｉ 和 ｐｉｋ为模型式（１８）转化为鲁棒对等模型

式（１９）时引进的 ２ 个新决策变量。
ｃ． 通过上述过程，含不确定参数的线性规划模

型式（１７）就可以转化为确定性的线性规划模型式
（１９），采用常规的线性规划问题求解方法即可得到
鲁棒最优解。

文献［１８，２０］指出，变化约束变量 Γ ｉ 可用来调
节优化结果的最优性和鲁棒性。 当 Γ ｉ ＝ Ｊｉ 时，可
考虑到不确定参数所有可能的变化，即能满足在各
种情况下的全部约束，此时解的鲁棒性最强；当 Γ ｉ＜
Ｊｉ 时，通过控制每个不等式约束中 Γ ｉ 的大小使优

化结果在最优性和鲁棒性之间灵活转换，此时鲁棒
最优解的不可行程度可以通过违反不等式约束的概
率上限的估计进行评估。
２．２　 采用分布鲁棒线性优化方法的模型转化

求解考虑风电不确定性的校正控制模型式
（６）—（１６），需将该模型转化为分布鲁棒优化模型
及其鲁棒对等模型。

模型式（６） —（１６）中含有不确定参数的约束条
件包括式（７）、（８）、（１４）。 将式（７）代入式（１４）中
可得：

ＳΔＰ＋ＳＰＷ≤ＰＬｍａｘ－Ｓ（ＰＧ－ＰＤ） （２０）
－ＳΔＰ－ＳＰＷ≤ＰＬｍａｘ＋Ｓ（ＰＧ－ＰＤ） （２１）

对于式（８），其等价于：
ｅＴΔＰ＋ｅＴＰＷ≤－ｅＴ（ＰＧ－ＰＤ） （２２）
－ｅＴΔＰ－ｅＴＰＷ≤ｅＴ（ＰＧ－ＰＤ） （２３）

其中，ｅ＝［１，１，…，１］ Ｔ 为单位向量。
在对原始模型进行初步变换后，含有不确定参

数 ＰＷ ＝ ［０，…，０，ＰＷ１，ＰＷ２，…，ＰＷｒ］ Ｔ 的不等式约
束为式（２０）—（２３）。 由于不确定参数仅有 ＰＷ（假
设各风电场出力互相独立），则每一个不等式约束
引入的变化约束变量 Γ ｉ 相等。 设 ＪＷ 为系统中接
入风电场的节点集合，该集合的元素个数为 ＪＷ ，
有Γ ｉ≤ ＪＷ 。

将式（２０）—（２３）转化为鲁棒对等模型。 对于
式（２０）不等号左边，有 ＳΔＰ＋ＳＰＷ ＝［Ｓ ＰＷ］［ΔＰ Ｓ］ Ｔ，

可将［Ｓ ＰＷ］视作式（１７）中的矩阵 Ａ，则［ΔＰ Ｓ］ Ｔ 即
为决策变量 ｘ，根据式（１７）—（１９）可得不等式（２０）
的鲁棒对等模型为：

　 ∑
ｎ

ｊ ＝ １
ＳｉｊΔＰ ｊ＋Γ ｉｚ１，ｉ＋∑

ｋ∈ＪＷ

ｐ１，ｉｋ≤ＰＬｉ，ｍａｘ－

　 　 ∑
ｎ

ｊ ＝ １
Ｓｉｊ（ＰＧｊ－ＰＤｊ）－∑

ｎ

ｊ ＝ １
Ｓｉｊ ＰＷｊ 　 ｉ＝１，２，…，Ｍ

　 ｚ１，ｉ＋ｐ１，ｉｋ≥ｍａｘ｛Ｓｉｋ（ＰＷｋ，ｍｉｎ－ＰＷｋ），

　 　 Ｓｉｋ（ＰＷｋ，ｍａｘ－ＰＷｋ）｝　 ｉ＝１，２，…，Ｍ；∀ｋ∈ＪＷ

　 　 　 ｚ１，ｉ≥０，ｐ１，ｉｋ≥０　 ｉ＝１，２，…，Ｍ；∀ｋ∈ＪＷ （２４）

其中，Ｍ 为系统中线路总数；Ｓｉｊ为 Ｓ 的元素，有 Ｓ ＝
（Ｓｉｊ）Ｍ×ｎ；ＰＬｉ，ｍａｘ为 ＰＬｍａｘ的元素，有 ＰＬｍａｘ ＝ （ＰＬｉ，ｍａｘ）Ｍ×１；
ｚ１，ｉ和 ｐ１，ｉｋ为将式（２０）转化为式（２４）时引入的新的

决策变量。
式（２２）的鲁棒对等模型为：

∑
ｎ

ｊ ＝ １
ｅｊΔＰ ｊ＋Γ ｉｚ２＋∑

ｋ∈ＪＷ

ｐ２，ｋ≤－∑
ｎ

ｊ ＝ １
ｅｊ（ＰＧｊ－ＰＤｊ）－∑

ｎ

ｊ ＝ １
ｅｊ ＰＷｊ

　 　 　 ｚ２＋ｐ２，ｋ≥ｍａｘ｛ｅｋ（ＰＷｋ，ｍｉｎ－ＰＷｋ），

ｅｋ（ＰＷｋ，ｍａｘ－ＰＷｋ）｝　 ∀ｋ∈ＪＷ

　 　 　 　 　 　 　 ｚ２≥０，ｐ２，ｋ≥０　 ∀ｋ∈ＪＷ （２５）

其中，ｚ２ 和 ｐ２，ｋ为将式（２２）转化为式（２５）时引入的

新的决策变量。
式（２１）及式（２３）的转化过程同理。 经过这一

转化，考虑风电出力不确定性的安全校正模型变成

了一个确定性的线性规划模型，求解较为简单。 同

时，通过控制变化约束变量 Γ ｉ 可以实现优化结果在

最优性和鲁棒性之间进行转换。
当 Γ ｉ＜ ＪＷ 时，若线性规划模型的最优解为

ΔＰ∗ ＝［ΔＰ∗
１ ，ΔＰ∗

２ ，…，ΔＰ∗
ｎ ］ Ｔ，则违反不等式约束

式（２４）的概率的上限估计为：

Ｐ
é

ë

ê
ê∑

ｎ

ｊ ＝ １
ＳｉｊΔＰ∗

ｊ ＋∑
ｎ

ｊ ＝ １
ＳｉｊＰＷｊ ＞ＰＬｉ，ｍａｘ－∑

ｎ

ｊ ＝ １
Ｓｉｊ（ＰＧｊ－ＰＤｊ）

ù

û

ú
ú
≤

　 ｍｉｎ ｅｘｐ
θ≥０

{∑
ｊ∈ＪＷ

ｌｎ
æ

è
çç
ｆ
～ Ｕ
ｉｊ －Ｓｉｊ ＰＷｊ

ｆ
～ Ｕ
ｉｊ － ｆ

～ Ｌ
ｉｊ

ｅθ ｆ～ Ｌ
ｉｊ ＋

Ｓｉｊ ＰＷｊ － ｆ
～ Ｌ
ｉｊ

ｆ
～ Ｕ
ｉｊ － ｆ

～ Ｌ
ｉｊ

ｅθ ｆ～ Ｕ
ｉｊ

ö

ø
÷÷－

　 θ
é

ë

ê
ê
ＰＬｉ，ｍａｘ－∑

ｎ

ｊ ＝ １
Ｓｉｊ（ＰＧｊ－ＰＤｊ）－∑

ｎ

ｊ ＝ １
ＳｉｊΔＰ∗

ｊ

ù

û

ú
ú } （２６）

其中，θ 为非负实数； ｆ
～ Ｕ
ｉｊ ＝ ｍａｘ｛ＳｉｊＰＷｊ，ｍａｘ，ＳｉｊＰＷｊ，ｍｉｎ｝；

ｆ
～ Ｌ
ｉｊ ＝ｍｉｎ｛ＳｉｊＰＷｊ，ｍａｘ，ＳｉｊＰＷｊ，ｍｉｎ｝。 将不等式（２６）右边的

函数记为 Ｐｍｉｎ（θ），该问题是以 θ 为单变量的凸优化

问题，可通过常规的凸优化方法求解。
违反式（２５）的概率的上限估计为：
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　 Ｐ
é

ë

ê
ê∑

ｎ

ｊ ＝ １
ΔＰ∗

ｊ ＋∑
ｎ

ｊ ＝ １
ＰＷｊ ＞ －∑

ｎ

ｊ ＝ １
（ＰＧｊ－ＰＤｊ）

ù

û

ú
ú
≤

　 　 　 ｍｉｎ ｅｘｐ
θ≥０

{∑
ｊ∈ＪＷ

ｌｎ
æ

è
çç

ＰＷｊ，ｍａｘ－ＰＷｊ

ＰＷｊ，ｍａｘ－ＰＷｊ，ｍｉｎ
ｅθＰＬ

Ｗｊ＋

ＰＷｊ－ＰＷｊ，ｍｉｎ

ＰＷｊ，ｍａｘ－ＰＷｊ，ｍｉｎ
ｅθＰＷｊ，ｍａｘ

ö

ø
÷÷－

θ
é

ë

ê
ê
－∑

ｎ

ｊ ＝ １
（ＰＧｊ－ＰＤｊ）－∑

ｎ

ｊ ＝ １
ΔＰ∗

ｊ

ù

û

ú
ú } （２７）

同理可得违反其他不等式约束的概率的上限
估计。
２．３　 模型的精简与高效求解

校正控制模型式（６）—（１６）转化后的鲁棒对等
模型中除了含有原先的 ２ｎ 个决策变量 ΔＰ＋

ｊ 和 ΔＰ－
ｊ

之外，还包括新引进的决策变量 ｚｉ 和 ｐｉｋ，后者共计
（１＋ ＪＷ ）（２Ｍ＋２）个；模型的不等式约束条件共计
（１＋ ＪＷ ）（２Ｍ＋２）＋４ｎ＋２ｎｇ 个，其中 ｎｇ 为系统中常
规机组数量。 由于实际系统可能规模较大，机组及
线路数目庞大，为满足实时在线分析、快速校正的要
求，可从以下 ２ 个方面对模型进行简化。

ａ． 对控制变量的选择。
火电机组的出力主要受供热和水电机组出力的

影响。 在供热期或水电大发期间，火电机组的调峰
能力减小。 对于一些出力已经接近上限的机组，由
于其可调量已经很小，可以令这部分机组不参与调
整，从调度实际而言避免了一些不必要的调节。 另
外，参与执行固定发电计划的机组及某些特定的调
峰调频厂不参与出力调整。

ｂ． 主导约束的辨识。
在校正控制的优化模型中，如果考虑所有的线

路潮流安全约束，则模型的复杂度较高。 若能先识
别出已经越限及重载的关键线路集合，找到那些少
量的、起主导作用的线路约束，则该策略将使线性规
划问题的规模大幅降低，从而提高计算效率，减少计
算时间。 采用主导约束预测策略［３］，将不起主导作
用的约束滤除后求解校正控制的线性规划模型。 若
此次调整后出现了新的线路过载，则重新识别主导
约束集并代入优化模型求解，如此循环往复，直至没
有新的线路越限为止。

校正控制方法的流程图见附录中图 Ａ１。

３　 算例分析

采用某区域电网算例进行仿真分析。 该区域电
网正常接线方式下的网架结构见附录中图 Ａ２。 区
域内共有 ２３ 台发电机组，总开机容量为 ２３ １３０ ＭＷ，
总负荷为 １３ ２００ ＭＷ。 区域电网与外部交流电网通
过 ４ 条 ７５０ ｋＶ 联络线连接，受入功率为 ７ ０００ ＭＷ。

风电场分别在节点 ３３ 和 ８２ 接入系统，其接入节点

的有功出力参数见附录中表 Ａ１，出力波动范围取当

前出力的±１０％。 本算例中取 ２ 种控制措施的权重

因子相等。
３．１　 风电不确定性对校正控制的影响

初始状态下系统中没有线路潮流越限。 现选取

较为常见的线路 Ｎ－１ 故障及相对严重的线路 Ｎ－２
故障作为 ２ 种典型故障情况进行分析，并以是否涉

及切负荷措施为代表性进行选择。 假设该系统存在

以下 ２ 种典型故障：故障 １，３３０ ｋＶ 线路 ７７－９０ 因故

断开，３３０ ｋＶ 线路 ３０－８５ 过载，负载率为 １．１２４；故
障 ２，７５０ ｋＶ 线路 ２５－４４ 双回线因故断开，７５０ ｋＶ 线

路 １７－６５ 以及线路 １７－６９ 过载，负载率分别为 １．０５８
和 １．１０８。

仿真软件采用中国电力科学研究院开发的 ＰＳＤ
电力系统分析软件工具中的 ＰＳＤ⁃ＢＰＡ 潮流及暂态

稳定程序。 设置该区域电网在 １ ｓ 时分别发生线路

７７－９０ 断开和线路 ２５－４４ 断开，仿真时间持续 １０ ｓ。
故障 １ 发生后线路 ３０－８５ 有功功率波动情况如图 １
所示，故障 ２ 发生后线路 １７－６５、１７－６９ 有功功率波

动情况如图 ２ 所示。

图 １ 线路 ７７－９０ 断开后线路 ３０－８５ 有功功率变化图

Ｆｉｇ．１ Ａｃｔｉｖｅ ｐｏｗｅｒ ｆｌｏｗ ｏｆ ｌｉｎｅ ３０⁃８５ ａｆｔｅｒ ｌｉｎｅ
７７⁃９０ ｂｒｅａｋｉｎｇ

图 ２ 线路 ２５－４４ 双回线断开后线路 １７－６５ 及
线路 １７－６９ 的有功功率变化图

Ｆｉｇ．２ Ａｃｔｉｖｅ ｐｏｗｅｒ ｆｌｏｗ ｏｆ ｌｉｎｅ １７⁃６５ ａｎｄ ｌｉｎｅ １７⁃６９ ａｆｔｅｒ
ｐａｒａｌｌｅｌ ｌｉｎｅ ２５⁃４４ ｂｒｅａｋｉｎｇ

对于故障发生后的系统，当不考虑风电出力不

确定性，即认为风电场出力在校正控制过程中始终

保持不变时，所得的控制策略如表 １ 所示。
系统中共有 ２ 座风电场，即 ＪＷ ＝ ２。 考虑风

电不确定性，当取变化约束变量 Γ ｉ ＝ ＪＷ 时，安全

校正优化模型的解的鲁棒性最强，所得校正策略见

表 ２。
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表 １ 不考虑风电不确定性的校正控制策略

Ｔａｂｌｅ １ Ｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ ｗｉｔｈｏｕｔ ｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇ
ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｉｅｓ

故障

发电机出力调整 切负荷

节点
调整量 ／

ＭＷ 节点
调整量 ／

ＭＷ
总成本 ／ ＄

１
９２ －３．４０５ ７ ５４ －６．３２２ ６
９４ －２．９１６ ９

２９５．６８５ １

２
９ －５．２０２ ６ ７ －２．８４６ ２
１０ －５．３７９ ５ ３５ －４．０１９ ６

７９ －３．７１６ ３
５２５．９３０ ４

　 　 表 ２ 考虑风电不确定性时的校正控制策略

Ｔａｂｌｅ ２ Ｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎ ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ ｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇ
ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｉｅｓ

故障

发电机出力调整 切负荷

节点
调整量 ／

ＭＷ 节点
调整量 ／

ＭＷ
总成本 ／ ＄

１
１１ －６．１８９ ７ ７ －４．５０２ ８
１５ －６．１８９ ７ ８４ －７．８７６ ６

　 ５８５．０５０ ４

２

９ －１０．８９９ ８ １３ －１．５１０ ９
１０ －１０．８２１ ６ １７ －１．５９３ ６
１０２ －８．６９７ ９ ３１ －０．６６０ ２

３５ －１．３０９ ３
４６ －８．２８９ ６
８６ －９．７９４ ８
９１ －７．２６０ ９

１ ５１１．８３９ ２

　 　 根据表 １ 和表 ２，在同一种故障发生后，与不考
虑风电波动时相比，考虑风电不确定性的校正控制
策略总的调整量和所消耗的经济成本都有所增加，
这是由于为保证校正控制后的系统在任何一种可能
的风电出力情况下都能维持安全状态，不产生新的
越限问题，势必会增大各节点注入功率的调节量，从
而带来成本的增高。 尤其在故障 ２ 发生时，鲁棒性
最强的解对应的切负荷量迅速增加，本例中切负荷
成本较高，导致控制措施总成本比不考虑风电波动
性时显著增大。 相反，假设系统发生故障 １，此时如
果仅采用表 １ 给出的控制策略，则调整后的系统在
风电出力为 ＰＷ１ ＝ ５８２ ＭＷ、ＰＷ２ ＝ １９８．１ ＭＷ 时，线路
３０－８５ 又出现过载，负载率为 １．０９７；而采用表 ２ 所
示的控制策略后，在同样风电出力的情况下，系统中
不存在线路过载问题。 可见，含风电系统在进行安
全校正的控制过程中考虑风电的不确定性是十分必
要的，鲁棒优化方法能够有效处理该问题，使系统在
应对各种可能的风电波动时仍然能够保持一定的安
全水平。
３．２　 鲁棒性与经济性的转化

在校正控制模型中，Γ ｉ 的变化能够实现校正

策略在鲁棒性和经济性之间的转化与平衡。 设系
统在初始状态下发生故障 １，当 Γ ｉ 从 １ 到 ２ 变化时
（以 ０．２ 为间隔），违反总经济成本及模型中不等式
约束的概率上限估计变化情况如图 ３ 所示，调整策
略见表 ３。

图 ３ 不同 Γｉ 下的调整结果对比

Ｆｉｇ．３ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ｃｏｎｔｒｏｌ ｒｅｓｕｌｔｓ ａｍｏｎｇ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｖａｌｕｅｓ ｏｆ Γｉ

表 ３ 不同 Γｉ 下的控制策略调整量对比

Ｔａｂｌｅ ３ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ ｑｕａｎｔｉｔｉｅｓ ａｍｏｎｇ
ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ ｗｉｔｈ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｖａｌｕｅｓ ｏｆ Γｉ

Γｉ 总调整量 ／ ＭＷ Γｉ 总调整量 ／ ＭＷ
０～１ ０ １．６ １７．４２３ ５
１．２ １０．９８８ ３ １．８ ２１．５１５ ５
１．４ １３．５８２ ８ ２．０ ２４．７５８ ８

　 　 由图 ３ 及表 ３ 可见，系统的经济性与安全性往
往是矛盾的。 当 Γ ｉ 从 １ 变为 １．２ 时，概率上限估计
值由 １ 减小至 ０．８７５ ７，也即违反系统运行约束的概
率减小了约 ０．１２，校正控制策略产生的经济成本增
加；随后，当 Γ ｉ 每增加 ０．２，违反运行约束的概率减
小，对应的经济成本呈线性增加；当 Γ ｉ 从 １．８ 增加
到 ２．０ 时，概率上限估计值由 ０．２７１ ４ 降为 ０，此时对
应的控制策略鲁棒性最强，经济性最差。 校正控制
的最优解在鲁棒性越强时能兼顾到的风电波动范围
越大，伴随的是调整量越多，经济性越差；而最优解
在经济性越好时考虑到的风电波动范围越小，鲁棒
性越差，系统在应对风电波动时出现线路过载的概
率越高，调整策略的安全性难以保证。

分布鲁棒优化模型中引入的变化约束变量可对
经济性与安全性进行取舍。 调度运行人员可以结合
风电预测数据及调度经验选择合适的风电波动范围
进行考虑，调整模型中变化约束变量的大小，得到相
应的概率评估信息，灵活选择合理的校正控制方案，
兼顾安全性和经济性。
３．３　 风电波动范围对校正控制的影响

分析系统中风电出力波动范围对故障后校正控
制措施的影响，令风电场 Ｗ１ 和 Ｗ２ 的有功出力波
动范围从当前出力的 ±１０％开始以 １％的间隔增加
至±２０％，系统在初始状态下发生 ２ 种故障时所得控
制策略的经济成本变化如图 ４ 所示。

同一种故障模式下，不同的风电出力波动幅度
对控制成本的影响程度有所不同。 由图 ４ 可以看
出，当系统当中的风电波动幅度不断增大时，最优解
对应的经济成本持续增加，这是由于风电出力波动
范围的增大给系统带来的不确定性增强，为应对这
种不确定性，保证校正后的系统状态的安全水平，需
要采用更为保守的控制措施。 这种控制措施虽然牺
牲了更多的经济成本，但也为系统运行安全提供了
更为可靠的保障。 调度运行人员可根据实际运行中
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图 ４ 不同风电波动范围下的调整结果对比

Ｆｉｇ．４ Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎ ｏｆ ｃｏｎｔｒｏｌ ｒｅｓｕｌｔｓ ａｍｏｎｇ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｗｉｎｄ
ｐｏｗｅｒ ｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎ ｒａｎｇｅｓ

风电预测结果，对不同的故障有针对性地选择控制
策略的鲁棒性，兼顾控制成本经济性，为风电并网下
系统的安全校正提供有效的决策支持。

４　 结论

本文提出一种考虑风电不确定性的静态安全校
正控制模型。 采用风功率预测区间和均值描述其不
确定性，与现有风电预测方法合理对接，参数易获取
且通用性强。 在此基础上建立安全校正的分布鲁棒
线性优化模型，并转化为鲁棒对等模型进行求解。
算例结果表明，随着风电波动范围的增大，风电出力
的不确定性对系统安全影响越大，在保证校正控制
措施的鲁棒性最强的情况下，消耗的经济成本越高，
而模型可通过调节计及的风电波动范围使校正控制
措施在鲁棒性和经济性之间进行折中，为调度运行
人员提供更为灵活的调整方案。

附录见本刊网络版（ｈｔｔｐ：∥ｗｗｗ．ｅｐａｅ．ｃｎ）。

参考文献：

［ １ ］ 傅旭． 电力系统静态安全混合控制方法［ Ｊ］ ． 电力自动化设备，
２０１７，３７（１）：１２４⁃１３０．
ＦＵ Ｘｕ． Ｈｙｂｒｉｄ ｃｏｎｔｒｏｌ ｏｆ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ ｓｔａｔｉｃ ｓｅｃｕｒｉｔｙ［ Ｊ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ
Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１７，３７（１）：１２４⁃１３０．

［ ２ ］ ＰＩＰＥＬＺＡＤＥＨ Ｙ，ＭＯＲＥＮＯ Ｒ，ＣＨＡＵＤＨＵＲＩ Ｂ，ｅｔ ａｌ． Ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ
ｃｏｎｔｒｏｌ ｗｉｔｈ ｔｒａｎｓｉｅｎｔ ａｓｓｉｓｔｉｖｅ ｍｅａｓｕｒｅｓ：ｖａｌｕｅ ａｓｓｅｓｓｍｅｎｔ ｆｏｒ ｇｒｅａｔ
Ｂｒｉｔａｉｎ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｓｙｓｔｅｍ［ Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓ⁃
ｔｅｍｓ，２０１７，３２（２）：１６３８⁃１６５０．

［ ３ ］ 赵晋泉，江晓东，张伯明． 一种基于连续线性规划技术的在线静

态安全校正算法［Ｊ］ ． 电网技术，２００５，２９（５）：２５⁃３０．
ＺＨＡＯ Ｊｉｎｑｕａｎ，ＣＨＩＡＮＧ Ｈｓｉａｏｄｏｎｇ，ＺＨＡＮＧ Ｂｏｍｉｎｇ． Ａ ｓｕｃｃｅｓｓｉｖｅ
ｌｉｎｅａｒ ｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ ｂａｓｅｄ ｏｎ⁃ｌｉｎｅ ｓｔａｔｉｃ ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ
ａｐｐｒｏａｃｈ［Ｊ］ ． Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１５，２９（５）：２５⁃３０．

［ ４ ］ 程临燕，郝治国，张保会，等． 基于内点法消除输电断面过载的

实时控制算法［Ｊ］ ． 电力系统自动化，２０１１，３５（１７）：５１⁃５５．
ＣＨＥＮＧ Ｌｉｎｙａｎ，ＨＡＯ Ｚｈｉｇｕｏ，ＺＨＡＮＧ Ｂａｏｈｕｉ，ｅｔ ａｌ． Ｆａｓｔ ｅｌｉｍｉｎａｔｉｏｎ
ｏｆ ｏｖｅｒｌｏａｄ ｉｎ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｌｉｎｅ ｓｅｃｔｉｏｎ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｓｉｍｐｌｉｆｉｅｄ ｐｒｉｍａｌ⁃
ｄｕａｌ ｉｎｔｅｒｉｏｒ ｐｏｉｎｔ ｍｅｔｈｏｄ［ Ｊ］ ． Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓ⁃
ｔｅｍｓ，２０１１，３５（１７）：５１⁃５５．

［ ５ ］ 王韶，刘沛铮，董光德，等． 基于复杂网络理论计及校正控制的

电力系统连锁故障模型［ Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１６，３６（９）：
１６２⁃１６８．
ＷＡＮＧ Ｓｈａｏ，ＬＩＵ Ｐｅｉｚｈｅｎｇ，ＤＯＮＧ Ｇｕａｎｇｄｅ，ｅｔ ａｌ． Ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ
ｃａｓｃａｄｉｎｇ ｆａｉｌｕｒｅ ｍｏｄｅｌ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｃｏｍｐｌｅｘ ｎｅｔｗｏｒｋ ｔｈｅｏｒｙ ｗｉｔｈ ｃｏｎ⁃

ｓｉｄｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ［ Ｊ ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ
Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１６，３６（９）：１６２⁃１６８．

［ ６ ］ ＲＯＡＬＤ Ｌ，ＭＩＳＲＡ Ｓ，ＫＲＡＵＳＥ Ｔ，ｅｔ ａｌ． Ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｔｏ ｈａｎｄｌｅ
ｆｏｒｅｃａｓｔ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙ：ａ ｃｈａｎｃｅ ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ ｏｐｔｉｍａｌ ｐｏｗｅｒ ｆｌｏｗ［ Ｊ］ ．
ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１７，３２（２）：１６２６⁃１６３７．

［ ７ ］ ＶＲＡＫＯＰＯＵＬＯＵ Ｍ，ＭＡＲＧＥＬＬＯＳ Ｋ，ＬＹＧＥＲＯＳ Ｊ，ｅｔ ａｌ． Ａ ｐｒｏｂａ⁃
ｂｉｌｉｓｔｉｃ ｆｒａｍｅｗｏｒｋ ｆｏｒ ｒｅｓｅｒｖｅ ｓｃｈｅｄｕｌｉｎｇ ａｎｄ Ｎ－１ ｓｅｃｕｒｉｔｙ ａｓｓｅｓｓｍｅｎｔ
ｏｆ ｓｙｓｔｅｍｓ ｗｉｔｈ ｈｉｇｈ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｐｅｎｅｔｒａｔｉｏｎ［Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｎ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１３，２８（４）：３８８５⁃３８９６．

［ ８ ］ 周任军，姚龙华，童小娇，等． 采用条件风险方法的含风电系统

安全经济调度［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１２，３２（１）：５６⁃６３．
ＺＨＯＵ Ｒｅｎｊｕｎ，ＹＡＯ Ｌｏｎｇｈｕａ，ＴＯＮＧ Ｘｉａｏｊｉａｏ，ｅｔ ａｌ． Ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｅｃｏ⁃
ｎｏｍｉｃ ｄｉｓｐａｔｃｈ ｉｎ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ ｓｙｓｔｅｍｓ ｕｓｉｎｇ ａ ｃｏｎｄｉｔｉｏｎａｌ
ｒｉｓｋ ｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１２，３２（１）：５６⁃６３．

［ ９ ］ 薛志英，周明，李庚银． 基于条件风险价值的电力系统短期充裕

性决策［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１４，３４（１）：９６⁃１０４．
ＸＵＥ Ｚｈｉｙｉｎｇ，ＺＨＯＵ Ｍｉｎｇ，ＬＩ Ｇｅｎｇｙｉｎ． Ｓｈｏｒｔ⁃ｔｅｒｍ ａｄｅｑｕａｃｙ ｄｅｃｉｓｉｏｎ
ｏｆ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍｓ ｂａｓｅｄ ｏｎ ＣＶａＲ［ Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，
２０１４，３４（１）：９６⁃１０４．

［１０］ 江东林，徐向东，刘天琪，等． 考虑校正控制的含风电场安全约

束优化潮流［Ｊ］ ． 电网技术，２０１３，３７（１）：１７２⁃１７７．
ＪＩＡＮＧ Ｄｏｎｇｌｉｎ，ＸＵ Ｘｉａｎｇｄｏｎｇ，ＬＩＵ Ｔｉａｎｑｉ，ｅｔ ａｌ． Ｓｅｃｕｒｉｔｙ⁃ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ
ｏｐｔｉｍａｌ ｐｏｗｅｒ ｆｌｏｗ ｏｆ ｐｏｗｅｒ ｇｒｉｄ ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ ｗｉｔｈ ｗｉｎｄ ｆａｒｍｓ ｃｏｎｓｉ⁃
ｄｅｒｉｎｇ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ［ Ｊ］ ． Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１３，３７
（１）：１７２⁃１７７．

［１１］ 田建芳，毛亚珊，翟桥柱，等． 基于风电消纳能力评估的安全约

束经济调度方法［Ｊ］ ． 电网技术，２０１５，３９（９）：２３９８⁃２４０３．
ＴＩＡＮ Ｊｉａｎｆａｎｇ，ＭＡＯ Ｙａｓｈａｎ，ＺＨＡＩ Ｑｉａｏｚｈｕ，ｅｔ ａｌ． Ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｃｏｎ⁃
ｓｔｒａｉｎｅｄ ｕｎｉｔ ｃｏｍｍｉｔｍｅｎｔ ｗｉｔｈ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ
ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｐｅｎｅｔｒａｔｉｏｎ ｃａｐａｃｉｔｙ ［ Ｊ］ ． Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，
２０１５，３９（９）：２３９８⁃２４０３．

［１２］ 刘斌，刘锋，王程，等． 适用于鲁棒调度的风电场出力不确定性

集合建模与评估［Ｊ］ ． 电力系统自动化，２０１５，３９（１８）：８⁃１４．
ＬＩＵ Ｂｉｎ，ＬＩＵ Ｆｅｎｇ，ＷＡＮＧ Ｃｈｅｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙ ｓｅｔ ｍｏｄｅｌｉｎｇ
ａｎｄ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ ｗｉｎｄ ｆａｒｍ ｐｏｗｅｒ ｏｕｔｐｕｔ ｆｏｒ ｒｏｂｕｓｔ ｄｉｓｐａｔｃｈ［ Ｊ］ ．
Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１５，３９（１８）：８⁃１４．

［１３］ 于丹文，杨明，翟鹤峰，等． 鲁棒优化在电力系统调度决策中的

应用研究综述［Ｊ］ ． 电力系统自动化，２０１６，４０（７）：１３４⁃１４３．
ＹＵ Ｄａｎｗｅｎ，ＹＡＮＧ Ｍｉｎｇ，ＺＨＡＩ Ｈｅｆｅｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ａｎ ｏｖｅｒｖｉｅｗ ｏｆ ｒｏｂｕｓｔ
ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｕｓｅｄ ｆｏｒ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ ｄｉｓｐａｔｃｈ ａｎｄ ｄｅｃｉｓｉｏｎ⁃ｍａｋｉｎｇ
［Ｊ］ ． Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１６，４０（７）：１３４⁃１４３．

［１４］ ＤＩＮＧ Ｔ，ＬＩＵ Ｓ，ＹＵＡＮ Ｗ，ｅｔ ａｌ． Ａ ｔｗｏ⁃ｓｔａｇｅ ｒｏｂｕｓｔ ｒｅａｃｔｉｖｅ ｐｏｗｅｒ
ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇ ｕｎｃｅｒｔａｉｎ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎ ｉｎ ａｃｔｉｖｅ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ ｎｅｔｗｏｒｋｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｓｕｓｔａｉｎａｂｌｅ Ｅｎｅｒｇｙ，
２０１６，７（１）：３０１⁃３１１．

［１５］ 臧海祥，余爽，卫志农，等． 计及安全约束的虚拟电厂两层优化

调度［Ｊ］ ． 电力自动化设备，２０１６，３６（８）：９６⁃１０２．
ＺＡＮＧ Ｈａｉｘｉａｎｇ，ＹＵ Ｓｈｕａｎｇ，ＷＥＩ Ｚｈｉｎｏｎｇ，ｅｔ ａｌ． Ｓａｆｅｔｙ⁃ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ
ｔｗｏ⁃ｌａｙｅｒ ｏｐｔｉｍａｌ ｄｉｓｐａｔｃｈ ｏｆ ｖｉｒｔｕａｌ ｐｏｗｅｒ ｐｌａｎｔ［Ｊ］ ． Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ
Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ，２０１６，３６（８）：９６⁃１０２．

［１６］ ＱＩＮ Ｚ，ＨＯＵ Ｙ，ＬＥＩ Ｓ，ｅｔ ａｌ． Ｑｕａｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｉｎｔｒａ⁃ｈｏｕｒ ｓｅｃｕｒｉｔｙ⁃
ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ ｆｌｅｘｉｂｉｌｉｔｙ ｒｅｇｉｏｎ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｓｕｓｔａｉｎａｂｌｅ
Ｅｎｅｒｇｙ，２０１７，８（２）：６７１⁃６８４．

［１７］ ＫＯＲＡＤ Ｓ，ＨＥＤＭＡＮ Ｋ． Ｅｎｈａｎｃｅｍｅｎｔ ｏｆ ｄｏ⁃ｎｏｔ⁃ｅｘｃｅｅｄ ｌｉｍｉｔｓ ｗｉｔｈ
ｒｏｂｕｓｔ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｔｏｐｏｌｏｇｙ ｃｏｎｔｒｏｌ［ Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｐｏｗｅｒ
Ｓｙｓｔｅｍｓ，２０１６，３１（３）：１８８９⁃１８９９．

［１８］ ＫＡＮＧ Ｓ Ｃ． Ｒｏｂｕｓｔ ｌｉｎｅａｒ ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｕｓｉｎｇ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｌ ｉｎｆｏｒｍａ⁃
ｔｉｏｎ［Ｄ］． Ｂｏｓｔｏｎ，ＵＳＡ：Ｂｏｓｔｏｎ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，２００８．

［１９］ ＯＶＥＲＢＹＥ Ｔ． Ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ： ｕｎｄｅｒｓｔａｎｄｉｎｇ ｓｍａｌｌ ａｎｄ
ｌａｒｇｅ ｓｙｓｔｅｍ ｏｐｅｒａｔｉｏｎｓ ［ Ｊ］ ． ＩＥＥＥ Ｐｏｗｅｒ ａｎｄ Ｅｎｅｒｇｙ Ｍａｇａｚｉｎｅ，
２００４，２（１）：２０⁃３０．



　　　 电 力 自 动 化 设 备 第 ３９ 卷

［２０］ 陈雁，文劲宇，程时杰． 电网规划中考虑风电场影响的最小切负

荷量研究［Ｊ］ ． 中国电机工程学报，２０１１，３１（３４）：２０⁃２７．
ＣＨＥＮ Ｙａｎ，ＷＥＮ Ｊｉｎｙｕ，ＣＨＥＮＧ Ｓｈｉｊｉｅ． Ｍｉｎｉｍｕｍ ｌｏａｄ⁃ｃｕｒｔａｉｌｍｅｎｔ
ｉｎ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｎｅｔｗｏｒｋ ｐｌａｎｎｉｎｇ ｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇ ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ ｗｉｎｄ ｆａｒｍｓ
［Ｊ］ ． Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ ＣＳＥＥ，２０１１，３１（３４）：２０⁃２７．

作者简介：
　 　 张　 尚（１９９１—），女，河南郑州人，博士研究生，主要研

究方向为电力系统安全防御与恢复控制、智能技术在电力系

统中的应用（Ｅ⁃ｍａｉｌ：ｚｈａｎｇｓｈａｎｇ＠ｎｃｅｐｕ．ｅｄｕ．ｃｎ）；

张　 尚

　 　 顾雪平（１９６４—），男，河北石家庄人，
教授，博士研究生导师，博士，主要研究方向

为电力系统安全稳定评估与控制、电力系统

安全防御与恢复控制、智能技术在电力系统

中的应用（Ｅ⁃ｍａｉｌ：ｘｐｇｕ＠ｎｃｅｐｕ．ｅｄｕ．ｃｎ）；
王　 涛（１９７６—），男，陕西西安人，副

教授，博士，主要研究方向为电力系统安全

防御与恢复控制和智能技术在电力系统中的应用（Ｅ⁃ｍａｉｌ：
ｗｔｗｘｘ＠１２６．ｃｏｍ）。

Ｓｔａｔｉｃ ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｅｔｈｏｄ ｏｆ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ⁃ｉｎｔｅｇｒａｔｅｄ ｓｙｓｔｅｍ
ｂａｓｅｄ ｏｎ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｌ ｒｏｂｕｓｔ ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ

ＺＨＡＮＧ Ｓｈａｎｇ，ＧＵ Ｘｕｅｐｉｎｇ，ＷＡＮＧ Ｔａｏ
（Ｓｃｈｏｏｌ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ ａｎｄ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，Ｎｏｒｔｈ Ｃｈｉｎａ Ｅｌｅｃｔｒｉｃ Ｐｏｗｅｒ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｂａｏｄｉｎｇ ０７１００３，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ａ ｓｔａｔｉｃ ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ ｉｓ ｐｒｏｐｏｓｅｄ ｗｉｔｈ ｔｈｅ ｃｏｎｓｉｄｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｗｉｎｄ
ｐｏｗｅｒ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｉｅｓ． Ｉｎ ｏｒｄｅｒ ｔｏ ｒａｔｉｏｎａｌｌｙ ｃｏｎｎｅｃｔ ｗｉｔｈ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｆｏｒｅｃａｓｔｉｎｇ ｍｅｔｈｏｄ，ｔｈｅ ｒａｎｇｅ ａｎｄ ｍｅａｎ ｖａｌｕｅ ｏｆ
ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｏｕｔｐｕｔ ａｒｅ ｕｓｅｄ ｔｏ ｄｅｓｃｒｉｂｅ ｔｈｅ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｉｅｓ． Ａｎ ａｃｔｉｖｅ ｐｏｗｅｒ ｓｅｃｕｒｉｔｙ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｏｄｅｌ ｉｓ ｅｓｔａｂ⁃
ｌｉｓｈｅｄ ｗｉｔｈ ｔｈｅ ｃｏｎｓｉｄｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎｓ，ｗｈｉｃｈ ｔａｋｅｓ ｔｈｅ ｍｉｎｉｍｕｍ ｅｃｏｎｏｍｉｃ ｃｏｓｔ ｏｆ ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ ｍｅａ⁃
ｓｕｒｅ ａｓ ｉｔｓ ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ，ａｎｄ ｃｏｎｓｉｄｅｒｓ ｔｗｏ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｅａｓｕｒｅｓ ｏｆ ｇｅｎｅｒａｔｏｒ ｏｕｔｐｕｔ ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ ａｎｄ ｌｏａｄ ｓｈｅｄｄｉｎｇ． Ｏｎ ｔｈｅ
ｂａｓｉｓ ｏｆ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｌ ｒｏｂｕｓｔ ｌｉｎｅａｒ ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｔｈｅｏｒｙ，ｔｈｅ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｍｏｄｅｌ ｗｉｔｈ ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙ ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｉｓ
ｃｏｎｖｅｒｔｅｄ ｔｏ ｒｏｂｕｓｔ ｐｅｅｒ⁃ｔｏ⁃ｐｅｅｒ ｍｏｄｅｌ ｏｎｌｙ ｗｉｔｈ ｃｅｒｔａｉｎｔｙ ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ， ｗｈｉｃｈ ｉｓ ｓｏｌｖｅｄ ｂｙ ｌｉｎｅａｒ ｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ
ｍｅｔｈｏｄ． Ｔｈｅ ｃａｓｅ ｒｅｓｕｌｔｓ ｏｆ ａ ｒｅｇｉｏｎａｌ ｐｏｗｅｒ ｇｒｉｄ ｓｈｏｗ ｔｈａｔ ｔｈｅ ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｃｈｅｍｅ ｏｂｔａｉｎｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｐｒｏｐｏｓｅｄ
ｍｏｄｅｌ ｃａｎ ｄｅａｌ ｗｉｔｈ ｖａｒｉｏｕｓ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｆｌｕｃｔｕａｔｉｏｎｓ，ｍｅａｎｗｈｉｌｅ，ｔｈｅ ｍｏｄｅｌ ｃａｎ ｒｅａｌｉｚｅ ｔｈｅ ｔｒａｎｓｉｔｉｏｎ ｂｅｔｗｅｅｎ ｅｃｏｎｏ⁃
ｍｙ ａｎｄ ｒｏｂｕｓｔｎｅｓｓ ｏｆ ｃｏｎｔｒｏｌ ｓｔｒａｔｅｇｙ，ａｎｄ ｇｉｖｅ ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ ｐｏｓｓｉｂｉｌｉｔｙ ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ ｏｆ ｒｏｂｕｓｔｎｅｓｓ ｄｅｇｒｅｅ ｆｏｒ ｃｏｎｔｒｏｌ
ｓｔｒａｔｅｇｉｅｓ．
Ｋｅｙ ｗｏｒｄｓ：ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ；ｃｏｒｒｅｃｔｉｖｅ ｃｏｎｔｒｏｌ；ｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙ；ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｌ ｒｏｂｕｓｔ ｌｉｎｅａｒ ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ

（上接第 ５７ 页 ｃｏｎｔｉｎｕｅｄ ｆｒｏｍ ｐａｇｅ ５７）

Ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ａｎａｌｙｓｉｓ ｆｏｒ ｗｉｎｄ⁃ｔｈｅｒｍａｌ⁃ｂｕｎｄｌｅｄ ｈａｌｆ⁃ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ
ＡＣ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｓｙｓｔｅｍ

ＣＨＥＮ Ｃｈａｎｇ，ＹＡＮＧ Ｈｏｎｇｇｅｎｇ
（Ｓｃｈｏｏｌ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ ａｎｄ Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ，Ｓｉｃｈｕａｎ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｃｈｅｎｇｄｕ ６１００６５，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｌａｒｇｅ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ ｃａｐａｃｉｔｏｒｓ ｂｅｔｗｅｅｎ ｇｒｏｕｎｄ ａｎｄ ｌｏｎｇ ｄｉｓｔａｎｃｅ ｏｖｅｒｈｅａｄ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｌｉｎｅｓ ａｎｄ ｃａｂｌｅｓ ｃａｎ
ｅａｓｉｌｙ ｃａｕｓｅ ｔｈｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｐｒｏｂｌｅｍｓ ｆｏｒ ｔｈｅ ｇｒｉｄ⁃ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ． Ｉｎ ｏｒｄｅｒ ｔｏ ａｎａｌｙｚｅ ｔｈｅ ｈａｒ⁃
ｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ ｏｆ ｔｈｅ ｌａｒｇｅ⁃ｓｃａｌｅ ｗｉｎｄ⁃ｔｈｅｒｍａｌ⁃ｂｕｎｄｌｅｄ ｈａｌｆ⁃ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ ＡＣ ｔｒａｎｓｍｉｓ⁃
ｓｉｏｎ ｓｙｓｔｅｍ，ｔｈｅ ｄｅｃｏｕｐｌｉｎｇ ｍａｔｒｉｘ ｏｆ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ａｎｄ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｉｓ ｄｅｒｉｖｅｄ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｔｈｅ
ｓｅｌｅｃｔｉｖｅ ｍｏｄａｌ ａｎａｌｙｓｉｓ． Ｔｈｅ ｉｎｔｅｒａｃｔｉｖｅ ｐａｒｔｉｃｉｐａｔｉｏｎ ｆａｃｔｏｒ ｉｓ ｕｓｅｄ ｔｏ ｅｖａｌｕａｔｅ ｔｈｅ ｅｘｃｉｔａｔｉｏｎ ｅｆｆｅｃｔ ｏｆ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｄｉｓ⁃
ｔｕｒｂａｎｃｅ ｓｏｕｒｃｅｓ ｏｎ ａｎｙ ｎｏｄｅｓ ｉｎ ｔｈｅ ｓｙｓｔｅｍ，ａｎｄ ｔｏ ｄｅｔｅｒｍｉｎｅ ｔｈｅ ｎｏｄｅｓ ｗｈｉｃｈ ａｒｅ ｅａｓｉｌｙ ａｆｆｅｃｔｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ
ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ａｎｄ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ． Ｔｈｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｐｏｎｓｅ ｖｏｌｔａｇｅ ｏｆ ｅａｃｈ ｎｏｄｅ ｃａｕｓｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃ
ｈａｒｍｏｎｉｃｓ，ｗｈｉｃｈ ｈａｖｅ ｌａｒｇｅｒ ｃｏｎｔｅｎｔｓ ｉｎ ｔｈｅ ａｃｔｕａｌ ｇｒｉｄ⁃ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｓｙｓｔｅｍ，ｉｓ ａｎａｌｙｚｅｄ ａｃｃｏｒｄｉｎｇ ｔｏ ｔｈｅ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎｓ ｏｆ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｗｈｅｎ ｔｈｅ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｈａｐｐｅｎｓ． Ｔｈｅ ｓｔａｎｄａｒｄｉｚｅｄ ｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙ ａｎｄ ｉｔｓ ｄｏｍｉｎａｎｔ ｃｏｅｆｆｉ⁃
ｃｉｅｎｔ ａｒｅ ｉｎｔｒｏｄｕｃｅｄ ｔｏ ａｎａｌｙｚｅ ｔｈｅ ｅｌｅｍｅｎｔ ｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙ ｗｉｔｈ ａ ｃｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅ ｃｏｎｓｉｄｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｖａｒｉｏｕｓ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｃｏｎ⁃
ｄｉｔｉｏｎｓ，ｗｈｉｃｈ ｃａｎ ｐｒｏｖｉｄｅ ａ ｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌ ｂａｓｉｓ ｆｏｒ ｓｕｐｐｒｅｓｓｉｎｇ ｍｕｌｔｉｐｌｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｒ ｓｕｂｈａｒ⁃
ｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｓｉｍｕｌｔａｎｅｏｕｓｌｙ． Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｓｈｏｗｓ ｔｈａｔ， ｔｈｅｒｅ ｍａｙ ｈａｖｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｉｎ ｔｈｅ
ｗｉｎｄ⁃ｔｈｅｒｍａｌ⁃ｂｕｎｄｌｅｄ ｈａｌｆ⁃ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ ＡＣ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｓｙｓｔｅｍ． Ａｓ ｔｈｅ ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎ ｏｆ ｗｉｎｄ ｐｏｗｅｒ ｉｎｃｒｅａｓｅｓ，ｔｈｅ ｒｅｓｏ⁃
ｎａｎｃｅ ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ ｄｅｃｒｅａｓｅｓ ｇｒａｄｕａｌｌｙ． Ｔｈｅ ７ｔｈ ａｎｄ １１ｔｈ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎｓ ｈａｖｅ ｓｅｒｉｏｕｓ ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｓ ｏｎ
ｔｈｅ ３５ ｋＶ ａｎｄ １１０ ｋＶ ｂｕｓｅｓ，ｗｈｉｃｈ ｍａｙ ｅｎｄａｎｇｅｒ ｔｈｅ ｓａｆｅ ｏｐｅｒａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｅ ｓｙｓｔｅｍ． Ｔｈｅ ｈｅａｄ ａｎｄ ｅｎｄ ｏｆ ｔｈｅ ｈａｌｆ⁃
ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｌｉｎｅ ａｒｅ ｎｏｔ ａｆｆｅｃｔｅｄ ｂｙ ｔｈｅ ｈａｒｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ａｎｄ ａｍｐｌｉｆｉｃａｔｉｏｎ ａｎｄ ｃａｎ ｏｐｅ⁃
ｒａｔｅ ｓａｆｅｌｙ． Ｔｈｅ ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ ｉｓ ｃａｒｒｉｅｄ ｏｕｔ ｗｉｔｈ ＰＳＣＡＤ ｔｏ ｖｅｒｉｆｙ ｔｈｅ ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｎｅｓｓ ｏｆ ｔｈｅ ｐｒｏｐｏｓｅｄ ｍｅｔｈｏｄ．
Ｋｅｙ ｗｏｒｄｓ：ｗｉｎｄ⁃ｔｈｅｒｍａｌ⁃ｂｕｎｄｌｅｄ；ｈａｌｆ⁃ｗａｖｅｌｅｎｇｔｈ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｌｉｎｅ；ＡＣ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ｓｙｓｔｅｍ；ｍｏｄａｌ ａｎａｌｙｓｉｓ；ｈａｒ⁃
ｍｏｎｉｃ ｒｅｓｏｎａｎｃｅ；ｐａｒｔｉｃｉｐａｔｉｏｎ ｆａｃｔｏｒ；ｓｔａｎｄａｒｄｉｚｅｄ ｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙ



附录： 

 

开始

结束

否

线路潮流安全校验

是否存在过载

线路？

输出
校正控制方案

 是

读取系统初始状态下
的运行数据

故障仿真

建立考虑风电不确定性的
校正控制优化模型

求解优化模型

模型转化

 

图 A1  校正控制流程图 

Fig. A1 Flowchart of correction control 
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图 A2  某区域电网网架结构图 

Fig. A2 Structure of a certain power grid 

 

表 A1 风电场参数 

Table A1 Parameters of wind farms 

节点 

编号 

风电场 

编号 

当前出力/ 

MW 

最大出力

/MW 

平均出力

/MW 

波动区间/ 

MW 

33 W1 540 807 510 [486,594] 

82 W2 209 832.5 190.6 [188.1,229.9] 

 

 
 


